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11

Allgemeines
Hinweise zur Betriebsanleitung

VORSICHT!
Anleitungen beachten!
Vor Beginn aller Arbeiten und/oder dem Bedienen von Geraten oder

Maschinen muss diese Anleitung unbedingt gelesen und verstanden
werden. Beachten Sie zusatzlich immer alle zum Produkt gehérenden
Anleitungen, die sich im Lieferumfang befinden!

Alle Anleitungen stehen zusatzlich zum Download bereit, falls Sie das Original
verlegt haben sollten. AulRerdem haben Sie so die Méglichkeit immer an die
aktuellste Version der Anleitungen zu kommen.

Bei der deutschsprachigen Anleitung handelt es sich um die
Originalbetriebsanleitung, die rechtlich relevant ist.

Alle anderen Sprachen sind Ubersetzungen.

Folgendes ist besonders zu beachten:

— Das Personal muss alle zum Produkt gehérenden Anleitungen vor
Beginn aller Arbeiten sorgfaltig durchgelesen und verstanden haben.
Grundvoraussetzung flr sicheres Arbeiten ist die Einhaltung aller
angegebenen Sicherheitshinweise und Handlungsanweisungen.

— Abbildungen in dieser Anleitung dienen dem grundsatzlichen Verstandnis
und kénnen von der tatsachlichen Ausfiihrung abweichen.

— Alle Anleitungen mussen flir das Bedien- und Wartungspersonal jederzeit
zur Verfugung stehen. Daher bitte alle Anleitungen als Referenz fur
Bedienung und Service aufbewahren.

— Bei einem Weiterverkauf sind alle Anleitungen mitzuliefern.

— Vor der Installation, der Inbetriebnahme und vor allen Wartungs-
bzw. Reparaturarbeiten missen die einschlagigen Kapitel der
Betriebsanleitungen gelesen, verstanden und beachtet werden.

Die aktuellste Betriebsanleitung wird im Internet zur Verfiigung gestelit:
https.//www.ecolab-engineering.de/fileadmin/download/
bedienungsanleitungen/tcd/MANQ053291_Schaltschrank ULTRAX_CUBE.pdf
Wenn Sie Betriebsanleitungen mit einem Tablet oder Smartphone downloaden
mochten, kénnen Sie den links dargestellten QR-Code nutzen.

Immer die aktuellsten Anleitungen abrufen

Sollte eine ,Anleitung” geandert werden, wird diese umgehend ,,online” gestellt.
Alle Anleitungen werden im PDF-Format = zur Verfigung gestellt. Zum Offnen und
Anzeigen der Anleitungen empfehlen wir den PDF Viewer (_https://acrobat.adobe.com ).

Anleitungen liber den Internetauftritt der Ecolab Engineering GmbH abrufen

Uber den Internetauftritt des Herstellers (_https:/www.ecolab-engineering.de ) kann
unter dem MenUpunkt [Mediacenter] | [Bedienungsanleitungen] die gewlinschte Anleitung
gesucht und ausgewahlt werden.
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Allgemeines ECQLAB

Anleitungen mit der ,,DocuAPP* fiir Windows ® abrufen

Mit der ,DocuApp“ fir Windows ® (ab Version 10) kénnen alle veroffentlichten
Betriebsanleitungen, Kataloge, Zertifikate und CE-Konformitatserklarungen auf einem
Windows ® PC heruntergeladen, gelesen und gedruckt werden.

Zur Installation 6ffnen Sie den ,Microsoft Store“ und geben im
Suchfeld " DocuAPP " ein oder benutzen sie den Link: https./
< 5 www.microsoft.com/store/productld/9N7SHKNHCS8CK .
Folgen Sie den Anweisungen zur Installation.

Betriebsanleitungen mit Smartphones / Tablets aufrufen

Mit der Ecolab ,DocuApp“ =~ kénnen alle verdffentlichten Betriebsanleitungen, Kataloge,
Zertifikate und CE-Konformitatserklarungen von Ecolab Engineering mit Smartphones
oder Tablets (Android i/ & IOS &) abgerufen werden. Die veréffentlichten Dokumente
sind stets aktuell und neue Versionen werden sofort angezeigt.

Anleitung ,,Ecolab DocuApp*“ zum Download

Fur weiterfiihrende Infos zur ,,DocuApp*“ = steht eine
eigene Softwarebeschreibung (Art. Nr. MAN047590) zur
Verfugung. Download: https.//www.ecolab-engineering.de/fileadmin/download/
bedienungsanleitungen/dosiertechnik/Dosierpumpen/417102298 DocuAPP.pdf

Installation der ,,DocuApp* fiir Android

Auf Android i basierten Smartphones kann die ,,DocuApp“ = Uber den
"Google Play Store" B installiert werden.

Rufen sie den "Google Play Store" B mit Inrem Smartphone /Tablet auf.
Geben Sie den Namen ,Ecolab DocuAPP“ im Suchfeld ein.
Wahlen Sie die Ecolab DocuAPP ' aus.

Betatigen Sie den Button [installieren].
= Die ,,DocuApp*“ = wird installiert.

Eal Lo | P

Installation der ,,DocuApp“ fiir IOS (Apple) &

Auf IOS & basierten Smartphones kann die ,,DocuApp“ = Uber den "APP Store" [
installiert werden.

Rufen sie den "APP Store" [] mit lhrem iPhone / iPadauf.
Gehen Sie auf die Suchfunktion.
Geben Sie den Namen ,Ecolab DocuAPP“ im Suchfeld ein.

Wahlen Sie anhand des Suchbegriffes Ecolab DocuAPP * die App aus.

S Fall Lol

Betatigen Sie den Button [installieren].
= Die ,,DocuApp*“ = wird installiert.

MANO053291 Rev. 1-11.2023 6
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Artikelnummern und EBS-Artikelnummern

Innerhalb dieser Betriebsanleitung werden sowohl Artikelnummern als auch
——  EBS-Artikelnummern verwendet. EBS-Artikelnummern sind Ecolab-interne
Nummern und werden ,konzernintern“ verwendet.

Symbole, Hervorhebungen und Aufziahlungen

Sicherheitshinweise sind in dieser Anleitung durch Symbole gekennzeichnet und werden
durch Signalworte eingeleitet, die das Ausmal’ der Gefahrdung zum Ausdruck bringen.

GEFAHR!

Weist auf eine unmittelbar drohende Gefahr hin, die zu schwersten
Verletzungen bis zum Tod fihren kann.

WARNUNG!

Weist auf eine méglicherweise drohende Gefahr, die zu schwersten
Verletzungen bis zum Tod flhren kann.

VORSICHT!
Weist auf eine madglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu geringflgigen
oder leichten Verletzungen fihren kann.

HINWEIS!

Weist auf eine méglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu Sachschaden
fuhren kann.

Tipps und Empfehlungen

Dieses Symbol hebt nlitzliche Tipps und Empfehlungen sowie Informationen
——  fur einen effizienten und stérungsfreien Betrieb hervor.

UMWELT!
Weist auf mogliche Gefahren fir die Umwelt hin und kennzeichnet
MaRnahmen des Umweltschutzes.

Videolink

Diese Kombination aus Symbol und Signalwort weist auf einen Videolink hin, der eine Funktion
zusatzlich erlautern soll. Zusatzlich wird ein QR-Code dargestellt, um mit einem Smartphone
oder Tablet das Video aufzurufen.
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Sicherheitshinweise in Handlungsanweisungen

Sicherheitshinweise kdnnen sich auf bestimmte, einzelne Handlungsanweisungen
beziehen. Solche Sicherheitshinweise werden in die Handlungsanweisung eingebettet,
damit sie den Lesefluss beim Ausfuhren der Handlung nicht unterbrechen.

Es werden die bereits oben beschriebenen Signalworte verwendet.

Beispiel:

1. , Schraube lésen.

2.
VORSICHT!
Klemmgefahr am Deckel!
Deckel vorsichtig schlief3en.
3. . Schraube festdrehen.

Weitere Kennzeichnungen
Zur Hervorhebung werden in dieser Anleitung folgende Kennzeichnungen verwendet:

1.2, 3 ** Schritt-fir-Schritt-Handlungsanweisungen
= Ergebnisse von Handlungsschritten
& Verweise auf Abschnitte dieser Anleitung und auf mitgeltende Unterlagen
[ | Auflistungen ohne festgelegte Reihenfolge

[Taster]  Bedienelemente (z.B. Taster, Schalter), Anzeigeelemente (z.B. Signalleuchten)
~Anzeige“ Bildschirmelemente (z.B. Schaltflachen, Belegung von Funktionstasten)

Urheberschutz

Diese Anleitung ist urheberrechtlich geschiitzt. Alle Rechte liegen beim Hersteller.
Die Uberlassung dieser Anleitung an Dritte, Vervielfaltigungen in jeglicher Art und Form,
auch auszugsweise, sowie die Verwertung und/oder Mitteilung des Inhaltes sind ohne
schriftiche Genehmigung von Ecolab Engineering GmbH (im folgenden "Hersteller"
genannt) auler fir interne Zwecke nicht gestattet. Zuwiderhandlungen verpflichten zu
Schadenersatz.

Der Hersteller behalt sich das Recht vor, zusatzliche Anspriche geltend zu machen.

Die in dieser Anleitung dargestellten Grafiken sind Prinzipskizzen, die
tatséchlich vorliegende Situation kann leicht abweichen.
. Generell sind die Grafiken so aufgebaut, dass ein Prinzip erkennbar ist.

| —

Apple, Inc.

Apple®, iPhone®, iPad®, iPad Air®, iTunes®, App Store® und ihre Logos sind
eingetragene Marken von Apple Inc in den USA und anderen Landern.

Google, Inc.

GoogleTM, Android™, Google Play™ und ihre Logos sind Marken von Google, Inc. in den
Vereinigten Staaten und anderen Landern.

Microsoft Corporation

Microsoft®, Windows® und ihre Logos sind eingetragene Marken der Microsoft
Corporation in den Vereinigten Staaten und anderen Landern.

MANO053291 Rev. 1-11.2023 8
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Adobe

Adobe®, Adobe Reader® und ihre Logos sind eingetragene Marken der Adobe
Corporation in den Vereinigten Staaten und anderen Landern.

1.2

1.3

1.4

Geratekennzeichnung - Typenschild

Angaben zur Gerétekennzeichnung bzw. die Angaben auf dem Typenschild

= befinden sich in & Kapitel 11 ,Technische Daten“ auf Seite 102 .
- L Wichtig fiir alle Riickfragen ist die richtige Angabe der Benennung und des

Typs. Nur so ist eine einwandfreie und schnelle Bearbeitung méglich.

Gewahrleistung

Unsere Produkte sind gemal3 aktueller Normen/Richtlinien gebaut,
gepriift und CE-zertifiziert. Sie haben das Werk in sicherheitstechnisch

. einwandfreiem Zustand verlassen. Um diesen Zustand zu erhalten und

einen gefahrlosen Betrieb sicherzustellen, muss der Anwender alle Hinweise /
Warnvermerke, Wartungsvorschriften, etc. beachten, die in allen zugehérigen
Betriebsanleitungen enthalten und ggf. auf dem Produkt angebracht sind.

Es gelten die Garantiebedingungen des Herstellers.

Gewahrleistung in Bezug auf Betriebssicherheit, Zuverlassigkeit und Leistung wird vom
Hersteller nur unter folgenden Bedingungen tbernommen:

Montage, Anschluss, Einstellung, Wartung und Reparaturen werden von autorisiertem
Fachpersonal durchgefihrt.

MyControl wird entsprechend den Ausfiihrungen dieser Bedienungsanleitung
verwendet.

Bei Reparaturen werden nur Original-Ersatzteile verwendet.
Nur die zugelassenen Ecolab Produkte werden verwendet.

Transport

' HINWEIS!
Sachschaden durch unsachgemaBen Transport!

Bei unsachgemafRem Transport kdnnen Transportstlicke fallen oder
umstirzen. Dadurch kénnen Sachschaden entstehen. Beim Abladen bei
Anlieferung sowie beim allgemeinen Transport vorsichtig vorgehen und die
Symbole und Hinweise auf der Verpackung beachten.

Transportinspektion

Lieferung auf Vollstandigkeit und Transportschaden prifen und jeden Mangel reklamieren.
Schadensersatzanspriche kénnen nur innerhalb der Reklamationsfristen geltend
gemacht werden.

9 MANO053291 Rev. 1-11.2023
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Vorgehen bei dauBerlich erkennbarem Transportschaden

Lieferung nicht oder nur unter Vorbehalt entgegennehmen. Schadensumfang auf
Transportunterlagen Lieferschein des Transporteurs vermerken und umgehend eine
Reklamation einleiten.

Verpackung fiir den Riickversand:

Bewahren Sie die Verpackung (Originalverpackung und Originalverpackungsmaterial) auf
fur eine eventuelle Uberpriifung durch den Spediteur auf Transportschaden oder fiir den
Ruckversand!

B Falls beides nicht mehr vorhanden ist:
Fordern Sie eine Verpackungsfirma mit Fachpersonal an!
® Abmessungen der Verpackung und Verpackungsgewicht siehe & Technische Daten .

B Bei auftretenden Fragen zur Verpackung und Transportsicherung bitte Rlcksprache
mit dem & Hersteller halten!

GEFAHR!
A Verletzungsgefahr durch Kippen von Transportstiicken

Bei unsachgemafRem Transport kdnnen Transportstlicke fallen oder
umstirzen. Dadurch kénnen Sachschaden entstehen. Bei Anlieferung, beim
Abladen sowie beim allgemeinen Transport vorsichtig vorgehen und die
Symbole und Hinweise auf der Verpackung beachten.

WARNUNG!

A Gefahr durch die Inbetriebnahme eines durch den Transport
beschadigten Transportstiickes:
Wird beim Auspacken ein Transportschaden festgestellt, darf keine Installation
oder Inbetriebnahme durchgefiihrt werden, da ansonsten unkontrollierbare
Fehler auftreten konnen.

Um eine Verletzung des Personals und/oder eine Beschadigung der Anlagenteile
auszuschlieen miissen nachfolgende Hinweise beachtet werden:

B Die PSA ist zum Schutze des Personals verpflichtend zu tragen!
B Beachten Sie beim Transport das Gewicht der Transporteinheit.
® Achten Sie auf den Schwerpunkt.
|

Die Auflageflache auf dem Transportmittel missen moglichst grof? sein
(z.B. Staplergabeln weit auseinander fahren, Palette Unterlegen, etc.), damit ein
Kippen des Transportstickes verhindert wird.

B Sichern Sie ggf. die Transporteinheit vor dem Transport mit geeigneten
Anschlagmitteln oder Gurten.

B Sichern Sie den Transport durch eine zweite Person ab, der auf mégliche Hindernisse
oder Gefahrenstellen hinweisen kann.

MANO053291 Rev. 1-11.2023 10
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WARNUNG!

AuBermittiger Schwerpunkt

Verletzungsgefahr durch fallende oder kippende Packstiicke!
Packsticke kdnnen einen aulRermittigen Schwerpunkt aufweisen.
Bei falschem Anschlag kann das Packstlck kippen und fallen.
Hierdurch kénnen schwere Verletzungen verursacht werden.

— Markierungen und Angaben auf den Packstlicken beachten.

— Bei Transport mit dem Kran den Haken so anbringen, dass er sich uber
dem Schwerpunkt des Packstlicks befindet.

— Packstick vorsichtig anheben und beobachten, ob es kippt.
Falls erforderlich, den Anschlag verandern.

Transport von Paletten mit dem Gabelstapler / Hubwagen

VORSICHT!
Ladung sichern!

Zur Vermeidung eines Abrutschens muss das Transportstick mit einem
Transportgurt fest mit dem Gabelstapler verbunden werden (siehe ® ).

Transportstucke, die auf Paletten befestigt sind, kdnnen unter folgenden Bedingungen mit
einem Gabelstapler / Hubwagen transportiert werden:

B Der Gabelstapler / Hubwagen muss fir das Gewicht der Transportstiicke ausgelegt
sein. Der Betreiber muss ihn regelmaRig von einem Sachkundigen prifen lassen.

B Der Staplerfahrer muss zum Fuhren von Flurforderzeugen mit Fahrersitz oder
Fahrerstand entsprechend ortlich geltenden Vorschriften berechtigt sein.

B Das Transportstlick muss sicher auf der Palette befestigt sein.

® ® © @

Abb. 1: Transport mit Gabelstapler und Hubwagen (Prinzipskizzen)

@ Gabeln des Hubwagens / Gabelstaplers unter der Last @ Gabeln des Gabelstaplers lber der Last

(®) Gabeln des Gabelstaplers unter der Last (Aufhangung des Transportstiickes)
mit Transportsicherung (hier: roter Gurt) (@ Transport mit Hubwagen

11 MANO053291 Rev. 1-11.2023
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1.5

ECQOLAB

Transport mit Kran - Schwebende Lasten

WARNUNG!
Verletzungsgefahr durch schwebende Lasten!

Bei Transport und Montage bzw. Demontage des Gerats besteht
Verletzungsgefahr durch schwebende Lasten.

— Nie unter oder in den Schwenkbereich von schwebenden Lasten treten.

— Nur zugelassene Hebezeuge und Anschlagmittel mit ausreichender
Tragfahigkeit verwenden.

— Keine angerissenen oder angescheuerten Anschlagmittel verwenden.

— Aufgrund des teilweise hohen Gewichts nur langsame
Transportbewegungen ausfiihren.

— Wahrend des Transports durfen sich keine Personen, Gegenstande oder
Hindernisse im Schwenkbereich des Transportstlicks befinden.

— Lasten nur unter Aufsicht bewegen.
— Bei Verlassen des Arbeitsplatzes die Last absetzen.
— Personliche Schutzausrustung tragen.

B Kran und Anschlagmittel missen fir die Gewichte ausgelegt sein.
Der Betreiber muss diese regelmaRig von einem Sachkundigen prifen lassen.

B Der Bediener muss zum Bedienen des Kranes ausgebildet und berechtigt sein.

B Beim Transport ggf. an der Transporteinheit vorhandene Transportdsen nutzen und
Transporthinweise beachten.

B Transporteinheit unter Beachtung der Anschlagpunkte mit den entsprechenden
Anschlagmitteln (z.B. Traverse, Gurt, Mehrpunktgehange, Seile) am Kran anschlagen
und transportieren.

m Kein Aufenthalt unter der Last!

@ Anschlagpunkte unter der Last.
nur bei mittigem Schwerpunkt!
@ Transport mit Transportésen

Reparaturen / Riicksendungen an Ecolab Engineering

GEFAHR!
Riicksendebedingungen

Vor einer Riicksendung miissen alle Teile vollstandig von Chemie befreit
werden! Wir weisen darauf hin, dass nur saubere, gespiilte und frei

von Chemikalien befindliche Teile durch unseren Service angenommen
werden kénnen!

Nur so kann die Verletzungsgefahr durch Reste chemischer Produkte fiir
unser Personal ausgeschlossen werden. Die eingesendete Ware muss, soweit
moglich, zusatzlich in einem geeigneten Beutel, der ein Auslaufen von
Restfeuchtigkeit in die Umverpackung verhindert, gepackt werden. Legen Sie
eine Kopie des Produktdatenblattes der verwendeten Chemie bei, damit sich
unsere Servicemitarbeiter auf den Einsatz der notwendigen Schutzausriistung
(PSA) vorbereiten kann.
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Voranmeldung der Riicksendung

i Die Riicksendung muss "online" beantragt werden:
——  htips://www.ecolab-engineering.de/de/kontakt/ruecksendungen/
Fiillen Sie alle Angaben aus und folgen Sie der weiteren Navigation.

Sie erhalten das ausgefiillte Riicksendeformular per E-Mail zugeschickt.

Verpacken und Absenden
Fir die Riicksendung maoglichst den Originalkarton verwenden.

Ecolab (ibernimmt keine Haftung fiir Transportschdden!

[l |

1. ,, Ricksendeformular ausdrucken und unterschreiben.

2. , Zu versendende Produkte ohne Zubehdrteile verpacken, es sei denn, diese kdnnten
mit dem Fehler zusammenhangen.

) Achten Sie darauf, dass auf allen eingesendeten Produkten das originale
i Seriennummernlabel befindet.

1

3. , Der Sendung folgende Dokumente beilegen:

B unterschriebenes Rucksendeformular

B Kopie der Bestellbestatigung oder des Lieferscheins

B bei Gewahrleistungsanspruch: Rechnungskopie mit Kaufdatum
B Sicherheitsdatenblatt bei gefahrlichen Chemikalien

. Das Riicksendeformular muss unter Verwendung einer
i Lieferscheintasche von auen gut sichtbar angebracht werden.

1

4. , Ricksendeadresse mit Rlicksendenummer auf das Versandlabel Ubertragen.
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1.6 Verpackung

ECQOLAB

Die Packstlcke sind entsprechend den zu erwartenden Transportbedingungen verpackt.
Die Verpackung soll die einzelnen Bauteile bis zur Montage vor Transportschaden,
Korrosion und anderen Beschadigungen schiitzen.

Daher die Verpackung nicht zerstéren und erst kurz vor der Montage entfernen.

UMWELT!

Gefahr fur die Umwelt durch falsche Entsorgung!

Fir die Verpackung wurden ausschlieBlich umweltfreundliche Materialien
verwendet. Verpackungsmaterialien sind wertvolle Rohstoffe und kénnen in
vielen Fallen weiter genutzt, aufbereitet oder wiederverwertet werden.

Durch falsche Entsorgung von Verpackungsmaterialien konnen Gefahren

fir die Umwelt entstehen:

— Die ortlich geltenden Entsorgungsvorschriften beachten!
— Verpackungsmaterialien umweltgerecht entsorgen.
— Gegebenenfalls einen Fachbetrieb mit der Entsorgung beauftragen.

Symbole auf der Verpackung

Symbol |Bezeichnung

Beschreibung

1] o

Das Packstiick muss grundsétzlich so transportiert, umgeschlagen und gelagert werden, dass die Pfeile jederzeit nach
oben zeigen. Rollen, Klappen, starkes Kippen oder Kanten sowie andere Formen des Handlings missen unterbleiben.
ISO 7000, No 0623

! Zerbrechlich

Das Symbol ist bei leicht zerbrechlichen Waren anzubringen. Derartig gekennzeichnete Waren sind sorgfaltig zu
behandeln und keineswegs zu stiirzen oder zu schniiren. ISO 7000, No 0621

'T Vor Nasse schiitzen

Derartig gekennzeichnete Waren sind vor zu hoher Luftfeuchtigkeit zu schiitzen, sie miissen daher gedeckt gelagert
werden. Kénnen besonders schwere oder sperrige Packstiicke nicht in Hallen oder Schuppen gelagert werden, sind sie
sorgfaltig abzuplanen. ISO 7000, No 0626

Vor Kalte schiitzen

Derartig gekennzeichnete Waren sind vor zu hoher Kalte zu schitzen.
Diese Packstlicke sollen nicht im freien gelagert werden.

Stapelbegrenzung

-

GroRte Anzahl identischer Packstiicke, die gestapelt werden durfen, wobei n fiir die Anzahl der zulassigen Packstlicke
steht (ISO 7000, No 2403).

Elektrostatisch
gefahrdetes
Bauelement

Berlihren derartig gekennzeichneter Packstlicke ist bei niedriger relativer Feuchte zu vermeiden, insbesondere wenn
isolierendes Schuhwerk getragen wird oder der Untergrund nicht leitend ist. Mit niedriger relativer Feuchte ist
besonders an warmen, trockenen Sommertagen und sehr kalten Wintertagen zu rechnen.

1.7 Lagerung

") Unter Umstdnden befinden sich auf den Packstiicken Hinweise zur Lagerung,
T die (iber die hier genannten Anforderungen hinausgehen.
- 4 Diese sind entsprechend einzuhalten.

Nicht im Freien aufbewahren.

Trocken und staubfrei lagern.

Keinen aggressiven Medien aussetzen.
Vor Sonneneinstrahlung schutzen.
Mechanische Erschutterungen vermeiden.
Lagertemperatur:
Relative Luftfeuchtigkeit: max. 80 %.

Bei Lagerung von langer als 3 Monaten regelmafig den

+5 bis max. 40 °C.

allgemeinen Zustand aller Teile und der Verpackung kontrollieren.

Falls erforderlich,

die Konservierung auffrischen oder erneuern.

MANO053291 Rev. 1-11.2023
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1.8
1.8.1

1.8.2

1.8.3

Kontakt
Hersteller

Ecolab Engineering GmbH

Raiffeisenstralle 7

D-83313 Siegsdorf

Telefon (+49) 86 62 / 61 234
Telefax (+49) 86 62 / 61 166

engineering-mailbox@ecolab.com
http://www.ecolab-engineering.com

Technischer Kundendienst

Ecolab Engineering GmbH

Raiffeisenstralle 7

D-83313 Siegsdorf

Telefon (+49) 86 62 / 61 234
Telefax (+49) 86 62 / 61 166

eursiefb-technicalservice@ecolab.com
http.//www.ecolab-engineering.com

Riicksendungen

Ecolab Engineering GmbH
- REPARATUR / REPAIR -

Zapfendorfstralie 9
D-83313 Siegsdorf

Tel.: (+49) 8662 61-0
Fax: (+49) 8662 61-258

Allgemeines

Halten Sie bei der Kontaktaufnahme
den Typencode ihres Gerates
bereit. Diesen finden Sie auf dem
Typenschild.

() Bevor Sie etwas an uns zuriicksenden, beachten Sie unbedingt die Angaben
i unter & Kapitel 1.5 ,Reparaturen / Riicksendungen an Ecolab Engineering“

. - aufSeite 12.
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Sicherheit ECQI. AB

2 Sicherheit

GEFAHR!

Wenn anzunehmen ist, dass ein gefahrloser Betrieb nicht mehr mdglich ist, so
ist das Gerat unverzuglich auRer Betrieb zu setzen und gegen unabsichtlichen
Betrieb zu sichern.

Das ist der Fall:

— wenn das Geréat sichtbare Beschadigungen aufweist,
— wenn das Geréat nicht mehr funktionsfahig erscheint,
— nach langerer Lagerung unter ungunstigen Umstanden.

Folgende Hinweise sind im Umgang beachten:

— Vor allen Arbeiten an elektrischen Teilen die Stromzufuhr trennen und
gegen wieder einschalten sichern.

— Sicherheitsbestimmungen und vorgeschriebene Schutzkleidung im
Umgang mit Chemikalien sind zu beachten.

— Hinweise im Produktdatenblatt des verwendeten Dosiermediums sind
einzuhalten.

— Das Geréat darf nur mit der in den Technischen Daten angegebenen
Versorgungs- und Steuerspannung betrieben werden.

VORSICHT!
Bedienung nur durch geschultes Personal

— Steuerung darf nur von geschultem Personal unter Verwendung der PSA
bedient werden.

— Unbefugten Personen durch geeignete MaRnahmen den Zugang zur
Steuerung verwehren.

VORSICHT!
Schaltschrank ULTRAX Cube nicht bei Schlafrigkeit, physischem Unwohlsein,
unter Einfluss von Drogen / Alkohol / Medikamenten etc. betreiben.

VORSICHT!

A Anderungen oder Modifikationen sind ohne vorherige und schriftliche
Genehmigung der Ecolab Engineering GmbH nicht erlaubt und fihren
zum Verlust jeglicher Gewahrleistungsanspriche. Vom Hersteller genehmigte
Original-Ersatzteile und Zubehér dienen der Erhéhung der Sicherheit.
Die Verwendung anderer Teile schlie3t die Gewahrleistung fur die daraus
entstehenden Konsequenzen aus. Wir weisen darauf hin, dass bei
nachtraglichen Umbauten die CE-Konformitét erlischt!
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2.2

BestimmungsgemaRe Verwendung
Zur bestimmungsgemalfen Verwendung zahlen insbesondere folgende Punkte:

B Der Schaltschrank ULTRAX Cube dient zur Steuerung von ULTRAX Cube
Dosierstationen der Fa. Ecolab in gewerblichen Waschanlagen und/oder
Waschereien.

® Der Schaltschrank ULTRAX Cube wurde ausschlief3lich fir die industrielle und
gewerbliche Nutzung entwickelt, konstruiert und gebaut. Eine private Nutzung wird
ausgeschlossen

B Der Betrieb ist nur im Rahmen der zuldassigen Umgebungs- und Betriebsparameter
zulassig. & Kapitel 11 ,Technische Daten” auf Seite 102

B Zur bestimmungsgemaflen Verwendung gehdrt auch die Einhaltung der vom
Hersteller vorgeschriebenen Bedienungs- und Betriebsanweisungen sowie die
Wartungs- und Instandhaltungsbedingungen.

Jede Uber die bestimmungsgemalie Verwendung hinausgehende oder andersartige
Benutzung gilt als Fehlgebrauch.

Verniinftigerweise vorhersehbare Fehlanwendungen

Zur Gewahrleistung der Funktion weisen wir hier auf den Umgang des Systems im
Besonderen auf Punkte hin, die laut Gefahrdungsanalyse des Herstellers zu einer
vernunftigerweise vorhersehbaren Fehlanwendung fuhren kdnnten:

B Anschlieflen und Steuern von nicht dafiir vorgesehenen Anlagenkomponenten oder
Zubehorteilen.

B Betrieb an falschen Spannungsversorgungen.
B Betrieb in Ex-Bereichen.

Unautorisierte Veranderungen und Ersatzteile

VORSICHT!

A Anderungen oder Modifikationen sind ohne vorherige und schriftliche
Genehmigung der Ecolab Engineering GmbH nicht erlaubt und fiihren
zum Verlust jeglicher Gewahrleistungsanspriiche. Vom Hersteller genehmigte
Original-Ersatzteile und Zubehdr dienen der Erhdhung der Sicherheit.
Die Verwendung anderer Teile schliel3t die Gewahrleistung fiir die daraus
entstehenden Konsequenzen aus. Wir weisen darauf hin, dass bei
nachtraglichen Umbauten die CE-Konformitat erlischt!

SicherheitsmaBRnahmen durch den Betreiber

' HINWEIS!

Es wird darauf hingewiesen, dass der Betreiber sein Bedien-

und Wartungspersonal bezuglich der Einhaltung aller notwendigen
SicherheitsmalRnahmen zu schulen, einzuweisen und zu tUberwachen hat.
Die Haufigkeit von Inspektionen und KontrolimaBnahmen muss
eingehalten und dokumentiert werden!
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WARNUNG!
Gefahr durch unsachgemal montierte Systemkomponenten

Unsachgemall montierte Systemkomponenten kénnen zu Personenschaden
und Beschadigungen der Anlage flhren.

— Prifen Sie, ob die zur Verfligung gestellten Systemkomponenten
(Rohrverbindungen, Flansche) sachgemall montiert wurden.

— Wenn die Montage nicht vom Kundendienst/Service durchgefuhrt wurde,
prufen Sie, ob alle Systemkomponenten aus den korrekten Materialien
bestehen und den Anforderungen entsprechen.

Betreiberpflichten

Geltende Richtlinien
Im EWR (Européischen Wirtschaftsraum) ist die nationale Umsetzung der

——  Richtlinie (89/391/EWG), die dazugehérigen Richtlinien und davon besonders

die Richtlinie (2009/104/EG) liber die Mindestvorschriften fiir Sicherheit und
Gesundheitsschutz bei Benutzung von Arbeitsmitteln durch Arbeitnehmer bei
der Arbeit, in der gliltigen Fassung, zu beachten und einzuhalten. Sollten Sie
sich aul3erhalb des Geltungsbereichs des EWR befinden, gelten immer die bei
Ihnen gliltigen Regelungen. Vergewissern Sie sich unbedingt, ob nicht durch
Sondervereinbarungen die Regelungen des EWR auch bei Ihnen Gliltigkeit
haben. Die Uberpriifung der bei Ihnen zuldssigen Bestimmungen obliegt
dem Betreiber.

Der Betreiber muss die ortlichen gesetzlichen Bestimmungen fiir:

die Sicherheit des Personals (im Geltungsbereich der Bundesrepublik Deutschland im
besonderen die BG- und UnfallverhGtungsvorschriften, Arbeitsstatten-Richtlinien, z.B.
Betriebsanweisungen, auch nach §20 GefStoffV, persdnliche Schutzausristung (PSA),
Vorsorgeuntersuchungen);

die Sicherheit der Arbeitsmittel (Schutzausristung, Arbeitsanweisungen,
Verfahrensrisiken und Wartung);

die Produktbeschaffung (Sicherheitsdatenblatter, Gefahrstoffverzeichnis);
die Produktentsorgung (Abfallgesetz);

die Materialentsorgung (AuRerbetriebnahme, Abfallgesetz);

die Reinigung (Reinigungsmittel und Entsorgung) einhalten

sowie die aktuellen Umweltschutzauflagen beachten.

AuBerdem ist betreiberseitig:

die personliche Schutzausrustung (PSA) zur Verfugung zu stellen.
die MaRnahmen in Betriebsanweisungen zu fixieren und das Personal zu unterweisen;
bei Bedienplatzen (ab 1 Meter Gber Boden): sicherer Zugang zu schaffen;

die Beleuchtung der Arbeitsplatze ist betreiberseitig laut DIN EN 12464-1

(im Geltungsbereich der Bundesrepublik Deutschland) herzustellen.

Beachten Sie die bei Ihnen gliltigen Vorschriften!

sicherzustellen, dass bei der Montage und Inbetriebnahme, wenn diese vom Betreiber
selbst durchgeflihrt werden, értliche Vorschriften beachtet werden.

MANO053291 Rev. 1-11.2023 18



ECQI.AB Sicherheit

23 Personalanforderungen
Qualifikationen

GEFAHR!
Verletzungsgefahr bei unzureichender Qualifikation des Personals!

Wenn unqualifiziertes Personal Arbeiten durchfiihrt oder sich im
Gefahrenbereich aufhalt, entstehen Gefahren, die schwere Verletzungen
und erhebliche Sachschaden verursachen konnen.

Alle Tatigkeiten nur durch dafir qualifiziertes und entsprechend geschultes
Personal durchfiihren lassen.

Unqualifiziertes Personal von Gefahrenbereichen fernhalten.

HINWEIS!

Als Personal sind nur Personen zugelassen, von denen zu erwarten ist, dass
sie ihre Arbeit zuverlassig ausfuhren. Personen, deren Reaktionsfahigkeit
beeinflusst ist, z.B. durch Drogen, Alkohol oder Medikamente, sind nicht
zugelassen. Bei der Personalauswahl sind die am Einsatzort geltenden
alters- und berufsspezifischen Vorschriften zu beachten. Halten Sie unbedingt
unbefugte Personen fern.

Bediener

Der Bediener wurde in einer Unterweisung tber die ihm Ubertragenen Aufgaben und
moglichen Gefahren bei unsachgemalem Verhalten unterrichtet. Aufgaben, die Uber die
Bedienung im Normalbetrieb hinausgehen, darf er nur ausflihren, wenn dies in dieser
Anleitung angegeben ist oder der Betreiber ihn ausdrucklich damit betraut hat.

Elektrofachkraft

Die Elektrofachkraft ist aufgrund ihrer fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen
sowie Kenntnis der einschldgigen Normen und Bestimmungen in der Lage, Arbeiten an
elektrischen Anlagen auszufihren und mégliche Gefahren selbststandig zu erkennen

und zu vermeiden. Er ist speziell ausgebildet und kennt die relevanten Normen und
Bestimmungen.

Fachkraft
Eine Person mit geeignetem Training, geeigneter Ausbildung und Erfahrungen die ihn in
die Lage versetzt Risiken zu erkennen und Gefahrdungen zu vermeiden.

Mechaniker

Der Mechaniker ist fiir den speziellen Aufgabenbereich, in dem er tatig ist, ausgebildet
und kennt die relevanten Normen und Bestimmungen. Er kann aufgrund seiner fachlichen
Ausbildung und Erfahrung Arbeiten an pneumatischen / hydraulischen Anlagen ausfiihren
und mogliche Gefahren selbststandig erkennen und vermeiden.

Servicepersonal

Bestimmte Arbeiten durfen nur durch Servicepersonal des Herstellers oder durch vom
Hersteller autorisiertes oder speziell darauf geschultes Servicepersonal durchgefihrt
werden. Bei Fragen kontaktieren Sie den & Hersteller .

Unterwiesene Person

Eine Person, die durch eine Fachkraft ber die ihr Gbertragenen Aufgaben und die
maoglichen Gefahren bei unsachgemalem Verhalten unterrichtet und erforderlichenfalls
angelernt sowie Uber die notwendigen Schutzeinrichtungen und Schutzmalnahmen
belehrt wurde.
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24 Allgemeine Sicherheitshinweise
Elektrische Gefahren

I\

GEFAHR!

Gefahren durch elektrischen Strom sind mit nebenstehendem Symbol
gekennzeichnet. Arbeiten an solchen Stellen durfen ausschlieflich durch
ausgebildetes und autorisiertes Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Gefahren durch elektrische Energie

L
VN

WARNUNG!

Der Schutzleiteranschluss ist an den Anschlussstellen durch dieses Symbol
gekennzeichnet.

GEFAHR!
Lebensgefahr durch elektrischen Strom!

Gefahren durch elektrischen Strom sind mit nebenstehendem Symbol
gekennzeichnet. Arbeiten an solchen Stellen dirfen ausschlieBlich durch
ausgebildetes und autorisiertes Fachpersonal durchgefihrt werden.

Bei Beruhrung mit spannungsfihrenden Teilen besteht unmittelbare
Lebensgefahr durch Stromschlag. Beschadigung der Isolation oder einzelner
Bauteile kann lebensgefahrlich sein.

— Vor Beginn der Arbeiten, spannungsfreien Zustand herstellen und fir die
Dauer der Arbeiten sicherstellen.

— Bei Beschadigungen der Isolation Spannungsversorgung sofort abschalten
und Reparatur veranlassen.

— Niemals Sicherungen uberbriicken oder aul3er Betrieb setzen.

— Beim Auswechseln von Sicherungen die Stromstarkenangabe einhalten.

— Feuchtigkeit von spannungsfiihrenden Teilen fernhalten da diese zum
Kurzschluss fuhren kann.

Brandgefahr

GEFAHR!
Brandgefahr
Bei Brandgefahr sind zwingend die dafiir vorgesehenen Léschmittel zu

verwenden und entsprechende SicherheitsmalRnahmen zur Brandbekampfung

einzuleiten. Beachten Sie hierbei auch unbedingt das Sicherheitsdatenblatt
Ihrer verwendeten Chemikalien fiir die Brandbekampfung!

Rutschgefahr

A

GEFAHR!

Rutschgefahren sind mit nebenstehendem Symbol gekennzeichnet.
Verschittete Chemikalien erzeugen bei Nasse Rutschgefahr.
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WARNUNG!

Rutschgefahr durch austretende Fliissigkeit im Arbeits- und
Bereitstellungsbereich!

— Bei Arbeiten rutschfeste, chemieresistente Schuhe tragen.

— Produktbehélter in eine Wanne stellen um eine Rutschgefahr durch
austretende FlUssigkeiten zu vermeiden.

UMWELT!

Ausgelaufenes, verschiittetes Dosiermedium nach Anweisungen des
Sicherheitsdatenblattes fachgerecht aufnehmen und entsorgen.
Unbedingt auf die Verwendung der vorgeschriebenen PSA achten.

Unbefugter Zutritt
GEFAHR!
b Unbefugter Zutritt

= Der Betreiber hat sicherzustellen, dass das Betreten des Bedienbereiches
durch unbefugte Personen verhindert wird.

2/

Gefahr durch automatischen Anlauf

GEFAHR!

Bei der Kennzeichnung mit nebenstehendem Symbol besteht die Gefahr
des automatischen Anlaufes. Bereits durch Herstellen der Stromversorgung
kann ein automatischer Anlauf gestartet werden, ohne dass vorher noch ein
Schalter/Taster betatigt werden muss.

Gefahr des automatischen Anlaufes der Schaltschrank ULTRAX Cube

Der Betreiber der Schaltschrank ULTRAX Cube ist dafiir verantwortlich, dass
bei aktivierter Autostart-Funktion ein ungewollter Anlauf der Schaltschrank
ULTRAX Cube bei Wiederkehr der Netzspannung nach Netzausfall durch
geeignete Ubergeordnete Mallnahmen verhindert wird!

f VORSICHT!

Installations-, Wartungs- und Reparaturarbeiten

' HINWEIS!
Sachschaden durch Verwendung von falschem Werkzeug!

Durch Verwendung von falschem Werkzeug kénnen Sachschaden entstehen.
Nur bestimmungsgemaRes Werkzeug verwenden.
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GEFAHR!
Durch unfachméannisch durchgefiihrte Installations-, Wartungs- oder
Reparaturarbeiten konnen Schaden und Verletzungen auftreten.

Alle Installations-, Wartungs- und Reparaturarbeiten durfen nur von
autorisiertem und geschultem Fachpersonal nach den geltenden

ortlichen Vorschriften ausgefiihrt werden. Sicherheitsbestimmungen und
vorgeschriebene Schutzkleidung im Umgang mit Chemikalien sind zu
beachten. Hinweise im Produktdatenblatt des verwendeten Dosiermediums
sind einzuhalten. Vor Installations-, Wartungs- und Reparaturarbeiten die
Zufuhr des Dosiermediums trennen und das System reinigen.

HINWEIS!

Bei Wartungsarbeiten und Reparaturen diirfen nur Original-Ersatzteile
verwendet werden.

25 Gefahrenbereiche an der Anlage

Fur den Bediener sind die Bereiche um die Anlage und die Steuerung als "Bedienbereich"
definiert.

Bei der Durchfiihrung von Rust-, Reinigungs-, Wartungs- und Reparaturarbeiten ist

der Bereich um die Anlage bzw. die einzelnen Anlagenkomponenten Gefahrenbereich
und darf nur durch Fachpersonal unter Einhaltung der Sicherheitsvorschriften begangen
werden.

WARNUNG!

— Der Gefahrenbereich erstreckt sich bei Rust-, Wartungs- und
Reparaturarbeiten 1 m um die Maschine bzw. Anlage.

— Der Schwenkbereich der sich 6ffnenden Anlagentiren ist mit zu
berlcksichtigen.

— Der Betreiber hat sicherzustellen, dass das Betreten des
Gefahrenbereiches wahrend der Bewegungsablaufe verhindert wird.

GEFAHR!
Unbefugter Zutritt
Der Betreiber hat sicherzustellen, dass das Betreten des Bedienbereiches

durch unbefugte Personen verhindert wird.

2.6 Personliche Schutzausriistung (PSA)

GEFAHR!

Personliche Schutzausristung, im folgenden PSA genannt, dient dem Schutz
des Personals. Die auf dem Produktdatenblatt (Sicherheitsdatenblatt) des
Dosiermediums beschriebene PSA ist unbedingt zu verwenden.
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Arbeitsschutzkleidung
Arbeitsschutzkleidung ist eng anliegende Arbeitskleidung mit geringer
Reildfestigkeit, mit engen Armeln und ohne abstehende Teile.

Chemikalienbestandige Schutzhandschuhe
Chemikalienbestandige Schutzhandschuhe dienen zum Schutz der Hande vor
aggressiven Chemikalien.

Kopfschutz
Ein Schutzhelm schitzt den Kopf vor herabfallenden Gegenstanden und vor
AnstolRen des Kopfes an Gegenstande.

Schutzbrille
Die Schutzbrille dient zum Schutz der Augen vor umherfliegenden Teilen und
Flissigkeitsspritzern.

Schutzhandschuhe

Schutzhandschuhe dienen zum Schutz der Hande vor Reibung, Abschurfungen,
Einstichen oder tieferen Verletzungen sowie vor Berlihrung mit hei3en
Oberflachen.

Sicherheitsschuhe

Sicherheitsschuhe schitzen die FliRe vor Quetschungen, herabfallenden Teilen,
Ausgleiten auf rutschigem Untergrund und zum Schutz vor aggressiven
Chemikalien.
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3 Lieferumfang
Der Lieferumfang besteht aus:

Darstellung Beschreibung Artikel Nr. EBS Nr.

Schaltschrank ULTRAX CUBE auf Anfrage auf Anfrage

Befestigungssatz bestehend aus:

B 4x Allzweckdibel 10 x 61mm
B 4x 6KT-Holzschraube 8X60 DIN571 V2A
B 4x Scheibe 8.4X24X2 V2A
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Aufbau

©\/@

0

Abb. 2: Aufbau Schaltschrank aul3en

1399

Abb. 3: Aufbau Schaltschrank innen

Aufbau

@ Alarmsummer

@ Einbau-Panel-PC mit Touchscreen
@ Alarm Reset

@ USB-Anschluss

@ Hauptschalter

@ EtherCAT-Koppler

@ Beckhoff I/O Module
Sicherung Anlagensteuerung
@ Pumpensicherung
Hauptschiitz

@ Schaltnetzteil

@ 230 V L/N/PE Verbinder

@ +24 V und GND Verbinder
Alarm- und Pumpenrelais

Die MyControl Software ist auf einem Einbau-Panel-PC ( Abb. 2 , @) ) installiert und wird
Uber einen Touchscreen bedient. Der Einbau-Panel-PC ist (iber den EtherCAT-Koppler ®
mit digitalen Ein- und Ausgangsklemmen (@) verbunden. Digitale Eingangssignale werden
Uber die Eingangsklemmen an die Steuerung tbertragen. Die Anlagenkomponenten
werden von der MyControl Software mit Hilfe von digitalen Ausgangssignalen Gber die

Ausgangsklemmen angesteuert.

Beschreibungen der Zukaufteile

Sicherheitstrennschalter DILEM-10-G(24VDC) [EATON]
Das Leistungsschitz DILEM-10-G(24VDC) ist ein elektro-mechanischer Schalter.

Im Schutz gibt es einen Steuerstromkreis und einen Laststromkreis. Flie3t Strom
durch den Steuerstromkreis, schaltet das Schiitz und auch der Laststromkreis wird

stromdurchflossen.

25
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& Mehr Informationen zu: Sicherheitstrennschalter DILEM-10-G(24VDC) [EATON]

Einbau-Panel-PC CP66xx
Allgemeines

Das Control-Panel CP66xx ist flr den industriellen Einsatz in der Maschinen- und
Anlagentechnik konzipiert. In einem Stahlblech-Gehause mit Aluminium-Front sind ein
TFT-Display, Touch Screen / Pad (optional) und eine PC-Tastatur (optional) aufgebaut.
Der Einbau erfolgt in die Front von Schaltschranken. Die MicroSD sowie die
Lithiumbatterie der Systemuhr sind von der Rickseite in der Steckerblende zuganglich.

Das Control-Panel darf nicht im Ex-Bereich eingesetzt werden.

Zentrale EtherCAT-Steuerung

In Verbindung mit der Automatisierungssoftware TwinCAT unter Windows Embedded
Compact 7 dient der Einbau-Panel-PC als kompakte Zentraleinheit einer EtherCAT-
Steuerung.

Zur ausfallsicheren Datenspeicherung ist NOVRAM auf dem Board integriert.

[l |

& Mehr Informationen zu: Einbau-Panel-PC CP66xx
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41.3

414

41.5

4.1.6

EtherCAT-Koppler EK1100

Der EtherCAT-Koppler EK1100 ist das Bindeglied zwischen dem EtherCAT-Protokoll

auf Feldbusebene und den EtherCAT-Klemmen. Der Koppler setzt die Telegramme im
Durchlauf von der Ethernet-100BASE-TX- auf die E-Bus-Signaldarstellung um. Eine
Station besteht aus einem Koppler und einer beliebigen Anzahl von EtherCAT-Klemmen,
die automatisch erkannt und einzeln im Prozessabbild dargestellt werden.

Besondere Eigenschaften:

® Verbindungstechnik: 2 x RJ45-Buchse
B Verbindungslangen: bis zu 100 m
B Anzahl der EtherCAT-Klemmen im Gesamtsystem: bis zu 65.535

Der EK1100 besitzt zwei RJ45-Buchsen. Mit der oberen Ethernet-Schnittstelle wird der
Koppler an das Netzwerk angeschlossen, die untere Buchse dient zum optionalen
Anschluss weiterer EtherCAT-Gerate im gleichen Strang. Zuséatzlich kann flr die
Verlangerung oder zum Aufbau einer Linien- oder Sterntopologie ein EtherCAT-Abzweig
oder eine EtherCAT-Verlangerung genutzt werden.

Die System- und Feldversorgung, je 24 V DC, erfolgt direkt am Koppler. Aus der
eingespeisten Systemspannung werden die angefiigten EtherCAT-Klemmen mit dem
bendtigten Strom zur Kommunikation versorgt. Maximal kann der Koppler 5 V und

2 A liefern. Wird mehr Strom bendtigt, sind Einspeiseklemmen, z. B. die EL9410, zu
integrieren. Die Feldversorgung wird Uiber die Powerkontakte mit bis zu 10 A an die
einzelnen |/O-Komponenten weitergeleitet.

() Im EtherCAT-Netzwerk wird der EK1100 im Bereich der Ethernet-
T Signaliibertragung (100BASE-TX) an beliebiger Stelle eingesetzt — auller
- & direkt am Switch. Flir den Einsatz am Switch sind die Koppler EK9000 und
EK1000 geeignet.

& Mehr Informationen zu: EtherCAT-Koppler EK1100

Digitale HD-Eingangs-/Ausgangsklemmen EL1809, EL1819

Digitale Eingangsklemmen erfassen die binaren Steuersignale aus der Prozessebene und
transportieren sie, galvanisch getrennt, zum Ubergeordneten Automatisierungsgerat.

& Mehr Informationen zu: Digitale HD-Eingangs-/Ausgangsklemmen EL1809, EL1819

Digitale HD Ausgangsklemmen EL28xx

Digitale Ausgangsklemmen schalten die binaren Steuersignale des
Automatisierungsgerates, galvanisch getrennt zur Prozessebene, an die Aktoren weiter.

& Mehr Informationen zu: Digitale HD Ausgangsklemmen EL28xx

Endkappe fiir E-Bus-Kontakte EL9011

Jede Busstation muss auf der rechten Seite mit einer Endkappe abgeschlossen
werden. Die EL9011 deckt die E-Bus-Kontakte ab und ist farblich der EL-Klemmenserie
angepasst.

& Mehr Informationen zu: Endkappe fiir E-Bus-Kontakte EL9011
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41.7 DIN-Schienennetzteil NDR 120x

Bei dem NDR 120x handelt es sich um ein platzsparend konzipiertes DIN-
Schienennetzteil.

& Mehr Informationen zu: DIN-Schienennetzteil NDR 120x
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5 Montage und Installation

5.1 Montage

Personal: B Mechaniker
B Fachkraft
Schutzausristung: B Arbeitsschutzkleidung
B Schutzhandschuhe
B Sicherheitsschuhe

VORSICHT!
Halten Sie unbefugte Personen von der Anlage fern.

GEFAHR!
Lebensgefahr durch schwebende Lasten

Schwebende Lasten kénnen zu lebensgefahrlichen Verletzungen fihren,
wenn die Betriebsmittel nicht den Anforderungen entsprechen.

— Nur zugelassene Hebezeuge und Anschlagmittel mit ausreichender
Tragfahigkeit verwenden.

— Schutzschuhe und Schutzhelm tragen.

— Transportbereich freihalten.

— Nie unter oder in den Schwenkbereich von schwebenden Lasten treten.
— Auf mittigen Schwerpunkt des Transportstlicks achten.

HINWEIS!
Sachschaden durch zusatzliche Gewichtsbelastungen

Durch zusatzliche Gewichtsbelastungen kann es zu Sachschaden an der
Steuerung kommen.

— Steuerung nicht mit zusatzlichem Gewicht belasten
— Steuerung nicht betreten oder als Steighilfe verwenden
— Keine schweren Werkzeuge auf der Steuerung ablegen

HINWEIS!
Sachschiaden durch ungeeignetes Werkzeug

Verwendung von ungeeignetem Werkzeug kann zu Schaden an der Steuerung
flhren.

— Nur bestimmungsgemales Werkzeug verwenden!

— Werkzeug sauber und in einwandfreiem Zustand halten, beschadigtes
Werkzeug ersetzen!
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Anforderungen an den Aufstellungsort
Fir den Aufstellungsort des Schaltschranks gilt:
B Am Aufstellungsort des Schaltschranks muss ein ausreichend dimensionierter

Stromanschluss verfligbar sein. & Kapitel 11 ,Technische Daten* auf Seite 102

B Der Schaltschrank und die daran angebrachten Bedienelemente mussen zuganglich
sein.

B Den Schaltschrank von Warmequellen fernhalten und vor Frost schiitzen.

®m Der Aufstellungsort des Schaltschranks muss so gewahlt werden, dass der minimale
Platzbedarf eingehalten wird.

Wandbeschaffenheit

Bei der Montage der Station an einer Wand muss sichergestellt sein, dass die Wand
das Gewicht der Station dauerhaft tragt. Fir Informationen zum Gewicht siehe & Kapitel
11 ,Technische Daten” auf Seite 102 .

() Die Wand muss eben und ausreichend tragféhig fiir alle montierten Geréte und
i Zubehdrteile sein.

[l |

Platzbedarf

Um einen storungsfreien Arbeitsablauf bei Betrieb und Wartung der Steuerung zu
gewahrleisten, muss der minimale Platzbedarf um die Steuerung beachtet werden.

E Steuerschrank
E] @ Dosierstation
@ @ Abstand zu Seitenwand oder anderen Anlagen
@ Abstand zur zugehdrigen Dosierstation

@ Verkehrswege und Freiraum vor Bedienplatzen

®

Abb. 4: Platzbedarf Steuerschrank

Abstand / Freiraum Abstand
Abstand zu Seitenwand oder anderen Anlagen 500 mm
Abstand zur zugehdérigen Dosierstation 250 mm
Verkehrswege und Freiraum vor Bedienplatzen 1.500 mm
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Schaltschrank montieren

GEFAHR!
Lebensgefahr durch Beriihrung spannungsfiihrender Bauteile

Beruhrung von spannungsfuhrenden Bauteilen kann zu lebensgefahrlichen
Verletzungen durch Stromschlag fuhren.

— Arbeiten an spannungsfiihrenden Bauteilen nur von Elektrofachkraften
ausflihren lassen

— Vor Beginn der Arbeiten Steuerung spannungsfrei schalten und gegen
Wiedereinschalten sichern

— Schutzeinrichtungen und Sicherungen nicht tberbricken
— Spannungsfreiheit prifen, ggf. Steuerung erden und kurzschlieRen
— Benachbarte unter Spannung stehende Teile abdecken und abschranken

HINWEIS!
Sachschaden durch unsachgemaRe Wandmontage

Unsachgemale Montage kann zum Ausrei3en der Verschraubung aus der
Wand und zu resultierenden Sachschaden fuhren.

— Eignung der Wand fur die Wandmontage prifen
— Ggf. Spezialdibel und Spezialschrauben verwenden

Material: B Bohrmaschine
B Geeignete Befestigungsmittel
m Geeignetes Hebezeug
B Wasserwaage
Voraussetzungen:

B Die Eignung der Wand fir die Wandmontage wurde geprift.
B Am Aufstellungsort ist ein ausreichend dimensionierter Stromanschluss vorhanden.

Abb. 5: Schaltschrank ULTRAX Cube

1. ), Stromanschliisse im Bereich des Montageorts spannungsfrei schalten.
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2. , Die Befestigung gemal der Befestigungslocher an der Riickwand des
Schaltschranks vorbereiten.

3. ) Schaltschrank am Hebezeug befestigen.

4. , Schaltschrank anheben, ausrichten und mit geeigneten Befestigungsmitteln an der
Wand befestigen.

5. ,, Um sicherzustellen, dass der Schaltschrank halt, das Hebezeug langsam senken.
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5.2 Elektrische Installation

GEFAHR!
Lebensgefahr durch Beriihrung spannungsfiihrender Bauteile

Beriihrung von spannungsflihrenden Bauteilen kann zu lebensgefahrlichen
Verletzungen durch Stromschlag fuhren.

— Arbeiten an spannungsfuhrenden Bauteilen nur von Elektrofachkraften
ausfuhren lassen

— Vor Beginn der Arbeiten Steuerung spannungsfrei schalten und gegen
Wiedereinschalten sichern

— Schutzeinrichtungen und Sicherungen nicht tberbriicken
— Spannungsfreiheit prifen, ggf. Steuerung erden und kurzschlieRen
— Benachbarte unter Spannung stehende Teile abdecken und abschranken

WARNUNG!
Verletzungsgefahr durch elektrischen Strom

Zum Schutz vor mdglicherweise tédlichen Stromschlagen mussen alle
Komponenten der Anlage geerdet sein.

— Alle vorhandenen Erdungsanschlisse einzeln und direkt an eine
Erdungssammelschiene anschlieRen.

— Fdir alle Erdungsverbindungen missen UL-konforme Ringkabelschuhe
verwendet werden.

— Erdungskabel missen fir den maximalen Netzfehlerstrom ausgelegt sein,
der normalerweise durch Sicherungen oder Motorschutzschalter begrenzt
wird.

Die elektrische Installation des Steuerschranks muss gemal3 den Angaben
im Stromlaufplan erfolgen. Dieser befindet sich im Dokumentenfach auf der
=& Innenseite der Schaltschranktiir. Bei Fragen kontaktieren Sie Ihren Ecolab
TCD Servicepartner.

Personal: Servicepersonal
Elektrofachkraft

Arbeitsschutzkleidung
Schutzhandschuhe
Sicherheitsschuhe
Kopfschutz

Schutzausristung:
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@ Erdungsanschluss
@ Einspeiseklemmen

o
of

Abb. 6: Elektrischer Anschluss

1. , Gebaudeseitige Stromversorgung ausschalten und gegen versehentliches
Einschalten sichern.

Hauptschalter am Schaltschrank ausschalten und mit einem Schloss sichern.

3. , Erdungsanschluss (D) an der nachstgelegenen gebaudeseitigen
Erdungssammelschiene anschlieRRen.

4. , Die Dosierstation gem. Stromlaufplan an der Steuerung anschlie3en.

5. , Stromversorgungskabel durch die entsprechende Kabeldurchflihrung in den
Schaltschrank ziehen und an den Einspeiseklemmen ) anschlielRen.
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6

6.1

Inbetriebnahme und Betrieb

Personal: B Servicepersonal
B Fachkraft

VORSICHT!

— Installations- und Inbetriebnahmearbeiten dirfen ausschlielich von
autorisiertem, geschultem Fachpersonal ausgefuhrt werden. Wir
empfehlen hier dringend den Service der Fa. Ecolab Engineering
GmbH in Anspruch zu nehmen.

— Vor allen Arbeiten an elektrischen Teilen ist die Anlage vom Netz zu
trennen, die Spannungsfreiheit festzustellen und gegen Wiedereinschalten
zu sichern.

— Kontrollieren Sie vor Inbetriebnahme den festen Sitz / Einbau aller
Anlagenkomponenten.

— Nach Einstellarbeiten am offenen Gerat, dieses wieder ordnungsgeman
verschlief3en!

— Bei der Inbetriebnahme der Anlage ist ein vollstandiges Abnahmeprotokoll
zu fuhren!

— Kontrollieren Sie, dass alle Anschlisse korrekt ausgefuhrt sind!

— Stellen Sie sicher, dass die Versorgungsspannung mit der auf dem
Typenschild angegebenen Spannung Ubereinstimmt.

Bedien- und Anzeigeelemente

@ Alarmsummer

/@ @ Einbau-Panel-PC mit Touchscreen
@ Alarm Reset
/® (@ USB-Anschluss

@ Hauptschalter

®\/@

0

Abb. 7: Schaltschrank ULTRAX Cube

Die Schaltschrank ULTRAX Cube verflgt iber folgende Bedien- und Anzeigeelemente:

Alarmsummer - Den Bediener auf Alarmmeldungen aufmerksam machen ()
Einbau-Panel-PC mit - Bedienung, Einrichtung und Konfiguration der

Touchscreen Steuerungssoftware MyContol @)

Alarm Reset - Quittieren von Alarmmeldungen ®

Hauptschalter - Aus- und Einschalten der Anlage ®
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6.2

6.3

Inbetriebnahme
Erstinbetriebnahme

() Die Erstinbetriebnahme der Anlage erfolgt durch Ecolab Servicepersonal.
T Bei Fragen kontaktieren Sie Ihren Ecoloab TCD-Servicepartner.

[l |

Inbetriebnahme

Personal: B Fachkraft
B Bediener
B Unterwiesene Person
Schutzausristung: ® Schutzhandschuhe
M Sicherheitsschuhe
B Schutzbrille
Voraussetzungen:

B Erstinbetriebnahme durchgefihrt
®  Anlage an den Kunden Ubergeben

1. , Prifen, ob die Anlage betriebsbereit ist und sich niemand im direkten Umfeld aufhalt.
2. , Bei Bedarf gebaudeseitige Versorgungssysteme einschalten:

B Stromversorgung
B Wasserversorgung

3. , Bei Bedarf Hauptschalter am Schaltschrank einschalten.
= Die Anlagensteuerung fahrt hoch.

(0 Der Systemstart wird ausgefiihrt und dauert ca. 1 min.

i Nach erfolgreichem Systemstart erscheint der ,Hauptbildschirm* im
Display des Steuerschrankes.

4. , Betreffende WSM einschalten.
= Die WSM fordert, je nach aktuellem Programm, die benétigten Dosierchemikalien
von der Dosierstation an.
Die Anlagensteuerung steuert dann die entsprechenden Komponenten an.

Betrieb
Personal: B Fachkraft
B Bediener
B Unterwiesene Person
Schutzausristung: ® Schutzhandschuhe
B Sicherheitsschuhe
B Schutzbrille
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6.3.1  Anlage einschalten
Voraussetzungen:

B Die Anlage ist vollstandig aufgebaut

B Die gebaudeseitigen Versorgungseinrichtungen sind eingeschaltet:
— Stromversorgung
— Wasserversorgung

m  Alle ggf. verbauten Not-Aus-Taster sind entriegelt.

B Alle Komponenten der Anlage sind betriebsbereit.

@ Schaltschrank
@ Einbau-Panel-PC mit Touchscreen

@ Alarm Reset
@ Hauptschalter

0

®\
/®

Abb. 8: Schaltschrank Aul3enseite

1. , Am Schaltschrank () Hauptschalter (® einschalten.
= Der Systemstart wird ausgefuhrt und dauert ca. 1 min.
= Nach erfolgreichem Systemstart erscheint der ,Hauptbildschirm® im Display des
Steuerschrankes.

2. , Taste ,Alarm Reset“ (3 driicken.
= Die Dosieranlage ist betriebsbereit.

3. , Die von der Dosieranlage versorgten Waschschleudermaschinen einschalten.
= Die Anlage beginnt zu arbeiten, sobald von einer der Waschschleudermaschinen
eine Dosierung angefordert wird.
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6.3.2 Anlage ausschalten

Abb. 9: Hauptbildschirm

1. , Aufdem ,Hauptbildschirm®, Schaltflache ® dricken.

Bereit um AUS zu schalten

Abb. 10: Hauptbildschirm - Gerét ausschalten

= Ein roter Laufbalken erscheint (Daten werden gesichert), danach wechselt der
Laufbalken seine Farbe auf grin.

= Alle Komponenten der Dosieranlage werden gestoppt.

@ Hauptschalter

/®

Abb. 11: Schaltschrank Aul3enseite

Wenn der Statusbalken ,Bereit um AUS zu schalten® vollstandig in Grun dargestellt
wird, Hauptschalter @) am Schaltschrank ausschalten.

= Die Stromversorgung des Schaltschranks wird abgeschaltet.

= Alle Komponenten der Dosieranlage werden stromlos geschaltet.
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6.3.3 Stillsetzen im Notfall

() Abhéngig von den értlichen Gegebenheiten und dem Anlagenumfang kénnen

i Not-Halt-Taster an der Dosierstation oder anderswo an der Gesamtanlage

L verbaut sein. Beachten Sie dazu die Technische Dokumentation der
Gesamtanlage inklusive der Betriebsanleitungen von Anlagenkomponenten,
die durch Dritte geliefert wurden.

1. ,, Im Fall eines Notfalls oder einer Stérung, einen der Not-Halt-Taster in oder an der
Anlage drucken.
= Der Alarmsummer ertont.
= In der Steuerungssoftware liegt die Alarmmeldung ,Alarm Not-Aus an.*
= Eine eventuell begonnene Dosierung wird gestoppt.

Falls keine Not-Halt-Taster verbaut sind, den Hauptschalter am Schaltschrank
T in Stellung ,,0“ schalten.

[l |

In diesem Fall wird die gesamte Dosieranlage stromlos geschaltet und der
Einbau-Panel-PC abgeschaltet.

6.3.4 Wiedereinschalten nach Not-Aus
1. , Sicherstellen, dass die Notsituation bzw. die Stérung nicht mehr besteht.
2. , Not-Aus-Taster entriegeln.

@ Alarmsummer

_/’GD @ Einbau-Panel-PC mit Touchscreen
@ Alarm Reset
/@ @ USB-Anschluss

@ Hauptschalter

®\/@

0

Abb. 12: Schaltschrank ULTRAX Cube

3. , Am Schaltschrank Leuchttaster ,Alarm-Reset“ ) driicken.
= Die Dosieranlage wird wieder gestartet.

Falls keine Not-Halt-Taster verbaut sind, den Hauptschalter am Schaltschrank
i wieder in Stellung ,,1“ schalten. & Kapitel 6.3.1 ,Anlage einschalten”
- auf Seite 37
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7 Softwarebeschreibung

() Diese Betriebsanleitung beschreibt die MyControl Steuerung mit der Software-

i Version 1.4.27. Die hier beschriebenen Bildschirme, Felder und Funktionen

- L sind abhéngig von der Gerétekonfiguration und stehen méglicherweise in
alteren Versionen der Software nicht zur Verfliigung.

Zur Aktualisierung auf die aktuelle Version der MyControl Software
kontaktieren Sie bitte Ihren Ecolab Servicepartner.

71 Hauptbildschirm
Allgemeines
Der Hauptbildschirm wird nach folgenden Aktionen angezeigt:

B Automatisch nach dem Einschalten der MyControl
B Nach Dricken der Navigationsschaltflache auf einem beliebigen Bildschirm

Die dargestellten Navigationsschaltflichen sind abhéngig vom Benutzer, der
T an der MyControl angemeldet ist. & Kapitel 7.3 ,Login“ auf Seite 44

[l |

E Anzeigebereich

/E] Navigationsbereich

/@ @ Frei konfigurierbarer Name (Kunde, Maschinentyp, ....)
/@ @ Software Version

@ Aktuelles Datum und Uhrzeit

/@ @ Navigationsschaltflachen (programmgesteuert belegt)

Abb. 13: Systemstart / Hauptbildschirm
Der Bildschirm der Steuerung besteht im Wesentlichen aus zwei Bereichen:
Anzeigebereich - stellt den Inhalt der entsprechenden Seite dar [4]

Navigationsbereich - bietet, abhangig vom dargestellten Bildschirm, unterschiedliche
Schaltflachen zur Navigation
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Navigationsschaltflachen

7.2

Softwarebeschreibung

Mit den nachfolgend dargestellten Navigationsschaltflachen (@ auf dem Hauptbildschirm
werden die Startseiten der HauptmenUs aufgerufen:

Schaltflache

Beschreibung

Offnet Bildschirm ,Anmelden*, auf dem sich der Benutzer mit einer der folgenden
Benutzerebenen einloggen kann. & Kapitel 7.3 ,Login“ auf Seite 44 :

B Level 0 = eingeschrankter Zugriff

®  Level 1 = Bediener

B |level 2 = Ecolab Mitarbeiter / Wascherei Manager

B Level 3 = Ecolab Servicetechniker / Ingenieur

Offnet Bildschirm ,VISUALISIERUNG* auf dem weitere Optionen zur Anzeige
ausgewahlt werden koénnen. & Kapitel 7.4 ,Visualisierung* auf Seite 45

Offnet Bildschirm ,HANDBETRIEB* auf dem einzelne Komponenten der Anlage
manuell angesteuert werden kénnen. & Kapitel 7.5 ,Handbetrieb” auf Seite 50

Offnet Bildschirm ,EINSTELLUNGEN* auf der die verbauten Komponenten der Anlage
konfiguriert und eingerichtet werden. % Kapitel 7.7 ,Einstellungen” auf Seite 61

Offnet Bildschirm ,BERICHTE* auf dem Reports und Diagramme zur Darstellung
ausgewahlt werden koénnen. & Kapitel 7.6 ,Berichte” auf Seite 53

Offnet Bildschirm ,Alarme* auf dem alle aktuell anstehenden Alarme angezeigt
werden. & Kapitel 8.2 ,Anzeigen von Stérungen” auf Seite 91

Innerhalb der Untermentis kénnen, abhangig vom dargestellten Bildschirm, folgende
Navigationsschaltflachen angezeigt werden:

Schaltflache Beschreibung
Offnet den vorher dargestellten Bildschirm.
[Text] Schaltflachen mit Textinhalt 6ffnen den jeweils bezeichneten Bildschirm. Die

Verflgbarkeit ist abhangig vom aktuell dargestellten Bildschirm und der aktuellen
Konfiguration und wird in den nachfolgenden Abschnitten beschrieben.

Offnet den Hauptbildschirm.

Bedienelemente und Anzeigen

Informationen anzeigen

Die Symbole von Anlagenkomponenten werden farbig angezeigt, um deren aktuellen
Status zu signalisieren:

Farbe [Bedeutung

O

Die Darstellungsfarbe "Griin" kann kontextabhangig folgende Bedeutungen haben:

Status OK
Aktiviert

Die Darstellungsfarbe "Rot" kann kontextabhangig folgende Bedeutungen haben:

Status Alarm
Deaktiviert
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Daten eingeben

1. , Ein editierbares Feld im Bildschirm antippen.
= Ein Eingabedialog erscheint.

O Wenn der einzugebende Wert fiir das aktuelle Feld begrenzt ist,
i werden die Minimal- ( Abb. 14, (O ) und Maximalwerte ) fiir dieses
— & Feld im Eingabedialog angezeigt.

Minimalwert
Maximalwert
®/ Letzte Stelle I6schen

Gesamte Eingabe I6schen

Dialog schlieRen (Werte werden nicht
Ubernommen)
Eingegebenen Wert speichern (Dialog schlief3t)

@ OO

idddd

Abb. 14: Eingabedialog
Gewilinschten Zahlenwert eingeben.
3. ) [Ok] (® driicken.
= Der eingegebene Zahlenwert wird Gbernommen.
Navigation in Listen
Pfeiltasten erlauben die Navigation in Listen um das gewiinschte Feld auszuwahlen.

Equipment: 1-24 + ME1 & ME2
Spiil Ventil Linie: 1-12

Z.A.M Signal: 1-12
Stop-Bedingungen: 1-154

Ventil Nummer: 1-16

Beispiel:
ZUORDNUNG VENTIL: 1-16

Stop und Auswerf 1-161
BedingungenTunnel :

Wasserzahler: 1-6
Temperatur: 1-6
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Datum und Uhrzeit einstellen
Startpunkt: Bildschirm ,Hauptmeni”

1. , Drei Sekunden lang auf Datum/Uhrzeit driicken.
= Das Anderungsfeld fir Datum und Uhrzeit erscheint.
@ Eingestellte Uhrzeit/Datum
@ Anderungsfeld fir Datum und Uhrzeit
@ Daten tbernehmen

=
H
35
X
g
3
g

b hme
Tag  Monat Jahr Stunden Minuten Sekunden

Abb. 15: Hauptbildschirm - Zeiteinstellung

2. , Gewiinschte Daten eingeben und [Daten (bernehmen] ) drlicken.
= Die gednderten Daten werden Gibernommen.

43 MANO053291 Rev. 1-11.2023



Softwarebeschreibung ECQOLAB

7.3 Login

Im Bildschirm ,Anmelden” kann sich der Benutzer durch Eingabe eines Passworts an der
Steuerung anmelden.

Den in der Steuerung hinterlegten Passwortern sind folgende Benutzerebenen
zugeordnet:

0
1
2
3

Keine Rechte, nur Displayanzeige

Bedienerebene "Kunde"

Bedienerebene "Kundenbetreuer oder ECOLAB"
Bedienerebene "ECOLAB Entwickler"

Startpunkt: Bildschirm ,Hauptmenti*

1. driicken.
= Bildschirm ,Anmelden” offnet.

Benutzerebene @ Angemeldete Benutzerebene

Abmelden

Po,

Abb. 16: VIS001_LOGIN_LOGOUT

2. , Passwort eingeben und [Anmelden] driicken.
= Der Benutzer ist angemeldet.

( Die aktuelle Benutzerebene () wird auf jedem Bildschirm unten rechts
i angezeigt.

[l |

3.  Zum Abmelden, [Abmelden] driicken.

(0 Nach 15 min. ohne Bedienung des Bildschirms, wird der Benutzer automatisch
i abgemeldet und die Benutzerebene auf Ebene "0" zuriickgesetzt.

 —|
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7.4

Visualisierung
Allgemeines

Abhangig von den Systemeinstellungen kénnen auf dem Bildschirm ,,VISUALISIERUNG*
Informationen zu angeschlossenen Geraten eingesehen werden.
Beispiel

B Wasch-Schleudermaschinen (WSM):
— Anzahl der angeschlossenen Maschinen.
— Welche der angeschlossenen Maschinen lauft.
— Programmnummer und aktueller Programmschritt.
B Tunnel (WS)
— Anzahl der angeschlossenen Tunnel.
— Welcher Tunnel lauft (griin) oder angehalten (rot) ist.
— Laufzeit seit dem letzten Transfer.

Zugriff
Startpunkt: Bildschirm ,Hauptbildschirm*

1. driicken.

VISUALISIERUNG

wsm TUN1&2  Equipment

= Bildschirm ,VISUALISIERUNG* 6ffnet.

Folgende Informationen kdnnen aufgerufen werden:

[WSM] - Bildschirm ,Wasch-/Schleudermaschine*

& Kapitel 7.4.1 ,Wasch-/Schleudermaschine (WSM)“ auf Seite 46
[Equipment] - Bildschirm ,Equipment*”

& Kapitel 7.4.2 , Equipment” auf Seite 48

- Zurdck zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,Hauptbildschirm® auf Seite 40
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741 Wasch-/Schleudermaschine (WSM)

Der Bildschirm ,WSM* stellt die wichtigsten Betriebsparameter der gewahlten WSM im
Uberblick dar.

Zugriff
1. , Im Bildschirm ,VISUALISIERUNG* [WSM] drucken.

WSM Start Datum P
Start Zeit Temperatur [°C]

Programm Nr. Schritt

Gewicht Posten Nr.

&
o
S

= Bildschirm ,WSM* erscheint.
Maschinendaten ansehen/andern

1. » In Feld ,WSM*, die betreffende Wasch-/Schleudermaschine auswéahlen.
2. , Bei Bedarf, [Daten abédndern] driicken.

o Anmeldung in Benutzer Level 1 oder héher erforderlich. & Kapitel
i 7.3 ,Login“ auf Seite 44

1

= Folgende Informationen kénnen bearbeitet werden:
® ,Programm Nr.“
B Gewicht”
m ,Schritt”
B  Kunden Nummer*

3. , [Daten tibernehmen] driicken.
= Geanderte Daten werden Gbernommen.

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:
- - Bildschirm ,VISUALISIERUNG*

& Kapitel 7.4, Visualisierung” auf Seite 45 .
[Dosierung] - Bildschirm ,Dosierung*”

& Kapitel 7.4.1.1 ,Dosierung” auf Seite 47

- Zurlck zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40
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7.41.1 Dosierung

Auf dem Bildschirm ,Dosierung” wird die im aktuellen Programm dosierte Produktmenge
angezeigt.

Zugriff
1. ,, Im Bildschirm ,,WSM* [Dosierung] driicken.

wWsM

. Menge
DoseNr  Schitt  EquipNe. %%

= Bildschirm ,Dosierung” erscheint.
2. , In Feld ,WSM*, die betreffende Wasch-/Schleudermaschine auswahlen.
= Folgende Informationen werden dargestellt.

() Mit den Pfeiltasten nach oben und unten navigieren.

1

1

Feld Beschreibung

Dose Nr. Dosierungsnummer

Schritt Programmschritt, bei dem das Produkt dosiert wurde

Equip.Nr. Dosiersystem, mit dem die betreffende Dosierung ausgefiihrt wurde
Menge [ml - gr] Dosierte Menge

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

=| - Bildschirm ,,Wasch-/Schleudermaschine” (WSM)
& Kapitel 7.4.1 ,Wasch-/Schleudermaschine (WSM)*“ auf Seite 46 .

- Zurick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40
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74.2 Equipment

Der Bildschirm ,Equipment” stellt die Konfigurationsdaten, die aktuelle Laufzeit und die
tatsachlich dosierte Produktmenge des ausgewahlten Dosiersystems dar. Ausgehend
von diesem Bildschirm kénnen die Produktstande in der Anlage und die Liste der
Dosieranforderungen aufgerufen werden.

Bei Bedarf kdnnen die abgearbeiteten Dosieranforderungen geléscht und der Zahlerstand
fur das ausgewahlte Dosiersystem zurlickgesetzt werden.

Zugriff
1. , Im Bildschirm ,VISUALISIERUNG* [Equipment] driicken.

Equipment Nummer

Anforderungslisten
I6schen

Reset
Steuerung Equipment

Dosierzei itIs] Laufzeit [s]
Theoretische

Menge [mligr] Dosierte Menge [ml/gr]

Dosierpunkt
Dosier Nummer

Programm Nummer
Posten Nummer

Ventil Nummer

Analoge  Anforderung
Pegel Liste

= Bildschirm ,Equipment” erscheint.

Komponente auswahlen

1. , Im Feld ,Equipment Nummer® das betreffende Dosiersystem auswahlen.
= Die nachfolgend dargestellten Informationen zum Dosiersystem werden
dargestellt.

2. , [Anforderungslisten I6schen] dricken.

" Anmeldung in Benutzer Level 1 oder hbher erforderlich. & Kapitel
T 7.3 ,Login“auf Seite 44

i

= Die Anforderungslisten mit den abgearbeiteten Chargen werden geldscht.
Die Funktion wird genutzt, um z.B. nach einem Einwaschprozess,

i die abgearbeiteten Chargen zu I6schen und die Zéhlung der
— L abgearbeiteten Chargen fiir die Anlage neu zu starten.

Folgende Informationen werden dargestellt:

Feld Beschreibung

Dosierzeit [s] Dosierzeit, die fur das ausgewahlte Dosiersystem konfiguriert ist.
Theoretische Menge [Die Produktmenge, die wahrend eines Dosiervorgangs dosiert wird.
[ml/gr]

Dosierpunkt Der Dosierpunkt, an dem das Chemieprodukt dosiert wird.

Dosier Nummer Anzahl der im aktuellen Programm ausgeflihrten Dosierungen.

Programm Nummer [Die aktuell aktive Programmnummer, die fiir die Wasche in der zum aktiven
Dosiersystem zugehorigen Waschsystem ausgewahlt ist.

Posten Nummer Die Postennummer der Wasche, die gerade im entsprechenden Waschsystem
bearbeitet wird.

Ventil Nummer Die Nummer des Ventils, durch welches das Dosiersystem das Chemieprodukt
dosiert.

Laufzeit [s] Die bisherige Laufzeit des Dosiersystems im aktuellen Waschprogramm.

Dosierte Menge Die aktuell im Programm tatsachlich dosierte Chemieprodukt-Menge.

[ml/gr]
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Folgende Informationen konnen aufgerufen werden:
- - Bildschirm ,VISUALISIERUNG*:

Softwarebeschreibung

& Kapitel 7.4 ,Visualisierung” auf Seite 45 .

[Analoge Pegel] - Bildschirm ,PRODUCT FULLSTAND*:
& Kapitel 7.4.2.1 ,Produkt Fiillstand” auf Seite 49 .
[Anforderung Liste] - Bildschirm ,ANFORDERUNGS LISTE*:

& Kapitel 7.4.2.2 ,Anforderungsliste” auf Seite 50 .

Zuriick zum Hauptbildschirm

& Kapitel 7.1 ,Hauptbildschirm“ auf Seite 40

7.4.2.1 Produkt Fillstand

Wenn die Anlage mit Lagerbehaltern mit analogen Fullstandssensoren betrieben wird,
wird auf der Seite ,PRODUCT FULLSTAND* der Fullstand der Lagerbehalter fir jedes

Dosiersystem und jede Hauptkomponente angezeigt.

[l |

Zugriff

1. , Im Bildschirm ,,Equipment“ [Analoge Pegel] driicken.

PRODUCT FULLSTAND

Fiillstand [1] Fiillstand [I]

= Bildschirm ,PRODUCT FULLSTAND erscheint.“

Folgende Informationen kdnnen aufgerufen werden:

+ - Bildschirm ,Equipment®
& Kapitel 7.4.2 ,, Equipment” auf Seite 48

- Zurick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40

Bei Verwendung einfacher Ansauglanzen ist keine Fiillstandanzeige verfiigbar.

49
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7.4.2.2 Anforderungsliste

Der Bildschirm ,ANFORDERUNGS LISTE* zeigt die Dosierungen an, die als nachstes flr
das ausgewahlte Dosiersystem anstehen.

Zugriff
1. , Im Bildschirm ,,Equipment“ [Anforderung Liste] driicken.

Equip.Nr.
ANFORDERUNGS LISTE

Dosier ~ Theor. Dosier  Dosier Prog.  Posten  Ventil

Nt “Zeit  Menge Punkt  Nummer N Nummer Nummer

= Bildschirm ,ANFORDERUNGS LISTE" erscheint.

2. , ImFeld ,Equip.Nr.“ das betreffende Dosiersystem auswahlen.
= Folgende Informationen werden angezeigt.

Feld Beschreibung

Nr. Die Nummer der angezeigten Anforderung.

Dosier Zeit Die fir die Anforderung geplante Dosierzeit.

Theor. Menge Die Produktmenge, die voraussichtlich dosiert wird.

Dosier Punkt Der Dosierpunkt, an dem das Chemieprodukt dosiert wird.

Dosier Nummer Anzahl der im angeforderten Programm ausgefiihrten Dosierungen.

Prog. Nr. Die aktuell aktive Programmnummer die fur die Wasche in der angezeigten
Anforderung vorgesehen ist.

Posten Nummer D!edPostennummer der Wésche die mit der angezeigten Anforderung bearbeitet
wird.

Ventil Nummer Die Nummer des Ventils, durch welches das Chemieprodukt dosiert wird.

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

< - Bildschirm ,Equipment*
& Kapitel 7.4.2 , Equipment* auf Seite 48 .

- Zurlck zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40

7.5 Handbetrieb
Folgende Komponenten kdnnen im Handbetrieb manuell angesteuert werden:

B Pumpen
B Hauptdosiergerate
B Connexx Switch

() Anmeldung in Benutzer Level 1 oder héher erforderlich. & Kapitel 7.3 ,Login“
i auf Seite 44

[l |
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Zugriff
Startpunkt: Bildschirm ,Hauptmeni”

1. drucken.

HAND BETRIEB

= Bildschirm ,HAND BETRIEB* &ffnet.

Folgende Informationen kdnnen aufgerufen werden:

[Pumpen] - Bildschirm ,Handbetrieb Pumpe*
& Kapitel 7.5.1 ,Handbetrieb Pumpe*“ auf Seite 51

- Zurlck zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm* auf Seite 40

7.51 Handbetrieb Pumpe

Der Bildschirm ,Handbetrieb Pumpe*® dient zur manuellen Ansteuerung der
Dosierpumpen.

Anwendungsfalle:

Manuelles Ansteuern zum Testen der Pumpe
B Spulen von Leitungen nach Produktwechsel
B Leerung von Produktbehaltern

B Manuelle Dosierung

Q) Anmeldung in Benutzer Level 1 oder hbher erforderlich. & Kapitel 7.3 ,Login“
i auf Seite 44

[l |
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Zugriff
1. ,, Im Bildschirm ,Handbetrieb“ [Pumpen] driicken.

Handbetrieb Pumpe
Dosierzeit [s]

Produkt Nr.

Laufzeit s]

ws
ws
Handdosierung

mit starten
Spiilfunktion

= Bildschirm ,Handbetrieb Pumpe* erscheint.

Pumpe/Dosierpunkt wahlen
1. » ,Produkt Nr.“ wahlen.

2. , Im Bereich ,Dosierpunkt [WSM] dricken und entsprechende Waschmaschine
eingeben.
oder
[WS 1] bzw. [WS driicken] und die entsprechende Kammer eingeben.

3. » ,Dosierzeit [s]” eintragen.
= Die nachfolgend beschriebenen Optionen kdnnen ausgewahlt werden.

O LED ,Linie“ leuchtet griin: Linie frei, manuell dosierbar.
i LED ,Linie* leuchtet rot: Linie belegt, nicht manuell dosierbar.

1

[Handdosierung starten]
= Die Pumpe wird fiir die eingestellte Zeit angesteuert.
In Feld ,Laufzeit [s]* wird die aktuelle Laufzeit hochgezanhlt.

Die Handdosierung kann mit folgenden Optionen gestartet werden:

Option Beschreibung
Disable flow switch Der Durchflussschalter wird deaktiviert.
mit Spiilfunktion Nach Ablauf der Dosierung wird das Dosierprodukt aus der

Pumpe und den Leitungen gespuilt.

Driicke diese Schaltfliche vor Offnen Dosieranforderungen durch die ,WSM* oder ,WS* werden

des 3-Wege Ventiles oder Start der ignoriert. Diese Funktion wird verwendet, um das Dosierprodukt
Handdosierung um Dosierungen zu Uber einen 3-Wege-Hahn in einen Messzylinder zu férdern.
blockieren

Hinweis: Bei aktivierter Funktion &ndert sich die Darstellung der
Schaltflache in

[Schliese von Hand 3-Wege Ventil und bestétige die Freigabe
der Dosierungen durch Driicken dieser Schaltflache]

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

« - Bildschirm ,Handbetrieb”
& Kapitel 7.5 ,,Handbetrieb” auf Seite 50

- Zuruck zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40
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7.6

Softwarebeschreibung

() Anmeldung in Benutzer Level 1 oder héher erforderlich. & Kapitel 7.3 ,Login“

Berichte
Die Seite ,BERICHTE" erlaubt den Zugriff auf folgende Berichte:
B ,Machine Logger*
B Produktion”
m , Verbrauch”
B ,SMTP config.” (Benutzerlevel 3)
m ,Alle Daten zuriicksetzen® (Benutzerlevel 3)
T auf Seite 44
Zugriff

Startpunkt: Bildschirm ,Hauptmeni®

driacken.

BERICHTE

Machine  produkion  Verbrauch smTP Alle Daten
er config.  zuriicksetzer

= Bildschirm ,BERICHTE" erscheint.

53
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Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

[Machine Logger] - Bildschirm ,Machine Logger*

& Kapitel 7.6.1 ,Maschinen-Logger” auf Seite 55
[Produktion] - Bildschirm ,Produktionsbericht”

& Kapitel 7.6.2 ,,Produktionsbericht” auf Seite 56
[Verbrauch] - Bildschirm ,Verbrauchsbericht”

& Kapitel 7.6.3 ,Verbrauchsbericht“ auf Seite 57
[SMTP config.] - Bildschirm ,SMTP Konfiguration®

& Kapitel 7.6.4 ,SMTP Konfiguration” auf Seite 59

Alle Berichte I6schen
& Kapitel 7.6.5 ,Alle Daten zurticksetzen“ auf Seite 60

- Zurick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40

[Alle Daten zuriicksetzen]
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7.6.1 Maschinen-Logger

Der Bildschirm ,Machine Logger” zeigt fur jede der bis zu 16 Waschschleudermaschinen
die Maschinen-Logdateien der letzten 12 Monate. Diese kdnnen auf einen externen
Datenspeicher exportiert werden.

0 Anmeldung in Benutzer Level 1 oder hbher erforderlich. & Kapitel 7.3 ,,Login“
i auf Seite 44

(i |

Zugriff
1. , Im Bildschirm ,BERICHTE" [Machine Logger] dricken.

Monat
Machine Logger

Stop  Equipment Dosage Nb. Stop  Equipment Dosage Nb.
Signal [s]  Run [s] Wait [s]  Batch Signal [s] ~ Run [s] Wait [s] ~ Batch

Bericht Bericht
auf USB auf CF-Karte
speichern speichern

= Bildschirm ,Machine Logger” erscheint.

,Monat“ = 1 zeigt den aktuellen Monat.

i Die letzten 12 Monate (inklusive dem aktuellen Monat) kénnen
~  angezeigt werden.

2. , Im Feld ,Monat“ den gewiinschten Monat (1..12) eintragen.

Folgende Informationen werden angezeigt:

Feld Beschreibung
Stop Signal [s] Zeit in Sekunden, in der das Stoppsignal seit Beginn des Monats aktiv war.

Equipment Run [s] [Gesamitzeit in Sekunden, in der die Dosiergerate (Pumpen) seit Beginn des Monats
gelaufen sind (schliet auch das Hauptdosiergerét ein).

Dosage Wait [s] Zeit in Sekunden, die das Gerat darauf gewartet hat, dass eine Dosierung gestartet
wird (Zeit, in der die Dosierung in der Dosierungsanforderungsliste bleibt).
Hinweis: Die Zeit wird nicht mehr gezahlt, sobald die Dosierung beginnt.

Nb. Batch Anzahl der auf der Maschine verarbeiteten Chargen seit Beginn des Monats.

Bericht speichern

1. , Einen USB-Stick am USB-Anschluss anstecken und [Bericht auf USB speichern]
driicken.
= Die Daten der letzten 12 Monate werden auf dem USB-Stick gespeichert.

2. , Bei Bedarf, [Bericht auf CF-Karte speichern] speichern.

" Anmeldung in Benutzer Level 2 oder h6her erforderlich. & Kapitel
i 7.3 ,Login“auf Seite 44

1

= Die Daten der letzten 12 Monate werden auf dem internen Speicher der
MyControl gespeichert.
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Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

«=| - Bildschirm ,BERICHTE*
& Kapitel 7.6 ,Berichte” auf Seite 53

- Zurick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,Hauptbildschirm® auf Seite 40 & Kapitel 7.1 ,Hauptbildschirm*
auf Seite 40

7.6.2 Produktionsbericht

Der Bildschirm ,Produktionsbericht” zeigt die Produktionsdaten in kg und Anzahl Chargen
je Waschprogramm in kg (Production) und Anzahl bearbeiteter Chargen (Posten):

B Tunnel 1
B Tunnel 2
B Summe Uber alle WSM

() Anmeldung in Benutzer Level 1 oder héher erforderlich. & Kapitel 7.3 ,Login“
i auf Seite 44

[l |

Zugriff
1. ,, Im Bildschirm ,BERICHTE" [Produktion] driicken.

Monat

Produktionsbericht

Prog Production Posten
Nr. Tunnel Tunnel WSM Tunnel Tunnel WsM

Bericht Bericht
aufUSB  auf CF-Karte
r speichern

= Bildschirm ,Produktionsbericht” erscheint.

@) ,Monat“ = 1 zeigt den aktuellen Monat.

i Die letzten 12 Monate (inklusive dem aktuellen Monat) kénnen
~ angezeigt werden.

2. , Im Feld ,Monat“ den gewiinschten Monat (1..12) eintragen.
= Der Produktionsbericht des gewahlten Monats erscheint.
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Bericht speichern

1. ,, Einen USB-Stick am USB-Anschluss anstecken und [Bericht auf USB speichern]
dricken.

= Die Daten der letzten 12 Monate werden auf dem USB-Stick gespeichert.
2. , Bei Bedarf, [Bericht auf CF-Karte speichern] speichern.

" Anmeldung in Benutzer Level 2 oder h6her erforderlich. & Kapitel
i 7.3 ,Login“auf Seite 44

1

= Die Daten der letzten 12 Monate werden auf dem internen Speicher der
MyControl gespeichert.

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

« - Bildschirm ,BERICHTE*
& Kapitel 7.6 ,Berichte” auf Seite 53

- Zurick zum Hauptbildschirm

& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40 & Kapitel 7.1 ,Hauptbildschirm*
auf Seite 40

7.6.3 Verbrauchsbericht

Der Bildschirm ,Verbrauchsbericht zeigt den Gesamt-Wasserverbrauch aller Pumpen
und Hauptdosiergerate tber alle WSM, Tunnel und Waschprogramme.

Zugriff
1. , Im Bildschirm ,BERICHTE* [Verbrauch] driicken.

Monat

Verbrauchsbericht

Equip. Verbrauch
Nr. [Liter]

Bericht Bericht
aufUSB  auf CF-Karte
speichern  speichem

= Bildschirm ,Verbrauchsbericht” erscheint.

,Monat“ = 1 zeigt den aktuellen Monat.

i Die letzten 12 Monate (inklusive dem aktuellen Monat) kénnen
~ angezeigt werden.

2. , Im Feld ,Monat“ den gewiinschten Monat (1..12) eintragen.
= Der Verbrauchsbericht des gewahlten Monats erscheint.
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Bericht speichern

1. ,, Einen USB-Stick am USB-Anschluss anstecken und [Bericht auf USB speichern]
driicken.
= Die Daten der letzten 12 Monate werden auf dem USB-Stick gespeichert.

2. , Bei Bedarf, [Bericht auf CF-Karte speichern] speichern.

_ ' Anmeldung in Benutzer Level 2 oder hbher erforderlich. & Kapitel
i 7.3 ,Login“ auf Seite 44

1

= Die Daten der letzten 12 Monate werden auf dem internen Speicher der
MyControl gespeichert.

Folgende Informationen kdnnen aufgerufen werden:

« - Bildschirm ,BERICHTE*
& Kapitel 7.6 ,Berichte” auf Seite 53

- Zurick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,Hauptbildschirm® auf Seite 40 & Kapitel 7.1 ,Hauptbildschirm*
auf Seite 40
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SMTP Konfiguration

Im Bildschirm ,SMTP Konfiguration wird der Versand von Emails an ausgewéhlte
Benutzer eingerichtet. Wenn der SMTP-Service aktiviert ist, erhalten alle eingerichteten
Empfénger alle Berichte am Ende eines Monats per Email. “

() Anmeldung in Benutzer Level 3 erforderlich. & Kapitel 7.3 ,Login“
i auf Seite 44

(i |

Zugriff

1. , Im Bildschirm ,BERICHTE* [SMTP config.] driicken.

SMTP Konfiguration aivieren

smtp server

smip Benutzername

eeeeee

senden an Monat zu senden
senden an
senden an
senden an

senden an

= Bildschirm ,SMTP Konfiguration” erscheint.

2. , Email-Versand einrichten.

Feld/Button

Beschreibung

smtp server

Zu verwendenden SMTP-Server eingeben.

smtp Benutzername

Benutzername des Email-Versenders eingeben.

smtp Kennwort

Kennwort des Email-Versenders eingeben.

Hinweis: Falls das Kennwort des Email-Versenders am Server gedndert wird, muss
diese Anderung auch in MyControl vorgenommen werden!

Email von

Email-Adresse des Email-Versenders eingeben.

senden an

Email-Adresse des Email-Empfangers eingeben.
Hinweis: Es kénnen bis zu finf Email-Empfanger eingerichtet werden.

smtp Service
aktivieren

Aktivieren, um den monatlichen Email-Versand einzuschalten.

Report manuell
senden

Schaltflache driicken, um die aktuellen Berichte manuell zu versenden.
Hinweis: In Feld Monat zu senden , den zu sendenden Monat eingeben.

Monat zu senden

Monat eingeben, der manuell versendet werden soll.

Verschliisselung
0=NONE, 2=SSL,

Verbindungssicherheit des SMTP-Servers eingeben:

1=STARTTLS B 0 = unverschlusselt
B 1 =SSL Verschlisselung
B 2 =STARTTLS Verschlisselung
Port TCP-Port fir Email-Versand eingeben.

Standardeinstellungen

B Unverschlisselt: 25
B \Verschlusselt: 465
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Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

«=| - Bildschirm ,BERICHTE*
& Kapitel 7.6 ,Berichte” auf Seite 53

- Zurick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,Hauptbildschirm® auf Seite 40 & Kapitel 7.1 ,Hauptbildschirm*

auf Seite 40

7.6.5 Alle Daten zuriicksetzen

Auf dem Bildschirm ,BERICHTE" kdnnen alle Berichte geléscht und damit das Reporting
neu gestartet werden.

' HINWEIS!

Gefahr von Datenverlust!
Vor dem Léschen der Berichte sollten diese mit einer der folgenden Methoden
gesichert werden:

— Export auf USB-Stick & ,Bericht speichern“ auf Seite 58
— Versand per Email & Kapitel 7.6.4 ,SMTP Konfiguration® auf Seite 59

() Anmeldung in Benutzer Level 3 erforderlich. & Kapitel 7.3 ,Login“
i auf Seite 44

[l |

Berichte l6schen
1. , Im Bildschirm ,BERICHTE" [Alle Daten zurticksetzen] driicken.

Sind Sie sicher, alle MiniHelms
Informationen I6schen zu wollen ?

Abb. 17: ,BERICHTE =» Alle Daten zurlicksetzen “

= Der Dialog , Sind Sie sicher, alle MiniHelms Informationen I6schen zu wollen ?*
erscheint.

2. , [Ok] dricken.
= Alle Berichtsdaten sind geldscht:

B Verbrauchsdaten
B Produktionsdaten

[l |

[Abbrechen] schlielt den Dialog, ohne Daten zu I6schen.
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7.7 Einstellungen
Allgemeines

EINSTELLUNGEN

DDDDDD

Im Menu ,,EINSTELLUNGEN® werden die Steuerung selbst und die von der Steuerung
angesteuerte Anlage konfiguriert.

Folgende Einstellungen kénnen vorgenommen werden:
[Hardware & System - Einstellung und Informationen zum Geréat, auf dem die

Infos] Steuerung betrieben wird.
[Allgemein] - Allgemeine Einstellungen zur betriebenen Anlage.
& Kapitel 7.7.1 ,Allgemeine Einstellungen” auf Seite 65
[Maschine] - Einstellungen an Wasch-Schleudermaschinen oder Tunneln in
der Anlage.
& Kapitel 7.7.2 ,Einstellungen Maschine® auf Seite 68
[Equipment] - Einstellungen an Foérder- und Dosierpumpen in der Anlag.

& Kapitel 7.7.3 ,Einstellungen Equipment” auf Seite 79

[Dosier Programme] - Erstellen und Bearbeiten von Dosierprogrammen.
& Kapitel 7.7.4 ,Dosierprogramme* auf Seite 83
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Zugriff

Voraussetzungen:

B Ein Benutzer mit Benutzerlevel 2 oder hoher ist angemeldet.
Startpunkt: Bildschirm ,Hauptbildschirm*

1. driicken.

EINSTELLUNGEN

lardware Dosier
&Syslem  Algemein Maschine  Equipment o 0ot

= Bildschirm ,EINSTELLUNGEN* 6ffnet.

MANO053291 Rev. 1-11.2023 62



ECQI.AB Softwarebeschreibung

Konfiguration einlesen

Auf dem Bildschirm ,CONFIGURATION* kann man eine abgespeicherte
Anlagenkonfiguration importieren oder exportieren.

Folgende Datenspeicher kdnnen genutzt werden:

m USB-Stick
B Interner Speicher der Steuerung

_ Im Fall von Anderungen an der Konfiguration immer eine Sicherheitskopie
i der Konfiguration auf einen USB-Stick oder auf den internen Speicher der
. Steuerung exportieren.

Einlesen aus dem internen Speicher

1.
Diese Option wird héufig verwendet, um bei Fehlern wéhrend der
j Konfiguration schnell den urspriinglichen Zustand wiederherstellen zu
5 kbénnen.

Erstellen Sie daher vor der Durchfiihrung von Einstellungen eine
Sicherheitskopie der Konfiguration im internen Speicher.

Im Bereich ,Einlesen” [interner Speicher] driicken.
= Eine vorab im internen Speicher gespeicherte Konfiguration wird eingelesen.

Einlesen vom USB-Stick

1.
) Diese Option wird héufig verwendet, um nach dem Austausch der
T Steuerung, die urspriingliche Konfiguration wieder auf die Anlage
.- aufzuspielen.

Einen USB-Stick mit einer vorbereiteten Konfigurationsdatei am USB-Anschluss des
Schaltschrank anstecken.

2. , Im Bereich ,Einlesen” [USB] driicken.
= Die auf dem USB-Stick gespeicherte Konfiguration wird eingelesen.
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Konfiguration speichern

Vor dem Austausch von Komponenten an der Anlagensteuerung, die
T Konfiguration auf einen USB-Stick exportieren.

[l |

Auf dem Bildschirm ,,CONFIGURATION* kann man eine abgespeicherte
Anlagenkonfiguration exportieren.

Folgende Datenspeicher kdnnen genutzt werden:

m USB-Stick
B Interner Speicher der Steuerung

Konfiguration auf internem Speicher speichern

1.

Diese Option wird héufig verwendet, um bei Fehlern wéahrend der
j Konfiguration schnell den urspriinglichen Zustand wiederherstellen zu
5 kbénnen.

Erstellen Sie daher vor der Durchfiihrung von Einstellungen eine
Sicherheitskopie der Konfiguration im internen Speicher.

Im Bereich ,Ausgeben” [interner Speicher] driicken.
= Die aktive Konfiguration wird auf dem internen Speichern abgespeichert

Konfiguration auf USB-Stick speichern

1.

. Diese Option wird hédufig verwendet, um nach dem Austausch der
i Steuerung, die urspriingliche Konfiguration wieder auf die Anlage
.- aufzuspielen.

Einen USB-Stick leeren USB-Stick am USB-Anschluss des Schaltschrank
anstecken.

2. , Im Bereich ,Ausgeben® [USB] driicken.
= Die aktive Konfiguration wird auf dem USB-Stick gespeichert.
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Allgemeine Einstellungen

Auf dem Bildschirm ,Allgemein® werden Parameter konfiguriert, die das allgemeine
Verhalten der Anlage bestimmen.

Zugriff

Voraussetzungen:

B Ein Benutzer mit Benutzerlevel 2 oder hoher ist angemeldet.
1. , Aufdem Bildschirm ,EINSTELLUNGEN* [Allgemein] driicken.

Alarmwiederholzeit [min]

Stop dubix Zeit [s]

enVision / HELMS
Zeitiiberschreitung [min]

Zwischenspilen Zeit [s]

Analogwerte Filterzeit [s]

time adjustment

Wasser
Fluk-
wachter

Alarm
rog ot finishe inVision / HELM!
Ausschalten einschalten

Alarm inVision / HELM!
Tempehfa‘:“' eitiiberschreitun
Ausschalten einschalten

Uberwachung Taste
Spiilen Alarm Quit
einschalten einschalten
Alarm getrennter
Lekage Spilen Luft und Stop
einschalten Alarm

Alarm Invertierter

Auffangwanne Maschinen Stop
einschalten Ausgang

Air Flush WSE Logger Helms run
ctrl enable einschalten with enVision

Connexxx Sprache

= Der Bildschirm ,Allgemein® 6ffnet.

Folgende Informationen konnen aufgerufen werden:

-

[Wasser FluB-
wéchter]

[Sprache]

Bildschirm ,EINSTELLUNGEN*
& Kapitel 7.7 ,Einstellungen” auf Seite 61

Bildschirm ,EINSTELLUNG WASSER FLUBWACHTER*
& Kapitel 7.7.1.1 ,Einstellung Wasser Flusswéchter”
auf Seite 66

Bildschirm ,Bedienersprache auswéhlen*
& Kapitel 7.7.1.2 ,Bedienersprache auswéhlen” auf Seite 67

Zurtck zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm* auf Seite 40

Folgende Parameter kénnen eingestellt werden:

Feld

Beschreibung

Alarmwiederholzeit

Zeit bis das Signalhorn wieder aktiviert wird, wenn ein zuriickgesetzter Alarm

[min] weiterhin besteht.
enVision /| HELMS |Zeit bis zur Auslosung eines Alarms ,HELMS or enVision Kommunikation
Zeituberschreitung |Zeitiiberschreitung®, wenn keine Kommunikation zwischen der Steuerung und
[min] enVision erkannt wird.

Zwischenspiilen Zeit

[s]

Zwischenspulzeit zwischen zwei Produkten, wenn mehrere Produkte gemeinsam
dosiert werden sollen.

Analogwerte Filterzeit

[s]

Filterzeit fir die Darstellung von analogen Messwerten.
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Folgende Optionen kdnnen ausgewahlt oder konfiguriert werden:

Button

Beschreibung

Alarm prog not
finished ausschalten

Aktivieren, wenn bei nicht beendetem Waschprogramm kein Alarm ausgegeben
werden soll.

Alarm Temperatur
ausschalten

Aktivieren, wenn keine Alarme bei zu niedrigen oder zu hohen Temperaturen
ausgegeben werden sollen.

Uberwachung Spiilen

Aktivieren, wenn bei Bedarf der Alarm ,Alarm Splilwasser” ausgegeben werden

einschalten soll.
Alarm Lekage Spiilen |Aktivieren, wenn bei Bedarf der Alarm ,Alarm Spiilleckage” ausgegeben werden
einschalten soll.
Alarm Auffangwanne |Aktivieren, wenn in der Auffangwanne ein Niveau-Sensor verbaut ist, der bei
einschalten Uberschreiten den Alarm ,Niveau Auffangwanne® auslésen soll.
enVision /| HELMS |Aktivieren, wenn enVision oder HELMS angeschlossen ist oder wird.
einschalten
Taste Alarm Quit |Wenn diese Option aktiviert ist, kdnnen Alarme mit einem externen Reset-Knopf auf
einschalten dem Schaltschrank zurlickgesetzt werden
getrennter Luft und |Wenn diese Option aktiviert ist, werden separate Alarmmeldungen uber Luftdruck
Stop Alarm und Notfallalarm ausgegeben.
Invertierter Wenn diese Option aktiviert ist, wird das Signal zum Stop von angeschlossenen
Maschinen Stop Maschinen invertiert.
Ausgang

B Nicht aktiviert:
Signal liegt an, wenn die Maschine gestoppt werden soll
B Aktiviert:
Signal liegt an, so lange die Maschine in Betrieb bleiben soll

enVision time
adjustment

Wenn diese Option aktiviert ist, wird die Zeiteinstellung mit enVision synchronisiert.

Air Flush ctrl enable

Aktivieren, wenn bei Bedarf die Alarme ,Flush air alarm“ bzw. ,Flush air leakage
alarm*” ausgegeben werden sollen.

W&E Logger Aktivieren, wenn Log-Dateien zum Wasser- und Energieverbrauch erstellt werden
einschalten sollen.
Helms run with Aktivieren, wenn die Aktivierungsberichtsinfo an Helms gemeinsam mit enVision
enVision betrieben wird.

7.7.1.1 Einstellung Wasser Flusswachter

Auf dem Bildschirm ,EINSTELLUNG WASSER FLUBWACHTER* werden den in der
Anlage konfigurierten Linien die zugehdrigen Flusswachter zugeordnet.
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Zugriff
Voraussetzungen:

B Ein Benutzer mit Benutzerlevel 2 oder hoher ist angemeldet.
1. , Auf dem Bildschirm ,Allgemein® [Wasser Flul3- wéchter] driicken.

EINSTELLUNG WASSER FLURWACHTER

Linien FluBwachter Linien FluBwachter
Nummer Nummer Nummer Nummer

= Der Bildschirm ,EINSTELLUNG WASSER FLUBWACHTER* 6ffnet.

Folgende Informationen kdnnen aufgerufen werden:

=| - Bildschirm ,Allgemein*
& Kapitel 7.7.1 ,Allgemeine Einstellungen” auf Seite 65

- Zurick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40

7.7.1.2 Bedienersprache auswihlen

Auf dem Bildschirm ,Bedienersprache auswéhlen” kann die Bedienersprache der
MyControl Software ausgewahlt werden.

Zugriff
Voraussetzungen:

B Ein Benutzer mit Benutzerlevel 2 oder héher ist angemeldet.
1. ,, Auf dem Bildschirm ,Allgemein“ [Sprache] driicken.
Bedienersprache auswahlen
Engisch US Englisch
Deutsch Franzosisch
Spanisch Italienisch
Niderandisch Poisch

Czech/Slovak Chinese

Swedish

= Der Bildschirm ,Bedienersprache auswéhlen® &ffnet.

Folgende Informationen kdnnen aufgerufen werden:

+ - Bildschirm ,Allgemein*
& Kapitel 7.7.1 ,Allgemeine Einstellungen” auf Seite 65

- Zurtck zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40
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7.7.2 Einstellungen Maschine

Vom Menu ,MASCHINE* aus werden die Einstellungen zu Waschschleudermaschinen
und Waschtunneln aufgerufen.

Zugriff

Voraussetzungen:

B Ein Benutzer mit Benutzerlevel 2 oder hdher ist angemeldet.
1. , Aufdem Bildschirm ,EINSTELLUNGEN* [Maschine] driicken.

WsMm TUN1&2 Ethernet

MASCHINE

Water
control

= Der Bildschirm ,MASCHINE" 6ffnet.

Folgende Informationen kdnnen aufgerufen werden:

-

[WSM]

[Water control]

Bildschirm ,EINSTELLUNGEN*
& Kapitel 7.7 ,Einstellungen” auf Seite 61

Einstellungen von Waschschleudermaschinen in der Anlage

& Kapitel 7.7.2.1 ,Einstellungen Waschschleudermaschine”
auf Seite 69

Einstellungen der Wassertemperaturiberwachung
& Kapitel 7.7.2.2 ,Wassertemperaturregelung” auf Seite 74

Zurick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40

MANO053291 Rev. 1-11.2023

68



EC@I.AB Softwarebeschreibung

7.7.2.1 Einstellungen Waschschleudermaschine

Auf dem Bildschirm ,WSM* werden die minimale und maximale Beladung jeder
Waschschleudermaschine konfiguriert. Zusatzlich kann die Dosiermenge fir jede Pumpe
maschinenspezifisch angepasst werden.

Zugriff
1. , Auf dem Bildschirm ,MASCHINE* [WSM] dricken.

Max. Beladung [kg]
Min. Beladung [kg]

Faktor fiir Pumpe [%)]
Faktor fiir Pumpe [%]
Faktor fiir Pumpe [%)]
Faktor fiir Pumpe [%)]
Faktor fiir Pumpe [%]
Faktor fiir Pumpe [%]
Faktor fiir Pumpe [%]
Faktor fiir Pumpe [%]

= Der Bildschirm ,WSM* 6ffnet.

Folgende Einstellungen kénnen vorgenommen werden:

Feld Beschreibung

Max. Beladung [kg] Maximale Beladung der Waschschleudermaschine in [kg]

Min. Beladung [kg] Minimale Beladung der Waschschleudermaschine in [kg]

Faktor fiir Pumpe [%] [Maschinenspezifische Dosiermengenanpassung fiir die betreffende Pumpe in [%]

Beispiele:
B Bei Eingabe von 150 wird die Dosiermenge fir alle Programme (ber die
betreffende Pumpe max. 50% erhdéht.

B Bei Eingabe von 200 wird die Dosiermenge fir alle Programme (ber die
betreffende Pumpe max. 100% erhdht.

Folgende Informationen kdnnen aufgerufen werden:

- - Bildschirm ,MASCHINE*
& Kapitel 7.7.2 ,Einstellungen Maschine® auf Seite 68
[Spiil Zeiten] - Bildschirm ,Splilzeiten®

& Kapitel 7.7.2.1.1 ,Splilzeiten” auf Seite 70

Bildschirm ,Z.A.M. Signale*®
& Kapitel 7.7.2.1.2 ,Z.A.M Signal“ auf Seite 71

[Stop Bedin- gungen] - Bildschirm ,HALTEBEDINGUNGEN*
& Kapitel 7.7.2.1.3 ,Haltebedingungen® auf Seite 72

Bildschirm ,WSM Parameter*”
& Kapitel 7.7.2.1.4 ,WSM Parameter” auf Seite 73

Zuruck zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40

[Z.A.M. Signale]

[WSM Parameter]
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7.7.2.1.1 Spilzeiten

Auf dem Bildschirm ,Spiilzeiten” wird die Spulzeit fir jedes Dosierventil eingegeben. Die
Spulzeit kann getrennt fir die Spulmedien ,Wasser” und ,Luft” eingegeben werden.

@) Sind beide Sptilmedien konfiguriert, wird zuerst mit ,Wasser“ und dann mit
i LLuft“ gesplilt.

[l |

Zugriff
1. , Auf dem Bildschirm ,WSM* [Spiil Zeiten] driicken.

WsM

Spiilzeit [s] Wasser Luft
Spiil Ventil Linie
Spiil Ventil Linie
Spiil Ventl Linie
Spiil Ventil Linie
Spiil Ventil Linie
Spiil Ventl Linie
Spiil Ventil Linie

Spiil Ventil Linie

= Der Bildschirm ,Spliilzeiten” 6ffnet.

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

« - Bildschirm ,WSM*“
& Kapitel 7.7.2.1 ,Einstellungen Waschschleudermaschine* auf Seite 69

- Zurick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1, Hauptbildschirm® auf Seite 40
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7.7.21.2 Z.A.M Signal

Manche Waschschleudermaschinen fordern z.B. eine Dosierung mit Hilfe eines Z.A.M.
Signals (Zeit aus Maschine) an. So lang das entsprechende Z.A.M Signal anliegt, muss
das betreffende Equipment bzw. Dosiersystem dosieren. Auf dem Bildschirm ,Z.A.M.
Signale” kénnen je Waschschleudermaschine bis zu 12 Z.A.M. Signale mit einem
zugehdrigen Equipment oder einem Dosiersystem verknlpft werden.

Zugriff
1. , Auf dem Bildschirm ,WSM* [Z.A.M. Signale] driicken.

WSM

Equipment Nummer fiir
Z.AM Signal
Z.AM Signal
Z.AM Signal
Z.AM Signal
Z.AM Signal
Z.AM Signal
Z.AM Signal
Z.AM Signal

= Der Bildschirm ,Z.A.M. Signale“ 6ffnet.
2. , Im Feld ,WSM* die betreffende Waschschleudermaschine eintragen.

3. , Dem jeweiligen ,Z.A.M Signal” die betreffende Equipmentnummer zuordnen.

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

« - Bildschirm ,WSM*
& Kapitel 7.7.2.1 ,Einstellungen Waschschleudermaschine” auf Seite 69

- Zuriick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40
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7.7.2.1.3 Haltebedingungen

Auf dem Bildschirm ,HALTEBEDINGUNGEN* wird festgelegt, welche anliegende
Fehlermeldung zu einem Stop der Waschschleudermaschine fiihren soll.

Zugriff
1. , Auf dem Bildschirm ,WSM* [Stop Bedin- gungen] driicken.

HALTEBEDINGUNGEN
STOP
Notfall / Luftdruck / Alarm Spannung zu niedri¢

Alarm Spiilwasser
Alarm Spiilleckage
HELMS or enVision Kommunikation Zeitiibers

Connexx system 1 empty (Barrel 1)
Connexx system 2 empty (Barrel 1)
Helms Timeout with enVision used

Alarm Luftdruck

= Der Bildschirm HALTEBEDINGUNGEN 6ffnet.

2. , Feld ,STOP” fir alle Fehlermeldungen aktivieren, die einen Maschinenstop
auslosen sollen.

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

« - Bildschirm ,WSM*“
& Kapitel 7.7.2.1 ,Einstellungen Waschschleudermaschine” auf Seite 69

- Zurlck zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40
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7.7.2.1.4 WSM Parameter

Auf dem Bildschirm ,WSM Parameter” werden Betriebsparameter fir jede
angeschlossene Waschschleudermaschine eingegeben. Darlber hinaus werden
Einstellungen zur Betriebsart der Waschschleudermaschine vorgenommen.

Zugriff
1. , Auf dem Bildschirm ,WSM* [WSM Parameter] driicken.

WSM

" Machine Signal fiter [s]
Stop Signal Verzogerung [s] (Schritt und Stop Signal)

Wasserzéhler 1 calibr. pH Kalibrierung 4.20mA
[L/impuls] [1/100 pH] Signal At
Wasserzahler 2 calibr. Temperatur Kalib 4.20mA
[Limpuls] [1110°cj Signal Art

Manyfold air Nummer Wasser

Manyfold Spillzeit [s] flush time [s] Durchflusspriifer

Dosierline verbunden mit Manyfold

WSM Betriebsart

Betriebsart Prog. iiber Zeit ZAM. Betrieb

Sig. Stop WSM act

Sig. Stop verwenden Ventil als ZAM

= Der Bildschirm WSM Parameter 6ffnet.

2. , InFeld ,WSM* die Nummer der zu konfigurierenden Waschschleudermaschine
eingeben.

Folgende Parameter kbnnen eingegeben werden:

Softwarebeschreibung

Feld Beschreibung

Stop Signal

Verzégerung [s] Zeit in Sekunden eingeben, die ein Stoppsignal verzdgert aktiviert wird.

Wasserzahler 1 calibr. |Kalibrierwert in I/Impuls fir Wasserzahler 1 eingeben.
[L/Impuls]

Wasserzihler 2 calibr. |Kalibrierwert in I/Impuls fir Wasserzahler 2 eingeben.
[L/Impuls]

Manyfold Spiilzeit [s] |Zeit in Sekunden eingeben, die das Manifold nach dem Dosiervorgang mit Wasser

gespult wird.
Manyfold air flush Zeit in Sekunden eingeben, die das Manifold nach dem Dosiervorgang mit Luft
time [s] gespult wird.

[s] (Schritt und Stop |als solches erkannt wird.
Signal)

Machine Signal filter |Zeit in Sekunden eingeben die ein Schritt oder Stoppsignal aktiv sein muss, bis es

pH Kalibrierung Kalibrierwert der pH-Messung in 1/100 pH eingeben.
[1/100 pH]

4..20mA Signal Art Signalart der pH-Messsonde einstellen:

m  Aktiv:i 4 - 20 mA
B Nicht aktiv: 0 - 20 mA

Temperatur Kalib. Kalibriertwert fir den Temperatursensor in 1/10°C eingeben.
[1/10 °C]

4..20mA Signal Art Signalart des Temperatursensors einstellen:

m  Aktiv: 4 - 20 mA
B Nicht aktiv: 0 - 20 mA

Nummer Wasser Nummer des angeschlossenen Wasser-Durchflusspriifers eintragen.
Durchflusspriifer

Dosierline verbunden |Alle Dosierlinien aktivieren, durch die diese Waschschleudermaschine mit
mit Manyfold Dosierprodukten versorgt wird.

Folgende Einstellungen kénnen zur Betriebsart der Waschschleudermaschine
vorgenommen werden:
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Feld Beschreibung
Betriebsart Betriebsart eingeben, fiir welche die Einstellungen im Bereich ,WSM Betriebsart”
gelten sollen:

B 1: Prg=Binar, Schritt=Ein Signal, Start durch ersten Schritt

2: Prg=Miniterminal, Schritt=Ein Signal, Start=Miniterminal

3: Prg=Miniterm., Schritt=Ein Signal, Start durch ersten Schritt

4: Prg=Miniterm., Schritt=Binar Code, Start durch ersten Schritt

5: Prg=Binar, Schritt=Ein Signal, Start=Binar Start nicht durch ersten Schritt !
6: TOM mode only

Prog. liber Zeit Aktivieren, wenn das Waschprogramm ein zeitgesteuertes Waschprogramm ist.
Sig. Stop WSM act Zeigt an, ob an der gewahlten Waschschleudermaschine das Stoppsignal aktiv ist.
Sig. Stop verwenden |Aktivieren, wenn im Waschprogramm ein Stoppsignal verwendet werden soll.

Z.A.M. Betrieb Zeigt an, ob die Waschschleudermaschine im gewahlten Programm im Z.A.M.-
Betrieb betrieben wird.
Ventil als Z.A.M. Zeigt an, ob die ob das Ventil im gewahlten Programm im Z.A.M.-Betrieb

angesteuert wird.

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

« - Bildschirm ,WSM*“
& Kapitel 7.7.2.1 ,Einstellungen Waschschleudermaschine* auf Seite 69

- Zurick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,Hauptbildschirm® auf Seite 40

7.7.2.2 Wassertemperaturregelung

Mit Hilfe eines GEMU Thermomischventils kann die Temperatur des Frischwassers, das in
die Waschschleudermaschinen oder Waschtunnel geleitet wird, geregelt werden.

_ Diese Funktionalitét kann ab MyControl Version 1.4.30 genutzt werden.

1

— 1

MANO053291 Rev. 1-11.2023 74



EC@I.AB Softwarebeschreibung

Zugriff

Voraussetzungen:

B Ein Benutzer mit Benutzerlevel 2 oder hoher ist angemeldet.
1. ,, Auf dem Bildschirm ,MASCHINE* [Water control] driicken.

Water control setup

= Der Bildschirm ,Water control setup” 6ffnet.

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

Bildschirm ,MASCHINE“
& Kapitel 7.7.2 ,Einstellungen Maschine“ auf Seite 68

Bildschirm , Tunnel water control setup*

-

[Tunnel water

control] & Kapitel 7.7.2.2.1 , Tunnel Wassertemperaturregelung Setup*
auf Seite 75

[WE water - Bildschirm ,WE water control setup”

control] & Kapitel 7.7.2.2.2 ,WSM Wassertemperaturregelung Setup*“
auf Seite 76

Zurtick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40

7.7.2.2.1 Tunnel Wassertemperaturregelung Setup

Auf dem Bildschirm , Tunnel water control setup“ werden die Komponenten der
Wassertemperaturregelung fir Waschtunnel konfiguriert.
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Zugriff
Voraussetzungen:

B Ein Benutzer mit Benutzerlevel 2 oder hoher ist angemeldet.
1. ,, Auf dem Bildschirm ,Water control setup® [Tunnel water control] dricken.

Tunnel water control setup

p
Tunnel control calibration calibration allocated to
enable for OmA [C] for 20mA [°C] temp. control

= Der Bildschirm , Tunnel water control setup” 6ffnet.

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

+ - Bildschirm ,Water control setup”
& Kapitel 7.7.2.2 ,Wassertemperaturregelung” auf Seite 74

- Zurick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40

Folgende Einstellungen kbnnen vorgenommen werden:

Feld/Button Beschreibung
Tunnel Nummer des Waschtunnels, dem die entsprechende Wassertemperaturregelung
zugeordnet ist.
Temperature control |Aktivieren, um die Wassertemperaturregelung fiir den entsprechenden Tunnel zu
enable aktivieren.
Temperature Temperaturwert in °C beim unterem Grenzwert des Normsignals.
calibration for OmA |(Werkseinstellung: -40 °C)
[°C]
Temperature Temperaturwert in °C beim oberen Grenzwert des Normsignals.
calibration for 20mA |[(Werkseinstellung: 150 °C)
[°C]
Compartment Tunnelkammer, deren Wassertemperatur Uberwacht wird. Die Temperaturregelung
allocated to temp. |verwendet die Programmnummer in der hier eingestellten Tunnelkammer, um den
control Temperatursollwert an das Temperaturregelventil zu senden.

7.7.2.2.2 WSM Wassertemperaturregelung Setup

An einer MyControl Steuerung kénnen bis zu 6 GEMU Thermomischventile fiir
Waschschleudermaschinen eingesetzt werden. Auf dem Bildschirm ,,WE water control
setup” werden die verwendeten Thermomischventile aktiviert und die zugehoérigen
Temperatursensoren konfiguriert.
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Zugriff
Voraussetzungen:

B Ein Benutzer mit Benutzerlevel 2 oder hoher ist angemeldet.
1. ,, Auf dem Bildschirm ,Water control setup® [WE water control] driicken.

WE water control setup

WE Valve Nb / Sensor WE Nb
WE Group control calibration calibration for real
enable for OmA [°C] for20mA[*C]  temperature

WE Water
valve

= Der Bildschirm ,WE water control setup” &ffnet.

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

- - Bildschirm ,Water control setup*
& Kapitel 7.7.2.2 ,Wassertemperaturregelung” auf Seite 74

[WE Water valve - Bildschirm ,WE water control valve configuration®

config.] & Kapitel 7.7.2.2.2.1 ,Konfiguration WSM Wasserregelventil*
auf Seite 77

- Zurick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40

Folgende Einstellungen kénnen vorgenommen werden:

Feld/Button Beschreibung
WE Vac!‘\;grpb TWE Interne Nummer des Thermomischventils innerhalb der Anlage.
Temperature control |Aktivieren, um die Wassertemperaturregelung fiir das entsprechende
enable Thermomischventil zu aktivieren.
Temperature Temperaturwert in °C beim unterem Grenzwert des Normsignals.

calibration for OmA [(Werkseinstellung: -40 °C)
[°C]

Temperature Temperaturwert in °C beim oberen Grenzwert des Normsignals.
calibration for 20mA |(Werkseinstellung: 150 °C)
[°C]
Sensor WE Nb for real|[Nummer der Waschschleudermaschine, der das entsprechende Thermomischventil
temperature zugeordnet ist.

Konfiguration WSM Wasserregelventil

Auf dem Bildschirm ,WE water control valve configuration” wird jede
Waschschleudermaschine, die an eines der maximal 6 Thermomischventile
angeschlossen ist, dem entsprechenden Thermomischventil zugeordnet.
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Zugriff
Voraussetzungen:

B Ein Benutzer mit Benutzerlevel 2 oder hoher ist angemeldet.
1. , Auf dem Bildschirm ,WE water control setup“ [WE Water valve config.] driicken.

WE water control valve configuration

WE water WE water
WE No control WE Nb control
valve Nb valve Nb

= Der Bildschirm ,,WE water control valve configuration® 6ffnet.

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

« - Bildschirm ,WE water control setup*”
& Kapitel 7.7.2.2.2 ,WSM Wassertemperaturregelung Setup“ auf Seite 76

- Zuruck zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,Hauptbildschirm“ auf Seite 40

Folgende Einstellungen kénnen vorgenommen werden:

Feld/Button Beschreibung

WE Nb Nummer der Waschschleudermaschine, die an ein Thermomischventil
angeschlossen ist.

WE water control Nummer des Thermomischventils auswahlen, an dem die entsprechende
valve Nb Waschschleudermaschine angeschlossen ist.
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7.7.3 Einstellungen Equipment

Vom Menul ,EQUIPMENT* aus werden die Einstellungen fiir die angeschlossenen
Dosiersysteme und Dosierpumpen aufgerufen.

Zugriff
Voraussetzungen:

B Ein Benutzer mit Benutzerlevel 2 oder hoher ist angemeldet.
1. , Aufdem Bildschirm ,EINSTELLUNGEN* [Equipment] driicken.

EQUIPMENT

= Der Bildschirm ,EQUIPMENT" 6ffnet

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

Bildschirm ,EINSTELLUNGEN*
& Kapitel 7.7 ,Einstellungen” auf Seite 61

-

[Pumpen] - Einstellungen zu Dosierpumpen in der Anlage
& Kapitel 7.7.3.1 ,Einstellungen Pumpen* auf Seite 80
[Niveau Analog] - Einstellungen zu Lagerbehaltern mit Analoggebern

& Kapitel 7.7.3.2 ,Pegel Analog” auf Seite 81

Einstellungen zum Leitungssystem
& Kapitel 7.7.3.3 ,Dosierlinien Modus* auf Seite 82

Zuriick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40

[Dosierline Modus]
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ECQOLAB

7.7.3.1 Einstellungen Pumpen

Auf dem Bildschirm ,Pumpen® werden die in der Anlage verbauten Pumpen konfiguriert
und deren Eigenschaften angegeben.

Zugriff

1. , Auf dem Bildschirm ,EQUIPMENT* [Pumpen] drucken.

Pumpen Nummer

Pumpe
Kalibrierung [mi/min]

Dosierlinie
Durchflufzahler
Kalibrierung [Pulse/L]

Durchflufzahler
maximale Zeit [%]

Flubwéichter
Totzeit [s]

(nur fiir TUN)
Direkt
Dosierung
Einstellungen

Durchflu-
zahler
freigeben

Gewichts-
abhéingige
Dosierung

Pumpe
dosiert
alleine

FluBwéachter
freigeben

JurchfluRzahle
FluRwéchter
einschalten

Mitspiilung
einschalten

Alarm
Leckage

Alarm
Leermeldung

= Der Bildschirm ,Pumpen” 6ffnet

2. , InFeld ,Pumpen Nummer” die Nummer der zu konfigurierenden Pumpe eingeben
und die erforderlichen Einstellungen vornehmen.

Folgende Einstellungen kénnen vorgenommen werden:

Feld

Beschreibung

Direkt Dosierung

Aktivieren, wenn die Pumpe ohne Spulung direkt in einen Tunnelraum dosiert.

Hinweis: Nur flir Waschtunnel relevant.

Pumpe Kalibrierung
[mi/min]

Kalibrierwert der Pumpe in ml/min eintragen

Dosierlinie

Nummer der Dosierleitung eintragen, in der diese Pumpe verbaut ist.

DurchfluBzahler
Kalibrierung [Pulse/L]

Kalibrierwert des Durchflusszahler in Impulse/l eintragen.

DurchfluBzahler
maximale Zeit [%]

Maximale Dosierzeit des Durchflussmessers. Wenn die erforderliche Produktmenge
nach Ablauf der Maximalzeit nicht erreicht wird, wird ein Alarm ausgegeben.

FluBwachter Totzeit

[s]

Maximale Zeit eintragen, bis nach dem Ansteuern der Pumpe das Dosierprodukt
vom Flusswachter erkannt werden muss. Kommt nach dieser Zeit noch immer kein
Dosierprodukt am Flusswachter an, wird ein Alarm ausgegeben.

DurchfluB- zdhler

Aktivieren, wenn die Pumpe in Verbindung mit einem Durchflusszahler betrieben

freigeben wird.
FluBwéachter Festlegen, ob ein Durchflusszéhler oder ein Flusswachter betrieben wird.
freigeben

B Aktiviert: Betrieb mit Durchflusswachter
B Nicht Aktiviert: Betrieb mit Durchflusszahler

DurchfluBzahler
FluBwachter
einschalten

Aktivieren, um den Durchflusszahler bzw. Flusswachter einzuschalten.

Alarm Leermeldung

Aktivieren, wenn ein Alarm ausgel6st werden soll, wenn die zugehdrige Sauglanze
eine Vorleermeldung ausgibt.

Gewichts- abhingige
Dosierung

Aktivieren, wenn die Dosierung abhangig von der Maschinenbeladung erfolgen soll.

Pumpe dosiert alleine

Aktivieren, wenn diese Pumpe auf der angegeben Dosierleitung immer allein 1auft.

Mitspiilung
einschalten

Aktivieren, wenn die Dosierung und Spilung in einem Arbeitsgang erfolgen soll.

Alarm Leckage

Aktiveren, wenn Uberwacht werden soll, ob die Pumpe ohne Dosierbefehl
angesteuert wird.

Folgende Informationen kdnnen aufgerufen werden:

= - Bildschirm ,EQUIPMENT*
& Kapitel 7.7.3 ,Einstellungen Equipment” auf Seite 79

- Zurlck zum Hauptbildschirm
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& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40

7.7.3.2 Pegel Analog

Auf dem Bildschirm ,Niveau Analog” werden die Analoggeber von Lagerbehaltern
konfiguriert und festgelegt, welche Pegelstande fur Alarmmeldung herangezogen werden
sollen.

Zugriff
1. , Auf dem Bildschirm ,EQUIPMENT* [Niveau Analog] driicken.

Niveau Analog

Einstellungen in Liter

Ube
Niedrig Niveau einschalten
Hoch Niveau

Uberlauf

Kalibrierung 20mA Signal

4.20mA

= Der Bildschirm ,Niveau Analog“ 6ffnet.

2. , InFeld ,Niveau Analog“ die Nummer des betreffenden Lagerbehélters eintragen und
den Analoggeber konfigurieren.

Folgende Einstellungen kénnen vorgenommen werden:

Feld Beschreibung

Leermeldung Flllstand in Liter eintragen, bei dem eine Leermeldung als Alarm ausgegeben
werden soll.

Niedrig Niveau Flllstand in Liter eintragen, bei dem eine Fillstandswarnung ausgegeben werden
soll.

Hoch Niveau Flllstand in Liter flr den vollen Behalter eingeben.

Uberlauf Fiillstand in Liter eingeben, bei dem eine Uberlaufmeldung als Alarm ausgegeben
werden soll.

Kalibrierung 20mA Den Wert in Liter eingeben, bei dem der Flillstandssensor ein 20mA Signal ausgibt.

Alarm Uberwachung [Aktivieren, um die Alarmiiberwachung des Lagerbehalters einzuschalten.
einschalten

Signal 4..20mA Einstellen, welches Signal der Fiillstandssensor ausgibt:

B Aktiviert: 4..20mA Signal
B Nicht aktiviert: 0..20mA Signal

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

= - Bildschirm ,EQUIPMENT*
& Kapitel 7.7.3 ,Einstellungen Equipment* auf Seite 79

- Zuruck zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40
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7.7.3.3 Dosierlinien Modus

Auf dem Bildschirm ,Konfiguration Dosierlinien Mode“ werden die Dosierlinien 1 - 5 der
Anlage konfiguriert.

Zugriff
1. , Auf dem Bildschirm ,EQUIPMENT" [Dosierline Modus] driicken.

Konfiguration Dosierlinien Mode
Linie
TurboCompact Rack
Zusatzpumpe
benutzen

Durchfluizahler
fiir Wasserdurchfluss

Anzahl
Produkte

= Der Bildschirm ,Konfiguration Dosierlinien Mode* 6ffnet.
2. , [Daten abéndern] driicken und die erforderlichen Einstellungen vornehmen.
3. , [Daten i(ibernehmen] driicken um die Anderungen zu tibernehmen.

Folgende Einstellungen kénnen vorgenommen werden:

Feld Beschreibung

TurboCompact Rack |Aktivieren, wenn die Dosierlinie im Turbokompaktmodus (TC-Modus) betrieben wird.
Zusatzpumpe Aktivieren, wenn im TC-Modus die Hilfspumpe verwendet wird.

benutzen

DurchfluBzahler fir Aktivieren, wenn eine Durchflusszéhler fiir die Wasserdurchfluss-Uberpriifung
Wasserdurchfluss benutzt wird.

Uberpriifung

benutzen

Anzahl Produkte Anzahl der Produkte eingeben, die tiber die betreffende Dosierlinie dosiert werden.

Folgende Informationen kdnnen aufgerufen werden:

= - Bildschirm ,EQUIPMENT*
& Kapitel 7.7.3 ,Einstellungen Equipment*“ auf Seite 79

[L6-L10] - Zur Konfiguration der Dosierlinien L6 - L10

- Zurlck zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,Hauptbildschirm“ auf Seite 40
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7.7.4 Dosierprogramme

Vom Menil ,DOSIER PROGRAMME® aus werden die Dosierprogramme fiir

die angeschlossenen Waschschleudermaschinen und Waschtunnel aufgerufen und
konfiguriert.

Zugriff
1. , Auf dem Bildschirm ,EINSTELLUNGEN® [Dosier Programme] driicken.

DOSIER
PROGRAMME

WSM TUN1&2

= Der Bildschirm ,DOSIER PROGRAMME® 6ffnet.

Folgende Informationen kdnnen aufgerufen werden:

- - Bildschirm ,EINSTELLUNGEN*
& Kapitel 7.7 ,Einstellungen” auf Seite 61

[WSM] - Bildschirm ,WASCHPROGRAMM WSM*
& Kapitel 7.7.4.1 ,Waschprogramm WSM* auf Seite 84

- Zuruck zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,Hauptbildschirm® auf Seite 40
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7.7.41 Waschprogramm WSM

Auf dem Bildschirm ,WASCHPROGRAMM WSM* werden die Waschprogramme fuir die
Waschschleudermaschinen konfiguriert.

Zugriff
1. , Auf dem Bildschirm ,DOSIER PROGRAMME* [WSM] driicken.

WASCHPROGRAMM WSM
Programm Nr. Alle
eeeeee
Programm Kategorie
Nennbeladung [%]
Anzahl Dosierschritte
Theoretische Laufzeit [min]
Extra Zeit [s]

Schritt fiir Abkthlen

= Bildschirm ,WASCHPROGRAMM WSM* 6ffnet.

2. , InFeld ,Programm Nr.“ die Nummer des zu bearbeitenden Waschprogramms
eingeben und die erforderlichen Einstellungen vornehmen.

Folgende Einstellungen kénnen vorgenommen werden:

Feld Beschreibung
Alle Programme . -
senden Alle Waschprogramme in H.E.L.M.S. aktualisieren

[Send to H.E.L.M.S] |Das aktuelle Waschprogramm in H.E.L.M.S aktualisieren

Programm Kategorie |Programmkategorie eintragen:
[

Nennbeladung [%] Beladungsgewicht in % in Abhangigkeit von der Nennkapazitat der
Waschschleudermaschine.

Anzahl Dosierschritte |Anzahl der Schritte im Waschprogramm.

Hinweis: maximal 25 Schritte sind konfigurierbar.

Theoretische Laufzeit | Theoretische Dauer des Waschprogramms in Minuten.
[min]

Extra Zeit [s] Extrazeit in Sekunden falls kein Stoppsignal von der Waschschleudermaschine
ausgegeben wird.

Schritt fiir Abkiihlen [Schrittnummer fir den Auffrischzyklus im Waschprogramm.

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

- - Bildschirm ,DOSIER PROGRAMME*
& Kapitel 7.7.4 ,Dosierprogramme*” auf Seite 83
[Dosierung] - Bildschirm ,DOSIERPARAMETER*

& Kapitel 7.7.4.1.1 ,WSM Dosierparameter” auf Seite 85

Bildschirm ,oH ALARM PARAMETER"
& Kapitel 7.7.4.1.2 ,WSM pH Alarm-Parameter”
auf Seite 86

[Temperatur Alarm Bildschirm ,TEMPERATUR ALARM PARAMETER*
Parameter] & Kapitel 7.7.4.1.3 ,WSM Temperaturalarm-Parameter*
auf Seite 87

Zurtck zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40

[pH Alarm Parameter]
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7.7.41.1 WSM Dosierparameter

Auf dem Bildschirm ,DOSIERPARAMETER* werden die Dosierparameter fur das aktive
Waschprogramm eingestellt.

Zugriff
1. , Auf dem Bildschirm ,WASCHPROGRAMM WSM “ [Dosierung] driicken.

Proaramm Nr.

DOSIERPARAMETER

Dos.Nr. Schritt EquipNr.  Menge[1/10/kg]  Verz. [s]

= Bildschirm ,DOSIERPARAMETER® 6ffnet.

Folgende Einstellungen kénnen vorgenommen werden:

Feld Beschreibung

Dos.Nr. Nummer der Dosierung im Waschprogramm.

Schritt Programmschritt, an dem die Dosierung ausgefihrt wird.

Equip.Nr. Dosiersystem oder Dosierpumpe, durch welches die Dosierung ausgefiihrt wird.
Menge[1/10/kg] Dosiermenge:

B Dosiersystem: Dosiermenge/kg an Textilien in 1/10 gr
®  Dosierpumpe: Dosiermenge/kg an Textilien in 1/10 ml

Verz. [s] Verzégerungszeit vor dem Dosieren.

Folgende Informationen kdnnen aufgerufen werden:

= - Bildschirm ,WASCHPROGRAMM WSM*
& Kapitel 7.7.4.1 ,Waschprogramm WSM* auf Seite 84

- Zuriick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40
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7.7.41.2 WSM pH Alarm-Parameter

Auf dem Bildschirm ,pH ALARM PARAMETER* wird eingestellt, wie das System die
Einhaltung von pH-Werten im Programm Uberwacht.

Zugriff
1. , Auf dem Bildschirm ,WASCHPROGRAMM WSM “ [pH Alarm Parameter] driicken.

pH ALARM PARAMETER
Step fiir pH Uberwachung

Min. Alarmwert [1/100 pH]
Max. Alarmwert [1/100 pH]

Totzeit bis Start Uberwachung [s]
Messdauer [s]

Uberwachung bei AbfluR

= Bildschirm ,pH ALARM PARAMETER® 6ffnet.

Folgende Einstellungen kénnen vorgenommen werden:

Feld Beschreibung
Step fiir pH Programmschritt, bei dem der pH-Wert gemessen und Gberwacht wird.
Uberwachung
Min. Alarmwert [1/100 |Minimum pH-Wert in 1/100 pH, bei Unterschreiten des Werts wird ein Alarm
pH] ausgegeben.
Max. Alarmwert [1/100 [Maximum pH-Wert in 1/100 pH, bei Uberschreiten dieses Werts wird ein Alarm
pH] ausgegeben.
Totzeit bis Start Zeit in s die nach dem Erreichen des Programmeschritts in Feld ,Step fiir pH
Uberwachung [s] Uberwachung“ gewartet wird, bis die pH-Messung gestartet wird.,
Messdauer [s] Dauer der pH-Wert-Messung in Sekunden.
Uberwachung bei Aktivieren, wenn der pH-Wert auch bei Abfluss liberwacht werden soll.
AbfluB . . .

B Nicht aktiv = Nein

B Aktiv=Ja

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

= - Bildschirm ,WASCHPROGRAMM WSM*
& Kapitel 7.7.4.1 ,Waschprogramm WSM*“ auf Seite 84

- Zurick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1, Hauptbildschirm® auf Seite 40
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7.7.41.3 WSM Temperaturalarm-Parameter

Auf dem Bildschirm ,TEMPERATUR ALARM PARAMETER* wird die
Temperaturiberwachung der Waschschleudermaschine fir das aktuelle Waschprogramm

konfiguriert.
1. , Auf dem Bildschirm ,WASCHPROGRAMM WSM* [Temperatur Alarm Parameter]
driicken.

Progrgm Nr.
TEMPERATUR ALARM PARAMETER

Schritt mit Temperatur Kontrolle
Sollwert [1/10°C]

Verzogerungzeit fiir Uberwachung [s]

Minimale Zeit [s]
iiber Temperatur

Verkniipftes Equipment Nr.

Max temperature alarm [1/10 °C]

= Bildschirm ,TEMPERATUR ALARM PARAMETER® offnet.

Folgende Einstellungen kénnen vorgenommen werden:

Feld Beschreibung

Programm Nr. Nummer des Programms auswahlen, fir das die Temperaturiiberwachung
eingestellt werden soll.

Schritt mit Nummer des Programmschritts eingeben, bei dem die Temperaturiiberwachung

Temperatur Kontrolle |erfolgen soll.

Sollwert [1/10°C] Temperatur-Sollwert in 1/10°C eingeben.

Verzégerungzeit fiir  |Zeit in s die nach dem Erreichen des Programmschritts in Feld ,Schritt mit

Uberwachung [s] Temperatur Kontrolle” gewartet wird, bis die Temperaturiiberwachung gestartet wird.

Minimale Zeit [s] tiber |Minimale Zeit in s eingeben, bis bei Uberschreitung der Solltemperatur ein Warnung

Temperatur ausgegeben wird.

Akzeptierte Zeit fiir Zeit in s eingeben, bevor eine Warnung wegen Unterschreitung der Solltemperatur

Unterschreitung [s] ausgegeben wird.

Verkniipftes Nummer des Gerats, das mit der Temperaturiiberwachung verknipft ist.

Equipment Nr.

Max temperature Temperatur in 1/10C eingeben, bei der ein Alarm wegen Uberschreitung der

alarm [1/10 °C] Maximaltemperatur ausgegeben wird.

Folgende Informationen konnen aufgerufen werden:

= - Bildschirm ,WASCHPROGRAMM WSM*
& Kapitel 7.7.4.1 ,Waschprogramm WSM*“ auf Seite 84

- Zurick zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,Hauptbildschirm® auf Seite 40
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8 Storungsbehebung

Personal:

Schutzausristung:

Sicherheit

Fachkraft

Mechaniker
Elektrofachkraft
Servicepersonal
Schutzhandschuhe
Arbeitsschutzkleidung
Schutzbrille

Herstellerdokumentation
Beachten Sie zusétzlich zu den Informationen in dieser

——  Betriebsanleitung die Herstellerdokumentation der jeweiligen

Komponente.

GEFAHR!
Fehlersuche bei auftretenden Stérungen im elektrischen System
Lebensgefahr durch Beriihrung spannungsfiihrender Bauteile!

Gefahren durch elektrischen Strom sind mit nebenstehendem Symbol
gekennzeichnet.

Arbeiten an spannungsfihrenden Bauteilen dirfen ausschlief3lich durch
ausgebildetes und autorisiertes Fachpersonal durchgefuhrt werden.

Vor Beginn der Arbeiten spannungsfreien Zustand herstellen und fur die
Dauer der Arbeiten sicherstellen.

Gehause und alle anderen elektronischen Komponenten dirfen nur zur
Inbetriebnahme, Wartung und Stérungsbeseitigung gedffnet werden.

Schutzeinrichtungen und Sicherungen nicht Gberbricken.
Spannungsfreiheit priifen, ggf. Steuerung erden und kurzschlief3en.
Benachbarte unter Spannung stehende Teile abdecken und abschranken.

Bei Beschadigungen der Isolation Spannungsversorgung sofort abschalten
und Reparatur veranlassen.

Niemals Sicherungen Uberbriicken oder aul3er Betrieb setzen.
Beim Auswechseln von Sicherungen die Stromstarkenangabe einhalten.

Feuchtigkeit von spannungsfiihrenden Teilen fernhalten, da diese zum
Kurzschluss fuhren kann.
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A

WARNUNG!
Verletzungsgefahr durch unfachménnische Installations-, Wartungs- und
Reparaturarbeiten

Unfachmannisch durchgefiihrte Installations-, Wartungs- und
Reparaturarbeiten kdnnen zu schweren Verletzungen fuhren.

— Arbeiten nur von autorisiertem und geschultem Fachpersonal ausfiihren
lassen.

— Vor Beginn der Arbeiten Steuerung ausschalten und gegen
Wiedereinschalten sichern.

— Wenn vorhanden, vor Beginn der Arbeiten einen der NOT-AUS-Taster
driicken.

— Sicherheitsdatenblatt des verwendeten Chemieprodukts beachten.

— Vor Beginn der Arbeiten die Zufuhr der Chemikalie trennen und die
Steuerung reinigen.

— Nur zugelassene Original-Ersatzteile verwenden.

WARNUNG!
Verletzungsgefahr durch automatisch anlaufende Bauteile

Bei einigen Bauteilen wird bereits ein automatischer Anlauf gestartet,
sobald die Stromversorgung angeschlossen oder nach einem Netzausfall
wiederhergestellt wird. Dies geschieht, ohne dass vorher ein Schalter oder
Taster betatigt wird und kann zu Verletzungen flhren.

— Betriebsbereitschaft sicherstellen, bevor die Stromversorgung
angeschlossen wird

— Automatischen Wiederanlauf nach Netzausfall durch geeignete
Ubergeordnete MalRnahmen verhindern

VORSICHT!

Rutschgefahr auf nassen Boden

Im Arbeits- und Bereitstellungsbereich austretende Flussigkeiten kdnnen
Rutschgefahr verursachen und zu Verletzungen flihren.

— Bei Arbeiten rutschfeste, chemieresistente Schuhe tragen

— Bereich der austretenden Flissigkeit absperren

— Bei Arbeiten austretende Flussigkeiten ordnungsgemalf aufnehmen

— Bei Wartungsarbeiten geeignetes Gefal® zum Auffangen der Flissigkeiten
bereithalten

HINWEIS!

Sachschéaden durch zusatzliche Gewichtsbelastungen

Durch zusatzliche Gewichtsbelastungen kann es zu Sachschaden an der
Steuerung kommen.

— Steuerung nicht mit zusatzlichem Gewicht belasten

— Steuerung nicht betreten oder als Steighilfe verwenden

— Keine schweren Werkzeuge auf der Steuerung ablegen
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HINWEIS!

Sachschiaden durch ungeeignetes Werkzeug

Verwendung von ungeeignetem Werkzeug kann zu Schaden an der Steuerung
fuhren.

— Nur bestimmungsgemales Werkzeug verwenden!

— Werkzeug sauber und in einwandfreiem Zustand halten, beschadigtes
Werkzeug ersetzen!

HINWEIS!

Sachschaden durch Fremdkorper

Fremdkorper und zurlickgelassene Werkzeuge in der Anlage kénnen zu hohen
Sachschaden fuhren.

— Am Ende jedes Arbeitstages das Werkzeug auf Vollzahligkeit Gberprifen.

— Nach der Durchfuhrung aller Wartungs- und Reparaturarbeiten eine
Fremdkorperkontrolle an der Anlage durchflihren und das Werkzeug auf
Vollzahligkeit Uberprifen.

8.1 Allgemeine Storungen
Verhalten im Storfall
1. , Steuerung sofort ausschalten.

2. , Steuerung gegen erneutes Einschalten sichern.

3. ) Aufgetretene Fehler identifizieren und umgehend beheben.

4. , Nach der Fehlerbehebung die Steuerung wieder in Betrieb nehmen.

Finden Sie die Ursache fur das Problem in der nachstehenden Ursachenliste und fahren
Sie dann mit den mdglichen Behebungsmalnahmen fort. Falls das Problem dann noch
nicht geldst wurde, ist es ratsam, sich an den Service von Ecolab Engineering GmbH zu

wenden.

Fehlerbeschreibung Ursache Abhilfe

Steuerung lasst sich nicht Hauptschalter in Stellung ,,0“ Hauptschalter einschalten!

einschalten:

Maschine unterbricht laufenden | Uberstromschutz hat angesprochen Fachkraft zur Stérungsbeseitigung

Betrieb anfordern!

Betriebsunfall UnsachgemaRe Bedienung / Handhabung | Unverziglich Spannungsversorgung

abschalten!

Nichteinhaltung vorgeschriebener Unverzlglich Spannungsversorgung
Sicherheitsmafnahmen abschalten!
Nicht-Tragen personlicher Unverziglich Spannungsversorgung
Schutzausriistung (PSA) abschalten!

Sonstige Stérungen Stérungen allg. Zur Stdrungsbeseitigung Fachpersonal

beim & Hersteller anfordern!

Steuerung ist nicht betriebsbereit | Alarm liegt an Alarm zuriicksetzen, die Alarm Historie

auslesen und ggf. den Fehler beheben
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8.2 Anzeigen von Stérungen

Alarmmeldung

@ LED-Summer

\@) (@ Alarmsymbol

@\

Abb. 18: Alarmmeldung an der MyControl Steuerung

Bei Stoérungen, die von der Anlagensteuerung erkannt werden, wird wie folgt alarmiert:

B Erténen eines Warntons am LED-Summer (@) .
B Aufleuchten des LED-Summers.
®m Darstellung eines Alarmsymbols unten links auf dem Bildschirm der Steuerung @ .

() Abhéngig von den rdumlichen Gegebenheiten kénnen zusétzliche
i Signalhérner und Alarmleuchten an anderen, gut einsehbaren Stellen im
— . Gebéude montiert werden.

Alarm-Bildschirm aufrufen

Alle aktuell anliegenden Fehler und Stérungen, die der Steuerung erfasst werden, sind auf
dem Bildschirm ,Alarme“ aufgelistet.

1. , Auf dem Hauptbildschirm driicken.
= Der Bildschirm ,Alarme*” offnet.

Bildschirm ,,Alarme*

Start Alarm
Datum Zeit Nr. Name

Alarm Luftdruck

Reset

Historie Aam

Abb. 19: Bildschirm ,Alarme“

Feld Beschreibung

Datum Datum und Uhrzeit, an dem der Fehler aufgetreten ist.

Zeit

Nr. Alarmnummer des angezeigten Fehlers.

Name Beschreibung des Fehlers. Driicken auf die Fehlerbeschreibung 6ffnet die Seite
LAlarm Details“ mit detaillierten Informationen zum aktuellen Fehler.
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8.2.1

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:

bzw. - Blattert in der Alarmliste nach unten bzw. nach oben.

,Historie”
angezeigt werden.

& Kapitel 8.2.1 ,Alarm-Historie“ auf Seite 92

ECQOLAB

- Offnet den Bildschirm ,Historie®, in der bereits zurickgesetzte Alarme

,Reset Alarm* - Setzt den Alarm zurlck. Wenn der Fehler noch immer anliegt, erscheint

die Alarmmeldung erneut.
- Zurlck zum Hauptbildschirm

& Kapitel 7.1 ,Hauptbildschirm“ auf Seite 40

Alarm-Historie

Auf dem Bildschirm ,Alarm Historie“ werden alle bereits quittierten Alarme angezeigt.
Diese kénnen als Alarmbericht auf einem USB-Stick oder auf dem internen Speicher

gespeichert werden.
Zugriff
1. , Im Bildschirm ,Alarme*, [Historie] driicken.

Start Alarm Ende
Datum  Zeit  Nr. Name Datum  Zeit

Communication error with /O modules

Notfall / Luftdruck / Alarm Spannung zu nie«
Notfall / Luftdruck / Alarm Spannung zu nie«
Notfall / Luftdruck / Alarr
Notfall / Luftdruck / Alarr

Notfall / Luftdruck / Alart

Bericht Bericht
aufUSB  auf CF-Karte
speichern  speichern

= Bildschirm ,Alarm Historie® erscheint

Folgende Informationen kénnen aufgerufen werden:
- - Bildschirm ,Alarme”

& Kapitel 8.2 ,Anzeigen von Stérungen” auf Seite 91

bzw.

[Bericht auf USB
speichern]

Blattert in der Alarmliste nach unten bzw. nach oben.
Speichert den Alarmbericht auf einem USB-Stick

[Bericht auf CF-Karte
speichern]

Speichert den Alarmbericht im internen Speicher der
Steuerung.

Zurlck zum Hauptbildschirm
& Kapitel 7.1 ,,Hauptbildschirm® auf Seite 40
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8.3 Fehlermeldungen
Die nachfolgenden Fehlermeldungen und Stérungen kénnen von der MyControl
Steuerung erkannt und angezeigt werden.
@, Welche Fehlermeldungen und Stérungen tatséachlich in der MyControl
i Steuerung angezeigt werden, hdngt vom Aufbau und der Konfiguration der
Anlage ab.
Nr. Fehlerbeschreibung Ursache Abhilfe
1 »Notfall / Luftdruck / Alarm | Sammelstormeldung, Not-Aus, B Not-Aus-Schalter priifen
Spannung zu niedrig* Luftdruck und Spannung B Luftdruck priifen
B Spannungsversorgung prufen
2 LAlarm Spllwasser” Kein Wasserdurchfluss bei B Wasserdruck priifen
Spllvorgang B Elektrische Ansteuerung NSP-Ventil
prifen
3 LAlarm Splilleckage* Wasserverbrauch ohne Spilung | ® Nachspulventil prifen
m  Uberwachungssensor priifen
4 L HELMS or Kommunikation mit HELMs oder |® Priifen, ob die Ethernet-Kabel
enVision Kommunikation | enVision wurde unterbrochen ordnungsgemaf angeschlossen sind
Zeitiiberschreitung® Ethernet-Konfiguration in der SPS und
im HELMS Computer Gberprifen
®  Prifen, ob der Helms-PC
ausgeschaltet ist
5-6 Beispiel: ,Connexx system | Zu niedriger Fillstand im Connex | ® Durchflussschalter priifen
1 empty (Barrel 1)* System B Ventil prifen
B Trommel wechseln
7 .Helms Timeout with Kommunikation mit HELMs oder |® Priifen, ob die Ethernet-Kabel
enVision used” enVision wurde unterbrochen ordnungsgemaf angeschlossen sind
Ethernet-Konfiguration in der SPS und
im HELMS Computer Uberprifen
B Prifen, ob der Helms-PC
ausgeschaltet ist
8 LAlarm Luftdruck” Zu niedriger oder kein Luftdruck | ® Druckluftversorgung Gberprifen
vorhanden ®  Luftdrucksensor (iberpriifen
9 JAlarm Not-Aus* Not-Aus Schalter wurde gedriickt | Nach Behebung des Not-Aus Problems,
Reset-Taster betatigen
10 - 23 | Beispiel: ,Leermeldung Produktbehalter (Produkt 1 - 14) | ® Gebinde tauschen
Produkt 1* ist leer B Sauglanze bzw. Sensor priifen
24 - 25 |Beispiel: ,Leermeldung Produktbehalter am B Gebinde tauschen
HD1* Hauptdosiergerat (HD 1 bzw. 2) | m  Sauglanze bzw. Sensor priifen
ist leer
26 - 49 |Beispiel: ,Maximale Dosiermenge (Produkt 1 - 24) ®  Dosiergerat priifen, ggf. neu kalibrieren
Dosierzeit P1“ konnte nicht in der vorgegebene |m  Durchflussmesser priifen
Zeit dosiert werden B Dosierleitung/Ventile priifen
50 - 51 | Beispiel: ,Maximale Dosiermenge (HD 1 bzw. 2) B Hauptdosiergerat prufen, ggf. neu
Dosierzeit HD1“ konnte nicht in der vorgegebene kalibrieren
Zeit dosiert werden ®  Durchflussmesser prifen
®  Dosierleitung/Ventile prifen
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Nr. Fehlerbeschreibung Ursache Abhilfe
52 -75 |Beispiel: ,Alarm Keine Produktdosierung (Produkt | ® Dosiergerat prifen, ggf. neu kalibrieren
Produktfluss P1* 1- 24) erkannt, obwonhl ® Durchflussmesser pr[jfen
das betreffende Dosiergerat m  Dosierleitung/Ventile prifen
angesteuert wird
76 - 77 |Beispiel: ,Alarm Keine Produktdosierung (HD B Hauptdosiergerat prufen, ggf. neu
Produktfluss HD1“ 1 bzw. 2) erkannt, obwonhl kalibrieren
das betreffende Hauptdosiergerat | @ Durchflussmesser priifen
angesteuert wird ®  Dosierleitung/Ventile prifen
78 - 101 | Beispiel ,Leckagealarm Produktverbrauch (Produkt 1 - B Prifen, ob Pumpen ohne Dosierbefehl
P1* 24) ohne Dosierung angesteuert werden
B Prifen, ob Produktverbrauch durch
Vakuumeffekt nach dem Spilen
entsteht
( ggf. Druckhalteventile nachristen)
102 - Beispiel ,Leckagealarm Produktverbrauch (HD 1 bzw. 2) | ® Prifen, ob Hauptdosiergerat ohne
103 HD1“ ohne Dosierung Dosierbefehl angesteuert wird
B Prifen, ob Produktverbrauch durch
Vakuumeffekt nach dem Spiilen
entsteht
( ggf. Druckhalteventile nachristen)
104, Beispiel: ,HD1 Hauptdosiergerat ist Hauptdosiergerat einschalten
109 Hauptschalter aus* ausgeschaltet
105, Beispiel: ,HD1 Pumpe/ Motorproblem Hauptdosiergerat | ® Hauptdosiergerat priifen
110 Rahrwerk* (HD 1 bzw. 2) m  Uberstromschaltelemente priifen
B Blockade in Pumpe/Ruhrwerk beheben
106, Beispiel: ,HD1 Wasserdruck am B Wasserdruck prifen
111 Wasserdruck"” Hauptdosiergerat (HD 1 bzw. 2) [m  Sensor und Kabel priifen
zu niedrig
107, Beispiel: ,HD1 Produktbehalter (HD 1 bzw. 2) B Behalter prifen
112 Uberlauf“Uberlauf HD1, lauft Gber B Sensor und Kabel pr[_]fen
HD2 B Forderleistung der Pumpe priifen
B Wasserzulauf priifen
108, Beispiel: ,HD1 Produktbehalter (HD 1 bzw. 2) ist | ®  Gebinde tauschen
113 Leermeldung* leer B Sensor priifen
114 - Beispiel: ,Analog - Produktbehalter (Produkt 1 - 14) | ® Gebinde tauschen
127 Leermeldung P1* ist leer B Sensor priifen, ggf. neu kalibrieren
128, Beispiel: ,Analog - Produktbehalter (Produkt HD 1 B Gebinde tauschen
129 Leermeldung HD1* bzw. 2) ist leer ® Sensor pr[]fen’ ggf neu kalibrieren
130 - Beispiel: ,High level Alarm | Produktbehalter (Produkt 1 - 14) | m Behalter priifen
143 aqunalog Level P1“ lauft Gber B Sensor und Kabel pr[jfen
B Forderleistung der Pumpe priifen
144 - Beispiel: ,High level Alarm | Produktbehalter am B Behalter prifen
145 auf Analog Level HD1* Hauptdosiergerat (HD1 bzw. 2) B Sensor und Kabel priifen
lauft Gber B Forderleistung der Pumpe priifen
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Waschschleudermaschinen Alarme

Storungsbehebung

Nr. |Fehlerbeschreibung Ursache Abhilfe
201 | ,Programm nicht beendet Eine neue Programmanwabhl ist B Dosierprogramme priifen/andern
WSmMm* erfolgt, ohne Beendigung des letzten | m Dosiersignale aus WSM priifen
Programms B Extrazeit zur Beendigung des
aktuellen Programms eingeben
B Aktuelles Programm manuell
abbrechen
202 | ,Kein glltiges Programm Die Steuerung hat eine ungiiltige m  Korrekte Programmnummer
WSM* Programmnummer erkannt eingeben
B Dosierprogramme priifen/andern
203 | ,Ungtiltiges T.0.M. Signal Die Maximalzeit des T.O.M Signals ®  Signal von der Maschine
WSM* wurde (iberschritten (Dosierprogramm) prifen
B Relaisausgang prifen
B Dosierpumpe Uberprifen
B Sauglanze und Ansaugschlauch
Uberprifen
204 | ,pH - Wert zu niedrig WSM* | Der pH-Wert hat den unteren B Kalibrierung priifen
Grenzwert unterschritten B Sensor priifen
B Pumpenlaufzeit (Einstellung) priifen
B Pumpenkalibrierung prifen
205 ,pH - Wert zu hoch WSM* Der pH-Wert hat den oberen B Kalibrierung priifen
Grenzwert Giberschritten ®  Sensor priifen
B Pumpenlaufzeit (Einstellung) priifen
B Pumpenkalibrierung prifen
206 | ,, Temperatur zu niedrig Temperatursollwert nicht erreicht Techn. Personal informieren/ Kunde muss

WSM*

prufen

208

» lemperature too high alarm
WE*“

Temperatur liegt Uber dem
Maximalwert

Techn. Personal informieren/ Kunde muss
prifen

209

Timeout water request signal
WE

Wasseranforderungssignal von der
Waschschleudermaschine ist zu lang

Programmierung des
Wasseranforderungssignals in der
Maschine prifen
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WaschstraBen Alarme

ECQOLAB

Nr. Fehlerbeschreibung Ursache Abhilfe
301 Kein glltiges Programm WS Die Steuerung hat eine ungiltige |® Korrekte Programmnummer
Programmnummer erkannt eingeben
B Dosierprogramme priifen/andern
302 L,Ungliltiges T.O.M. Signal WS* | Max. Zeit (300s) des Signals B Signal von der Waschstralte
wurde erkannt. (Dosierprogramm) priifen
B Relaisausgang prifen
303 -PH - Wert zu niedrig WS* Der pH-Wert hat den unteren B Kalibrierung priifen
Grenzwert unterschritten B Sensor priifen
B Pumpenlaufzeit (Einstellung) priifen
B Pumpenkalibrierung prifen
304 .PH - Wert zu hoch WS* Der pH-Wert hat den oberen m  Kalibrierung prifen
Grenzwert Uberschritten | Sensor prufen
B Pumpenlaufzeit (Einstellung) priifen
B Pumpenkalibrierung prifen
305 -.PH maximale Zeit Problem der ph-Regelung B Sensor priifen
liberschritten WS* (Sollwert nicht erreicht) B Sensor kalibrieren
Dosiermenge fir die ph-Regelung
anpassen
B Pumpenlaufzeit (Einstellung) prifen
B Pumpenkalibrierung priifen
306 - |Beispiel: , Temperatur 1 zu Temperatursollwert (T1 - T6) nicht | Techn. Personal informieren/ Kunde
311 niedrig WS* erreicht muss prifen
312 ,LF - Wert zu niedrig WS* Leitfahigkeit zu niedrig B Sensor prifen
m  Kalibrierung priifen
B Pumpenlaufzeit (Einstellung) priifen
B Pumpenkalibrierung prifen
313 ,LF - Wert zu hoch WS* Leitfahigkeit zu hoch B Sensor priifen
B Kalibrierung priifen
B Pumpenlaufzeit (Einstellung) priifen
B Pumpenkalibrierung priifen
314 ,LF maximale Zeit Problem der m  Sensor priifen
tiberschritten WS* Leitfahigkeitsregelung (Sollwert ® Sensor kalibrieren
nicht erreicht) Dosiermenge fir die LF-Regelung
anpassen
B Pumpenlaufzeit (Einstellung) priifen
B Pumpenkalibrierung prifen
319- | ,Temperature too high alarm | Temperatur (T1 - T6) liegt Gber Techn. Personal informieren/ Kunde
324 WE*“ dem Maximalwert muss prifen

' HINWEIS!

Mit einer Stormeldung im Display wird auch das Alarmrelais aktiviert.
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9

Wartung

Personal: Bediener
Elektrofachkraft
Servicepersonal
Fachkraft

Schutzausristung: Schutzbrille
Schutzhandschuhe

2\

Sicherheitsschuhe

VORSICHT!

Elektroreparaturen dirfen nur nach den geltenden CE-Richtlinien durch
Elektrofachkrafte ausgefihrt werden. AuRerdem sind die jeweiligen
Bestimmungen der Lander sowie ortliche EVU-Vorschriften zu beachten!

Beim Offnen von Abdeckungen oder Entfernen von Teilen, auler wenn
dies ohne Werkzeug maoglich ist, kbnnen spannungsflihnrende Teile freigelegt
werden. Auch kdnnen Anschlussstellen spannungsfuhrend sein.

Vor einer Reparatur, einer Wartung, einer Instandsetzung oder einem
Austausch von Teilen muss das Gerat von allen Spannungsquellen getrennt
sein, wenn ein Offnen des Gerates erforderlich ist.

Um das mit der Wartung betraute Personal vor elektrischem Strom

zu schitzen muss wahrend samtlicher Arbeiten an der Anlage ein
unbeabsichtigtes wiedereinschalten durch geeignete MalRnahmen verhindert
werden!

WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch automatisch anlaufende Bauteile

Bei einigen Bauteilen wird bereits ein automatischer Anlauf gestartet,
sobald die Stromversorgung angeschlossen oder nach einem Netzausfall

wiederhergestellt wird. Dies geschieht, ohne dass vorher ein Schalter oder
Taster betatigt wird und kann zu Verletzungen fiihren.

— Sicherstellen, dass sich keine Personen im Gefahrenbereich befinden.
— Betriebsbereitschaft sicherstellen, bevor die Stromversorgung
angeschlossen wird.

— Automatischen Wiederanlauf nach Netzausfall durch geeignete
Ubergeordnete Mallnahmen verhindern.

GEFAHR!

Durch unfachméannisch durchgefiihrte Installations-, Wartungs- oder
Reparaturarbeiten konnen Schaden und Verletzungen auftreten.

Wartungs- und Reparaturarbeiten dirfen nur von autorisiertem und geschultem
Fachpersonal nach den geltenden ortlichen Vorschriften ausgefiihrt werden.
Sicherheitsbestimmungen und vorgeschriebene Schutzkleidung (PSA) im
Umgang mit Chemikalien sind zu beachten. Hinweise im Produktdatenblatt des
verwendeten Dosiermediums sind einzuhalten.

Bei, bzw. vor Wartungs- und Reparaturarbeiten:

» Fortsetzung siehe nachste Seite
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— ddrfen nur Original-Ersatzteile verwendet werden.
— Druckleitung entlasten.
— Zufuhr des Dosiermediums trennen und das System grundlich reinigen.

— Netzstecker ziehen bzw. alle Spannungsquellen trennen und vor
unbeabsichtigtem Wiedereinschalten sichern!

HINWEIS!
Sachschiaden durch ungeeignetes Werkzeug

Verwendung von ungeeignetem Werkzeug kann zu Schaden an der Steuerung
fuhren.

— Nur bestimmungsgemales Werkzeug verwenden!

— Werkzeug sauber und in einwandfreiem Zustand halten, beschadigtes
Werkzeug ersetzen!

Durch sorgfaltige Wartung und Inspektion werden Fehler frihzeitig gefunden und
korrigiert. Dadurch unterstiitzen Sie den Werterhalt der Steuerung, verhtiten Ausfalle und
verbessern die Zuverlassigkeit der Steuerung.

Die
]

Die

Wartung beinhaltet folgende periodische Arbeiten:

Inspektion

Die Inspektion umfasst die regelmafige Prifung der Steuerung und die Behebung von
moglichen Ursachen fir Abnutzungen.

Rekalibrierung

Die Rekalibrierung umfasst die regelmaRige Kontrolle und Anpassung der Parameter
der Steuerung nach Betreibervorgaben.

Reparatur

Die Reparatur umfasst die Instandsetzung und den Austausch beschadigter Bauteile,
um Personenschaden oder Schaden an der Steuerung zu verhindern.

Steuerung muss abhangig von der Abnutzung und gemal dem Wartungsplan von

Servicepersonal gewartet werden.

Die
der

Lebensdauer der Steuerung ist sowohl abhéngig von der Lebensdauer
verwendeten Bauteile als auch von den ordnungsgemaf durchgefiihrten

Wartungsarbeiten.

| —

Der Betreiber ist verpflichtet ein Wartungsprotokoll bereitzustellen und an der
Steuerung zu verwahren. Alle Wartungsarbeiten und alle gefundenen Fehler

- L und Beschédigungen miissen im Wartungsprotokoll festgehalten werden.

9.1 Wartungstabelle

Intervall Wartungsarbeit Personal

Wdchentlich Schaltschrank au3en reinigen Bediener

Halbjahrlich Funktionstest der Steuerung durchfiihren Fachkraft

Jahrlich Not-Aus-Einrichtungen priifen Elektrofachkraft
Schaltschrank priifen Elektrofachkraft
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9.2

9.21

9.2.2

Wartungsarbeiten

Schaltschrank auBen reinigen
Personal: B Bediener
Schutzausristung: B Schutzbrille
B Schutzhandschuhe
Voraussetzungen:
B Station ausschalten und gegen Wiedereinschalten sichern.

1. ,, Schaltschrank auf sichere Befestigung , fehlende Aufkleber und Beschadigungen
prufen.

2. , Schaltschrank aufien mit einem trockenen Lappen abwischen.
3. , Touchscreen der Steuerung mit einem trockenen Mikrofasertuch abwischen.

4. , Umfeld des Schaltschranks bzw. der Station auf Verschmutzungen prufen, ggf.
reinigen.

Funktionstest der Steuerung durchfiihren
Personal: B Servicepersonal

Schutzausristung: ®  Schutzbrille
B Schutzhandschuhe

1. , Wenn vorhanden, Funktion der optionalen Not-Aus-Taster und zugehérige
Alarmmeldungen prtfen.

2. , Pumpen im Handbetrieb ansteuern und auf Funktion prifen.

Wahrend einer Produktanforderung die betreffende Sauglanze so weit aus dem
Produktkanister ziehen, bis eine Vor- bzw. Leermeldung fur das entsprechende
Produkt auf dem Bildschirm angezeigt wird. Die zugehérige Pumpe muss dann
abschalten.

4. , Alarm Historie auf einen USB-Stick speichern. & Kapitel 8.2.1 ,Alarm-Historie“
auf Seite 92
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10 Ersatzteile

' HINWEIS!
Sachschaden durch Verwendung von falschem Werkzeug!

Durch Verwendung von falschem Werkzeug kénnen Sachschaden entstehen.
Nur bestimmungsgemaBes Werkzeug verwenden.

VORSICHT!
Eigenmachtige Umbauten oder Veranderungen sind nur nach Absprache und
mit Genehmigung des Herstellers zulassig.

Originalersatzteile und vom Hersteller autorisiertes Zubehor dienen der
Sicherheit. Die Verwendung anderer Teile schlieft die Haftung fiir die
daraus entstehenden Folgen aus.

Schaltschrank auBen

@\

¥o
o -
o—

®\

Abb. 20: Ersatzteile - Schaltschrank aul3en

Pos. Bezeichnung Artikel Nr. EBS-Nr.
1 SCHALTSCHRANK 500 X 500 X 210 MM bearbeitet 10240091 auf Anfrage
2 Einbau-Panel-PC CP66xx 418161309 auf Anfrage
3 USB-Einbaudose 418439412 auf Anfrage
4 Hauptschalter 3-pol P1-25/EA/SVB 418211016 auf Anfrage
5 Leuchtdrucktaster rot M22S-DL-R 418221069 auf Anfrage
6 LED-Summer EM Dauerton 24VDC RD 418271057 auf Anfrage
7 Aufkleber "Vorsicht Spannung" 32x26mm 417101277 auf Anfrage
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ECQI.AB Ersatzteile
Schaltschrank innen
\ K

Abb. 21: Ersatzteile - Schaltschrank innen

Pos. Bezeichnung Artikel Nr. EBS-Nr.
1 BECKHOFF EtherCAT-Koppler EK1100 418161301 auf Anfrage
2 BECKHOFF 16-Kanal-Digital-Eingang EL1809 418161302 auf Anfrage
3 BECKHOFF 16-Kanal-Digital-Ausgang EL2809 418161303 auf Anfrage
4 BECKHOFF Endkappe EL9011 418161304 auf Anfrage
5 Leitungsschutzschalter 2-pol C 10A 418331073 auf Anfrage
6 Gleichstromschiitz 24V DIL EM-10-G 418112041 auf Anfrage
7 Schaltnetzteil 85-264VAC/24VDC 5A NDR 418931129 auf Anfrage
8 Doppelstockklemme ZDK 2.5-2 418411455 auf Anfrage
9 Doppelstockklemme ZDK 2,5-2PE 418411050 auf Anfrage
10 Reihenklemme PPV4 16x1,5mm? 4-Stock grau 418411007 auf Anfrage
1" Finder Relais; 2Wechsler,8A 418145001 auf Anfrage

L

1

[l |

Weitere Komponenten sowie Klein- und Anschlussteile des elektrischen

Systems sind im Stromlaufplan aufgefiihrt. Dieser befindet sich im Inneren des

Schaltschranks.

101
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11 Technische Daten
Geratekennzeichnung / Typenschild

Das Typenschild enthalt die projektspezifischen Angaben und die wichtigsten technischen
Informationen zur Anlage.

(o Das Typenschild befindet sich auf der linken Seite des Schaltschranks.

1 Produkttyp / Produktname
/@ 2 Anschlusswerte
3 Projektnummer
@7 ‘_® 4 Herstellungsjahr
:5 5 CE-Kennzeichnung
_@ 6  Hersteller
—0

Abb. 22: Typenschild

_ Die Angaben auf dem Typenschild benétigen Sie fiir alle Riickfragen beim
i Kundenservice von Ecolab.

 —|

Abmessungen

Angabe Wert|Einheit
Hohe 500|mm
Breite 500|mm
Tiefe 210|mm
Gewicht (ca.) 25/55(kg /b
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Elektrizitat

Angabe Wert|Einheit
Betriebsspannung (1/N/PE) 230|V AC
Frequenz 50(Hz
Steuerspannung 24|V DC
Maximale Vorsicherung 16[A
Schutzart 5411P

Schutzklasse (nach DIN EN 61140) |

Echtzeituhr (Batterie gesichert) ja
Alarmspeicher (letzten 100 Alarme) ja
Datenspeicherung CF-Karte

_In der Grundkonfiguration (Werkseinstellung) sind alle Komponenten so
i eingestellt, dass ein automatisches Anlaufen nach dem Anlegen der
. Betriebsspannung verhindert wird. Alle Komponenten, z.B. Pumpen sind

deaktiviert.

Umweltbelastung

Angabe Wert|Einheit
Larmbelastung <70]|dB(A)

Umgebungsbedingungen fur Transport, Lagerung und Betrieb

Angabe Wert|Einheit
Umgebungstemperatur 5-50|°C
Umgebungsluftfeuchtigkeit max. 95|%

(nicht kondensierend)

Maximale Betriebshohe 2.000|m

O Um unsere Produkte auf den neuesten Stand zu halten, behalten wir uns
i technische Anderungen vor.

 —|
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111 Technische Daten von Zukaufteilen

() Informationen aus den Komponentendokumentationen

T An dieser Stelle werden Ausziige aus den
——  Komponentendokumentationen der MyControl dargestellt. Diese
Auszlige sind nicht von Ecolab.

Daher kénnen wir keine Haftung filir Schéaden, die aufgrund

der Anwendung der auf unserer Seite genannten Informationen
entstehen, (ibernehmen. Die originalen Angaben der Informationen
finden Sie in den jeweiligen Komponentenbetriebsanleitungen.

% Anhang A ,Komponentenbedienungsanleitungen” auf Seite 116

11.1.1 Einbau-Panel-PC CP66xx

Angabe Wert|Einheit
Geratetyp Einbau-Panel-PC
Gehause Aluminiumfront mit
Stahlblechhaube
Aufnahme Festplatte/Flash 1 Slot fur MicroSD
Installation ausklappbare

Klemmhebel zur
schnellen Installation
ohne lose Teile

Schutzart Frontseite IP65,
Ruckseite IP20

Betriebstemperaturbereich 0...55|°C
DisplaygréRe/Auflésung 5,7" 640 x 480
Touchscreen Singlefinger-
Touchscreen
Prozessor ARM Cortex™-A8, 1
GHz (TC2, TC3: 30)
Motherboard 3'2-Zoll-Motherboard
Speicher 1 GB DDR3-RAM
Grafik im Prozessor integriert
Ethernet 1 x 10/100BASE-T on-
board
EtherCAT 1 x on-board
Festplatten/Flash 512 MB MicroSD

(optional bis 8 GB MicroSD)

Persistenter Speicher 128 kByte NOVRAM
Schnittstellen 2xUSB 2.0, 1 x RS232
Spannungsversorgung 24V DC
Betriebssystem Windows Embedded

Compact 7, englisch
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& Mehr Informationen zu: Einbau-Panel-PC CP66xx
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11.1.2 EtherCAT-Koppler EK1100
Technische Daten

ECQOLAB

Angabe

Wert

Einheit

Aufgabe im EtherCAT-System

Ankopplung von
EtherCAT-Klemmen
(ELxxxx) an 100BASE-
TX-EtherCAT-Netze

(-15 %/+20 %)

Ubertragungsmedium Ethernet/EtherCAT-
Kabel (min. Kat. 5),
geschirmt
Lange zwischen Stationen max. 100|m
(100BASE-TX)
Anzahl EtherCAT-Klemmen bis zu 65.534
Protokoll EtherCAT
Durchlaufverzégerung ca. 1|ys
Ubertragungsraten 100|MBit/s
Businterface 2x RJ45
Spannungsversorgung 24|V DC

Stromaufhahme aus Ug

70 mA + (3 E-Bus-

Strom/4)
Stromaufnahme aus Up Last
Stromversorgung E-Bus 2.000|mA

(Powerkontakt/Versorgungsspannung/Ethernet)

Powerkontakte max. 24 V DC/max. 10
A
Potenzialtrennung 500|V

Betriebs-/Lagertemperatur -25...+60 /-40...+85|°C
EMV-Festigkeit/~Aussendung gemanl EN
61000-6-2/EN
61000-6-4

Relative Feuchte 95|%

(ohne Betauung)

Schwingungs-/Schockfestigkeit gemafll EN
60068-2-6/EN
60068-2-27
Schutzart/Einbaulage IP20/beliebig

Zulassungen/Kennzeichnungen

CE, UL, ATEX, DNV
GL, IECEXx, cFMus

Ex-Kennzeichnung
ATEX: - II3GExnAIIC T4 Gc
IECEx: - ExnAlIC T4 Gc

Ex tc I1IC T135 °C Dc

cFMus: - Class I, Division 2, Groups A, B, C, D
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Class |, Zone 2, AEx ec IIC T4 Gc

Gehdusedaten
Angabe Wert|Einheit
Bauform kompaktes
Klemmengehause mit
Signal-LEDs
Material Polycarbonat
Abmessungen (B x H x T) 44 x 100 x 68[mm
Montage auf 35-mm-
Tragschiene,
entsprechend EN 60715
mit Verriegelung
Anreihbar durch doppelte Nut-Feder-
Verbindung
Beschriftung Beschriftung der Serie
BZxxx
Verdrahtung eindrahtige Leiter (e),
feindrahtige Leiter (f)
und Aderendhiilse (a):
Federbetatigung per
Schraubendreher
Anschlussquerschnitt e*: 0,08...2,5 mm?,
f*: 0,08...2,5 mm3,
a*: 0,14...1,5 mm?
Anschlussquerschnitt AWG e*: AWG 28...14,
f*: AWG 28...14,
a*: AWG 26...16
Abisolierlange 8...9|mm
Strombelastung Powerkontakte (Iay) 10({A

*e: eindrahtig, Draht massiv; f: feindrahtig, Litze; a: mit Aderendhlse
& Mehr Informationen zu: EtherCAT-Koppler EK1100
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11.1.3

Digitale HD-Eingangs-/Ausgangsklemmen EL1809, EL1819
Technische Daten EL1809, EL1819

ECQOLAB

EL1809 [EL1819
Digitale Eingange 16
Anzahl der gleichzeitig ansteuerbaren 16 (-25 °C ... +55 °C)
Eingénge (abhangig von 8 (> +55°C)
Umgebungstemperatur)
Nennspannung der Eingange 24 Vpe (-15% 1 +20%)
Signalspannung "0" -3V -+5V (EN 61131-2, Typ 1/3)
Signalspannung "1" 11V -+30V (EN 61131-2, Typ 1/3)
Eingangsfilter 3ms 10 us

Eingangsstrom

typ. 3 mA (EN 61131-2, Typ 3)

Spannungsversorgung fiir Elektronik

Uber die Powerkontakte

Stromaufnahme aus dem E-Bus

typ. 90 mA

Potenzialtrennung

500 V (E-Bus/Feldspannung)

Bitbreite im Prozessabbild

4 Eingangs-Bits

Konfiguration

keine Adress- oder Konfigurationseinstellung erforderlich

Leiterarten

eindréhtig, feindrahtig und Aderendhiilse

Leiteranschluss

eindrahtige Leiter: Direktstecktechnik; feindréhtige Leiter und Aderendhlilse: Federbetatigung

per Schraubendreher

Bemessungsquerschnitt

eindrahtig: 0.08 - 1.5 mm?; feindrahtig: 0.25 - 1.5 mm?; Aderendhlilse: 0.14 - 0.75 mm?

Gewicht

ca.60g

Zulassiger Umgebungstemperaturbereich im
Betrieb

-25 - +60 °C (erweiterter Temperaturbereich)

Zulassiger Umgebungstemperaturbereich bei
Lagerung

-40 - +85°C

Zulassige relative Luftfeuchtigkeit

95%, keine Betauung

Abmessungen (B x H x T)

ca. 15 mm x 100 mm x 70 mm (Breite angereiht: 12 mm)

Montage

auf 35 mm Tragschiene nach EN 60715

Vibrations- / Schockfestigkeit

gemafR EN 60068-2-6 / EN 60068-2-27

EMV-Festigkeit / Aussendung

gemaR EN 61000-6-2 / EN 61000-6-4

Schutzart 1P20
Einbaulage beliebig
Zulassung CE, ATEX, cULus

Technische Daten zu weiteren EL18xx-Bauteilen fortlaufend ab & Dokument

auf Seite 272

& Mehr Informationen zu: Digitale HD-Eingangs-/Ausgangsklemmen EL1809, EL1819
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Technische Daten

11.1.4 Digitale HD Ausgangsklemmen EL28xx

EL2809

digitale Ausgénge 16

Nennlastspannung 24 Vpc (-15% 1 +20%)

Lastart ohmsch, induktiv, Lampenlast

Ausgangsstrom max. 0.5 A (kurzschlussfest) je Kanal

Kurzschlussstrom 06-2.0A

Abschaltenergie (ind.) max. <150 mJ/Kanal

Schaltzeiten Ton: 60 pus typ., Tore: 300 ps typ.

Spannungsversorgung fir Elektronik Uber die Powerkontakte

Stromaufnahme aus dem E-Bus typ. 140 mA

Potenzialtrennung 500 V (E-Bus/Feldspannung)

Bitbreite im Prozessabbild 16 Ausgangs-Bits

Konfiguration keine Adress- oder Konfigurationseinstellung erforderlich

Leiterarten eindrahtig, feindrahtig und Aderendhiilse

. eindréhtige Leiter: Direktstecktechnik; feindrahtige Leiter und Aderendhiilse: Federbetatigung
Leiteranschluss
per Schraubendreher

Bemessungsquerschnitt eindrahtig: 0.08 - 1.5 mm?; feindrahtig: 0.25 - 1,5 mm?; Aderendhdilse: 0.14 - 0.75 mm?
Gewicht ca.65¢g

Zulassiger Umgebungstemperaturbereich im -25 - +60 °C (erweiterter Temperaturbereich)

Betrieb

Zulassiger Umgebungstemperaturbereich bei -40 - +85 °C

Lagerung

Zulassige relative Luftfeuchtigkeit 95%, keine Betauung

Abmessungen (B x H x T) ca. 15 mm x 100 mm x 70 mm (Breite angereiht: 12 mm)

Montage auf 35 mm Tragschiene nach EN 60715

Vibrations- / Schockfestigkeit geman EN 60068-2-6 / EN 60068-2-27

EMV-Festigkeit / Aussendung gemanl EN 61000-6-2 / EN 61000-6-4

Schutzart 1P20

Einbaulage beliebig

Zulassung cULus, ATEX, CE
Technische Daten zu weiteren EL28xx Bauteilen fortlaufend ab & Dokument
auf Seite 413

& Mehr Informationen zu: Digitale HD Ausgangsklemmen EL28xx

11.1.5 Endkappe fiir E-Bus-Kontakte EL9011

Angabe Wert|Einheit
Technik Endkappe
Gehausebreite S{mm
Anreihen an EtherCAT- Klemmen mit Powerkontakt ja
Anreihen an EtherCAT- Klemmen ohne Powerkontakt ja

Besondere Eigenschaften

Abdeckung der E-Bus-

Kontakte
Gewicht ca. 10|g
Betriebstemperatur -25...+60|°C
Lagertemperatur -40...+85|°C
Zulassungen/Kennzeichnungen CE, UL, ATEX

Ex-Kennzeichnung

I13GExnAIlIC T4 Ge

& Mehr Informationen zu: Endkappe fiir E-Bus-Kontakte EL9011
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11.1.6 DIN-Schienennetzteil NDR 120x

ECQOLAB

Ausgang

Model NDR 120-12 NDR 120-24 NDR 120-48
Spannung 12v 24V 48V

Betriebsstrom 10A 5A 2.5A

Strombereich 0— 10A 0—5A 00— 2.5A
Nennleistung 120W 120W 120w

Eingang

Angabe Wert|Einheit
Spannungsbereich 127 ... 370|Vpc
Frequenzbereich 47 ... 63|Hz
Umgebung

Angabe Wert|Einheit
Umgebungstemperatur -20 ... +70|°C
Luftfeuchtigkeit 20 ... 95|%

& Mehr Informationen zu: DIN-Schienennetzteil NDR 120x
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12

12.1

AuBerbetriebnahme, Demontage, Umweltschutz
SOP - AuBerbetriebnahme, Demontage, Umweltschutz
Personal: B Bediener

Mechaniker

Servicepersonal

Fachkraft

Schutzhandschuhe
Chemikalienbestandige Schutzhandschuhe
Schutzbrille

Sicherheitsschuhe

Schutzausristung:

GEFAHR!
Verletzungsgefahr durch AuBer-Acht-Lassen der vorgeschriebenen
Schutzausriistung (PSA)!

Beachten Sie bei allen Demontagearbeiten die Verwendung der laut
Produktdatenblatt vorgeschriebenen PSA.

AuBerbetriebnahme

GEFAHR!

Die hier beschrieben Vorgange dirfen nur von Fachpersonal, wie am Anfang
des Kapitels beschrieben, und nur unter Verwendung der PSA durchgefuhrt
werden.

Zur AuBerbetriebnahme wie folgt vorgehen:

1. , Vor allen nachfolgenden Arbeiten zuerst die elektrische Versorgung komplett
ausschalten und gegen Wiedereinschalten sichern.

Pumpeninnendruck und Leitungsdruck im Dosiersystem entlasten.
Dosiermedium aus dem kompletten System riickstandslos ablassen.
Betriebs- und Hilfsstoffe entfernen.

S Fall Ll [

Restliche Verarbeitungsmaterialien entfernen und umweltgerecht entsorgen.
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12.2 Demontage

GEFAHR!

Verletzungsgefahr bei unsachgemafer Demontage!

Die Demontage darf nur von Fachpersonal unter Verwendung der PSA
durchgefihrt werden.

Gespeicherte Restenergien, kantige Bauteile, Spitzen und Ecken am und
im System oder an den benétigten Werkzeugen kénnen Verletzungen
verursachen.

Alle produktberiihrten Komponenten sorgfaltig durchspilen, um Chemiereste
zu beseitigen.

GEFAHR!
Bei Kontakt mit spannungsfiihrenden Bauteilen besteht Lebensgefahr

Achten Sie darauf, dass vor Beginn der Demontagearbeiten die komplette
Stromversorgung getrennt wurde. Eingeschaltete elektrische Bauteile kénnen
unkontrollierte Bewegungen ausfuhren und zu schwersten Verletzungen
fuhren.

HINWEIS!
Sachschaden durch Verwendung von falschem Werkzeug!

Durch Verwendung von falschem Werkzeug kénnen Sachschaden entstehen.
Nur bestimmungsgemaRes Werkzeug verwenden.

Zur Demontage wie folgt vorgehen:

1.
2.

Vor Beginn aller Arbeiten fir ausreichenden Platz sorgen.

Betriebs- und Hilfsstoffe sowie restliche Verarbeitungsmaterialien entfernen und
umweltgerecht entsorgen.

Baugruppen und Bauteile fachgerecht reinigen und unter Beachtung geltender
ortlicher Arbeitsschutz- und Umweltschutzvorschriften zerlegen.

Mit offenen scharfkantigen Bauteilen vorsichtig umgehen.

Auf Ordnung und Sauberkeit am Arbeitsplatz achten!
Lose aufeinander- oder umherliegende Bauteile und Werkzeuge sind Unfallquellen.

System und Druckleitung druckentlasten.
Bauteile fachgerecht demontieren.

Teilweise hohes Eigengewicht der Bauteile beachten.
Falls erforderlich, Hebezeuge einsetzen.

Bauteile sichern, damit sie nicht herabfallen oder umstuirzen.

' HINWEIS!

Bei Unklarheiten unbedingt den Hersteller & Kapitel 1.8.1 ,Hersteller”
auf Seite 15 hinzuziehen.
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12.3

Entsorgung und Umweltschutz

Alle Bauteile sind entsprechend den giiltigen ortlichen Umweltvorschriften zu entsorgen.
Entsorgen Sie je nach Beschaffenheit, existierenden Vorschriften und unter Beachtung
aktueller Bestimmungen und Auflagen.

Zerlegte Bestandteile der Wiederverwertung zufiihren:

Metalle verschrotten.

Elektroschrott, Elektronikkomponenten zum Recycling geben.
Kunststoffelemente zum Recycling geben.

Ubrige Komponenten nach Materialbeschaffenheit sortiert entsorgen.

Batterien bei kommunalen Sammelstellen abgegeben oder durch einen Fachbetrieb
entsorgen.

¥

UMWELT!
Gefahr fur die Umwelt durch falsche Entsorgung!
Durch falsche Entsorgung konnen Gefahren fur die Umwelt entstehen.

— Elektroschrott, Elektronikkomponenten, Schmier- und andere Hilfsstoffe
von zugelassenen Fachbetrieben entsorgen lassen.

— Im Zweifel Auskunft zur umweltgerechten Entsorgung bei der 6értlichen
Kommunalbehdrde oder speziellen Entsorgungsfachbetrieben einholen.

Vor dem Entsorgen sind alle medienberUhrten Teile zu

dekontaminieren. Ole, Losungs- und Reinigungsmittel sowie kontaminierte
Reinigungswerkzeuge (Pinsel, Lappen usw.) mussen den Ortlichen
Bestimmungen entsprechend, gemaf dem geltenden Abfall-Schllissel und
unter Beachtung der Hinweise in den Sicherheitsdatenblattern der Hersteller
entsorgt werden.

UMWELT!
Reduzierung, bzw. Vermeidung des Abfalls aus
wiederverwendbaren Rohstoffen

Entsorgen Sie keine Bauteile im Hausmiuill, sondern flihren Sie diese
den entsprechenden Sammelstellen zur Wiederverwertung zu.

Wir mochten auf die Einhaltung der Richtlinie Elektro- und Elektronik
Altgerate mit der Nummer 2012/19/EU hinweisen, dessen Ziel

und Zweck die Reduzierung, bzw. Vermeidung des Abfalls aus
wiederverwendbaren Rohstoffen ist.

Uber diese Richtlinie werden die Mitgliedsstaaten der EU
aufgefordert die Sammelquote von Elektronikschrott zu erhdéhen,
damit dieser der Wiederverwendung zugefiihrt werden kann.
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EG-Konformitatserklarung EC@LAB

13 EG-Konformitatserklarung

Abb. 23: EG-Konformitétserklarung
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Komponentenbedienungsanleitungen ECQI.AB

A Komponentenbedienungsanleitungen

A1 Leistungsschitz DILEM-10-G (24VDC) [EATON]
Benennung Angabe
Bezeichnung Sicherheitstrennschalter
Typ DILEM-10-G(24VDC) [EATON]
Nummer Eaton 010213 ED2022 V93.0 DE
Art der Anleitung Datenblatt
Hersteller Eaton Industries GmbH

Hein-Moeller-Str. 7-11

D-53115 Bonn

+49 228 602 0

+49 228 602 2433
http://www.eaton.eu/DE/Europe/index.htm
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DATENBLATT - DILEM-10-G(24VDC)

Leistungsschiitz, 24 V DC, 3-polig, 380 V 400 V, 4 kW, Kontakthestiickung S
= SchlieBer=1 S, Schraubklemmen, Gleichstrombetitigung

Typ DILEM-10-G(24VDC)
Katalog Nr. 010213
Alternate Catalog XTMC9A10TD
No.
Lieferprogramm
Sortiment
Applikation
Untersortiment

Gebrauchskategorie

Hinweis

Anschlusstechnik
Beschreibung
Anzahl der Pole
Bemessungsbetriebsstrom
AC-3
380V 400V
AC-1
konventioneller thermischer Strom, 3-polig, 50 - 60 Hz
offen

bei 40 °C

max. Bemessungsbetriebsleistung Drehstrommotoren 50 - 60

Hz
AC-3
220V 230V
380V 400V
660 V 690 V
AC-4
220V 230V
380V 400V
660 V 690 V
Kontaktbestiickung
S = SchlieRer
Hinweise

verwendbar fiir

Betdtigungsspannung

Stromart AC/DC

Technische Daten
Allgemeines

Normen und Bestimmungen
Lebensdauer, mechanisch
maximale Schalthdufigkeit
mechanisch
elektrisch (Schiitze ohne Uberlastrelais)

Klimafestigkeit

Umgebungstemperatur

offen

20.03.2023

lth=1le

Schaltspiele/h

kW
kw
kw

kw
kW
kw

S/h

°C

Leistungsschiitze
Kleinschiitz fiir Motoren und ohmsche Lasten
Leistungsschiitze DILEM

AC-1: Nicht induktive oder schwach induktive Last, Widerstandsofen

AC-3/AC-3e: Kéfigldufermotoren: Anlassen, Ausschalten wahrend des Laufes
AC-4: Kafiglaufermotoren: Anlassen, Gegenstrombremsen, Reversieren, Tippen

Geeignet auch fiir Motoren der Effizienzklasse IE3.
Auch nach AC-3e gepriift.

Schraubklemmen
mit Hilfsschalter

3-polig

22

22

1S
Integrierte Dioden-Widerstand-Kombination.

...DILEM
...DILE

24V DC

Gleichstrombetétigung

IEC/EN 60947, VDE 0660, CSA, UL
20 Schaltspiele

9000
siehe Kennlinien

Feuchte Warme, konstant, nach IEC 60068-2-78
Feuchte Warme, zyklisch, nach IEC 60068-2-30

-25 - +50

Eaton 010213 ED2022 V93.0 DE
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-25-40

-40
+80

Nach Bedarf, auRer senkrecht mit Klemmen A1/A2 unten

10

20/20

1P20

finger- und handriickensicher
max. 2000

0.206

1x(0.75 - 2.5)
2x(0.75-2.5)

1x(0.75-1.5)
2x(0.75- 1.5)

18-14
8

M3.5
2

0.8x55
1x6

1.2

6000

/3
690
690

300
300
110

90
90
64
)

20

22
20

gekapselt °C
Lagerung °C
Umgebungstemperatur Lagerung min. °C
Umgebungstemperatur Lagerung max. °C
Einbaulage
Schockfestigkeit (IEC/EN 60068-2-27)
Halbsinussto 10 ms
Grundgerat ohne Hilfsschalterbaustein
Hauptschaltglieder SchlieRer g
Hilfsschaltglieder Offner/SchlieRer g
SchlieBer g
Grundgerat mit Hilfsschalterbaustein
Hauptschaltglieder SchlieRer g
SchlieBer g
Hilfsschaltglieder SchlieRer/Offner g
Schutzart
Beriihrungsschutz bei senkrechter Betétigung von vorne (EN 50274)
Aufstellungshdhe m
Gewicht kg
Anschlussquerschnitte Haupt- und Hilfsstrombahnen
Schraubklemmen
eindrahtig mm?
feindréhtig mit Aderendhiilse mm?
ein- oder mehrdréhtig AWG
Abisolierlénge mm
Anschlussschraube
Pozidriv-Schraubendreher GréRe
Schlitzschraubendreher mm
max. Anzugsdrehmoment Nm
Hauptstrombahnen
BemessungsstoRspannungsfestigkeit Uimp VAC
Uberspannungskategorie/Verschmutzungsgrad
Bemessungsisolationsspannung U; VAC
Bemessungsbetriebsspannung Ue VAC
Sichere Trennung nach EN 61140
zwischen Spule und Kontakten VAC
zwischen den Kontakten VAC
Einschaltvermdgen (cos @ nach IEC/EN 60947) A
Ausschaltvermdgen
220V 230V A
380V 400V A
500 V A
660V 690 V A
Kurzschlussschutz max. Schmelzsicherung
Zuordnungsart 2", 500 V gl/gG A
Zuordnungsart 1", 500 V gl/gG
Wechselspannung
AC-1
Bemessungsbetriebsstrom
konventioneller thermischer Strom, 3-polig, 50 - 60 Hz
offen
bei 40 °C lth=Ie A
bei 50 °C lih=1e A
20.03.2023 Eaton 010213 ED2022 VV93.0 DE
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bei 55 °C

gekapselt
Hinweis

konventioneller thermischer Strom 1-polig
Hinweis
offen
gekapselt

AC-3
Bemessungsbetriebsstrom
offen, 3-polig, 50 - 60 Hz

Hinweis

220V 230V
240V
380V 400 V
M5V
440V
500 V
660 VV 690 V
Bemessungsbetriebsleistung
220V 230V
240V
380 VV 400 V
415V
440V
500 V
660 VV 690 V
AC-4
Bemessungsbetriebsstrom
offen, 3-polig, 50 - 60 Hz
Hinweis
220V 230V
240V
380V 400 V
45V
440V
500 V
660 VV 690 V
Bemessungsbetriebsleistung
220V 230V
240V
380V 400V
415V
a0V
500 V
660 VV 690 V
Gleichspannung

Bemessungsbetriebsstrom offen
DC-1
12V
24V
60V
10V

220V

20.03.2023

lh=le A

@
> > r» > > > >

kw

kW
kW
kw
kw
kw

™ ™ T TW W W TUVW T

kw

@
> > » r» > > >

kw

kW
kw
kw
kw
kw

™ ™ ™ T©W TW W TUVW T

kW

&
> > > > >

Bei maximal zuldssiger Umgebungstemperatur.

Bei maximal zul&ssiger Umgebungstemperatur.

50

40

Bei maximal zuldssiger Umgebungstemperatur (offen).
Auch nach AC-3e gepriift.

9
9

6.4

48

22
25

4.3
46

Bei maximal zul&ssiger Umgebungstemperatur.

6.6
6.6
6.6
6.6
6.6
5

34

3.1
33

20
20
20
20

20
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Kraftantriebe

Spannungssicherheit
DC-betatigt
Anzugsspannung
Leistungsaufnahme
Gleichstrombetétigung
Leistungsaufnahme Anzug = Halten
Hinweis
Einschaltdauer
Schaltzeiten bei 100 % U,
SchlieRer
SchlieBzeit
SchlieBzeit min.
SchlieBzeit max.
Offnungszeit
(Offnungszeit min.
Offnungszeit max.
SchlieRzeit mit Aufbauhilfsschalter
Wendeschiitze
Umschaltzeit bei 110 % U,
Umschaltzeit min.
Umschaltzeit max.
Lichtbogenzeit bei 690 V AC
Stromwérmeverluste (3- bzw. 4-polig)
bei Iy, 50 °C
bei lg nach AC-3/400 V
Impedanz pro Pol

Hilfsschalter

Zwangsfiihrung der Schaltglieder nach EN 60947-5-1 Anhang L, einschlieBlich
Hilfsschalterbaustein

BemessungsstoBspannungsfestigkeit
Uberspannungskategorie/Verschmutzungsgrad
Bemessungsisolationsspannung
Bemessungsbetriebsspannung
Sichere Trennung nach EN 61140
zwischen Spule und Hilfskontakten
zwischen den Hilfskontakten
Bemessungsbetriebsstrom
AC-15
220V 240V
380V 415V
500V
DCL/R=15ms
Strombahnen in Reihe:
1
2
3
3
Konventioneller thermischer Strom

Kontaktzuverldssigkeit

Gerédtelebensdauer bei Ug =240 V
AC-15

DC
L/R =50 ms: 2 Strombahnen in Reihe beilg =0.5A

20.03.2023

VA/W

% ED

ms
ms
ms
ms
ms
ms
ms

ms

ms
ms

ms

mQ

Uimp VAC

Ui VAC
Ue VAC

VAC
VAC

@
>

24V
60V
100V
220V

> > > » >

I

Ausfallrate A

08-1.1

23
Reine Gleichspannung oder Drehstrombriickengleichrichter

100

26
35

25
70

40
50

44
09

1.86

6000
/3
690
600

300
300

<10'8, < ein Ausfall auf 100 Mio. Schaltungen
(bei Ug =24V DC, Upin = 17V, Iin = 5.4 mA)

0.2 Schaltspiele

0.15 Schaltspiele

Eaton 010213 ED2022 V93.0 DE
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Hinweis Ein- und Ausschaltbedingungen in Anlehnung an DC-13, L/R konstant nach Angabe
Kurzschlussfestigkeit ohne VerschweiBen
maximales Uberstromschutzorgan
nur KurzschluBschutz PKZMo0-4

Kurzschlussschutz max. Schmelzsicherung

500V AgG/gL 6
500V Aflink 10
Stromwarmeverluste bei Belastung mit Iy, pro Strombahn w 1.1

Approbierte Leistungsdaten

Schaltvermdgen

maximale Motorleistung

3-phasig
200V HP 2
208V
230V HP 3
240V
460 V HP 5
480V
575V HP 5
600 V
1-phasig
115V HP 05
120V
230V HP 15
240V
General use A 15

Hilfsschalter

Pilot Duty
AC-betétigt A600
DC-betétigt P300
General Use
AC \ 600
AC A 10
DC \ 250
DC A 0.5
Short Circuit Current Rating SCCR
Basic Rating
SCCR kA 5
max. Fuse A 45
Daten fiir Bauartnachweis nach IEC/EN 61439
Technische Daten fiir Bauartnachweis
Bemessungsstrom zur Verlustleistungsangabe In A 9
Verlustleistung pro Pol, stromabhéngig Pyid w 0.3
Verlustleistung des Betriebsmittels, stromabhangig Pyid W 09
Verlustleistung statisch, stromunabhéangig Pys w 23
Verlustleistungsabgabevermdgen Pve w 0
Min. Betriebsumgebungstemperatur °C -25
Max. Betriebsumgebungstemperatur °C 50
Bauartnachweis I[EC/EN 61439
10.2 Festigkeit von Werkstoffen und Teilen
10.2.2 Korrosionsbestandigkeit Anforderungen der Produktnorm sind erfilllt.
10.2.3.1 Warmebestandigkeit von Umhiillung Anforderungen der Produktnorm sind erfiillt.
10.2.3.2 Widerstandsfahigkeit Isolierstoffe gewdhnliche Warme Anforderungen der Produktnorm sind erfillt.
10.2.3.3 Widerstandsfahigkeit Isolierstoffe auergewdhnliche Warme Anforderungen der Produktnorm sind erfillt.
10.2.4 Besténdigkeit gegen UV-Strahlung Anforderungen der Produktnorm sind erfiillt.
10.2.5 Anheben Nicht zutreffend, da die gesamte Schaltanlage bewertet werden muss.
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10.2.6 Schlagpriifung
10.2.7 Aufschriften
10.3 Schutzart von Umhiillungen
10.4 Luft- und Kriechstrecken
10.5 Schutz gegen elektrischen Schlag
10.6 Einbau von Betriebsmitteln
10.7 Innere Stromkreise und Verbindungen
10.8 Anschliisse fiir von aulen eingefiihrte Leiter
10.9 Isolationseigenschaften
10.9.2 Betriebsfrequente Spannungsfestigkeit
10.9.3 StoRspannungsfestigkeit
10.9.4 Priifung von Umhiillungen aus Isolierstoff

10.10 Erwédrmung

10.11 Kurzschlussfestigkeit

10.12 Elektromagnetische Vertraglichkeit

10.13 Mechanische Funktion

Technische Daten nach ETIM 8.0

Niederspannungsschaltgerate (EG000017) / Leistungsschiitz zum Schalten von Wechselstrom (EC000066)

Nicht zutreffend, da die gesamte Schaltanlage bewertet werden muss.
Anforderungen der Produktnorm sind erfillt.

Nicht zutreffend, da die gesamte Schaltanlage bewertet werden muss.
Anforderungen der Produktnorm sind erfiillt.

Nicht zutreffend, da die gesamte Schaltanlage bewertet werden muss.
Nicht zutreffend, da die gesamte Schaltanlage bewertet werden muss.
Liegtin der Verantwortung des Schaltanlagenbauers.

Liegt in der Verantwortung des Schaltanlagenbauers.

Liegt in der Verantwortung des Schaltanlagenbauers.
Liegt in der Verantwortung des Schaltanlagenbauers.

Liegt in der Verantwortung des Schaltanlagenbauers.

Erwdrmungsberechnung liegt in der Verantwortung des Schaltanlagenbauers.

Eaton liefert die Daten zur Verlustleistung der Geréte.

Liegtin der Verantwortung des Schaltanlagenbauers. Die Vorgaben der
Schaltgeréte sind einzuhalten.

Liegt in der Verantwortung des Schaltanlagenbauers. Die Vorgaben der
Schaltgeréte sind einzuhalten.

Fiir das Gerét sind die Anforderungen erfiillt, sofern Angaben der
Montageanweisung (IL) beachtet werden.

Elektro-, Automatisierungs- und Prozessleittechnik / Niederspannungs-Schalttechnik / Schiitz (NS) / Leistungsschiitz zum Schalten von Wechselstrom (ecl@ss10.0.1-27-37-10-03 [AAB718015])

Bemessungssteuerspeisespannung Us bei AC 50 Hz
Bemessungssteuerspeisespannung Us bei AC 60 Hz
Bemessungssteuerspeisespannung Us bei DC
Spannungsart zur Betatigung
Bemessungsbetriebsstrom le bei AC-1, 400 V
Bemessungsbetriebsstrom le bei AC-3, 400 V
Bemessungsbetriebsleistung bei AC-3, 400 V
Bemessungsbetriebsstrom le bei AC-4, 400 V
Bemessungsbetriebsleistung bei AC-4, 400 V
Bemessungsbetriebsleistung NEMA

Geeignet fiir Reiheneinbau

Anzahl der Hilfskontakte als SchlieRer

Anzahl der Hilfskontakte als Offner

Anschlussart Hauptstromkreis

Anzahl der Offner als Hauptkontakte

Anzahl der SchlieRer als Hauptkontakte

20.03.2023

\
\
\

kw

kw
kw

Eaton Industries GmbH

0-0
0-0
24 - 24
DC
22

6.6

37

nein

1

0
Schraubanschluss
0

3

http://www.eaton.eu/DE/Europe/index.htm
© 07/2022 by Eaton Industries GmbH
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Allgemeine Hinweise

Allgemeine Hinweise

Hinweise zur Dokumentation

Diese Beschreibung wendet sich ausschlieB3lich an ausgebildetes
Fachpersonal der Steuerungs- und Automatisierungstechnik, das mit den
geltenden nationalen Normen vertraut ist. Zur Installation und
Inbetriebnahme der Komponenten ist die Beachtung der nachfolgenden
Hinweise und Erklarungen unbedingt notwendig.

Haftungsbedingungen

Das Fachpersonal hat sicherzustellen, dass die Anwendung bzw. der
Einsatz der beschriebenen Produkte alle Sicherheitsanforderungen,
einschliel3lich samtlicher anwendbaren Gesetze, Vorschriften,
Bestimmungen und Normen erfiillt.

Die Dokumentation wurde sorgféaltig erstellt. Die beschriebenen Produkte
werden jedoch standig weiterentwickelt. Deshalb ist die Dokumentation
nicht in jedem Fall vollstandig auf die Ubereinstimmung mit den
beschriebenen Leistungsdaten, Normen oder sonstigen Merkmalen
gepruft. Keine der in diesem Handbuch enthaltenen Erklarungen stellt eine
Garantie im Sinne von § 443 BGB oder eine Angabe Uber die nach dem
Vertrag vorausgesetzte Verwendung im Sinne von

8§ 434 Abs. 1 Satz 1 Nr. 1 BGB dar. Falls sie technische Fehler oder
Schreibfehler enthalt, behalten wir uns das Recht vor, Anderungen
jederzeit und ohne Ankiindigung durchzufiihren. Aus den Angaben,
Abbildungen und Beschreibungen in dieser Dokumentation kdnnen keine
Anspriiche auf Anderung bereits gelieferter Produkte gemacht werden.

© Diese Dokumentation ist urheberrechtlich geschiitzt. Jede Wiedergabe
oder Drittverwendung dieser Publikation, ganz oder auszugsweise, ist
ohne schriftliche Erlaubnis der Beckhoff Automation GmbH verboten.

Erklarung der Sicherheitssymbole

In der vorliegenden Betriebsanleitung werden die folgenden Sicherheits-
symbole verwendet. Diese Symbole sollen den Leser vor allem auf den
Text des nebenstehenden Sicherheitshinweises aufmerksam machen.

Akute Verletzungsgefahr!

Wenn der Sicherheitshinweis neben diesem Symbol nicht beachtet wird,

GEFAHR besteht unmittelbare Gefahr fir Leben und Gesundheit von Personen.
. Vorsicht Verletzungsgefahr!
Wenn der Sicherheitshinweis neben diesem Symbol nicht beachtet wird,
WARNUNG besteht Gefahr fur Leben und Gesundheit von Personen.
c Schéadigung von Personen!
Wenn der Sicherheitshinweis neben diesem Symbol nicht beachtet wird,
VORSICHT kénnen Personen geschadigt werden.
| Schéadigung von Umwelt oder Geréten
: Wenn der Hinweis neben diesem Symbol nicht beachtet wird, kénnen
Achtung Umwelt oder Geréte geschadigt werden.
E Tipp oder Fingerzeig
l Dieses Symbol kennzeichnet Informationen, die zum besseren
Hinweis Verstandnis beitragen.

CP66xx



Allgemeine Hinweise

Grundlegende Sicherheitsmalinahmen

-

Achtung

Alle Anlagenteile abschalten, dann den Feldbus abkoppeln

Vor dem Offnen des Control-Panel-Gehduses und immer, wenn das
Control-Panel nicht fiir Steuerungszwecke eingesetzt wird, beispielsweise
wahrend der Funktionspriifung nach einer Reparatur, missen zuerst alle
Anlagenteile abgeschaltet und danach das Control-Panel von der Anlage
abgekoppelt werden.

Die Abkopplung geschieht durch Losen der Steckverbindungen an der
Seite des Control-Panels.

Abgeschaltete Anlagenteile miissen gegen Wiedereinschalten gesichert
werden.

A

GEFAHR

Hochspannung!

Das LC-Display im Control-Panel wird je nach Displaytyp mit einer
Spannung von bis zu 1000 V betrieben. Daher ist zu beachten:
Bevor das Gehause des Control-Panels gedffnet wird, muss die
Versorgungsspannung abgekoppelt werden!

*

Achtung

Montagearbeiten wahrend des Betriebs vermeiden

Durch Montagearbeiten im Control-Panel wahrend des Betriebs kann
Schaden entstehen:

e wenn Metallgegenstande wie Schrauben oder Werkzeug auf in
Betrieb befindliche Leiterplatten fallen

e wenn Control-Panel-interne Verbindungskabel wahrend des
Betriebs abgezogen oder eingesteckt werden.

CP66xx



Allgemeine Hinweise

Nationale Vorschriften
je nach Maschinentyp

MaRnahmen im Storfall

Betriebsanleitung lesen

Software-Kenntnisse

Sorgfaltspflicht des Betreibers

Der Betreiber muss sicherstellen, dass

e das Control-Panel nur bestimmungsgemalf verwendet wird (vgl.
hierzu Kapitel Produktbeschreibung).

¢ das Control-Panel nur in einwandfreiem, funktionstiichtigem
Zustand betrieben wird.

e die Betriebsanleitung stets in einem leserlichen Zustand und
vollstandig am Einsatzort des Control-Panels zur Verfigung steht.

e nur ausreichend qualifiziertes und autorisiertes Personal das
Control-Panel bedient.

o dieses Personal regelmafiig in allen zutreffenden Fragen von
Arbeitssicherheit und Umweltschutz unterwiesen wird, sowie die
Betriebsanleitung und insbesondere die darin enthaltenen
Sicherheitshinweise kennt.

e alle an dem Control-Panel angebrachten Sicherheits- und
Warnhinweise nicht entfernt werden und leserlich bleiben.

Je nach Maschinen- und Anlagentyp, in dem das Control-Panel zum
Einsatz kommt, bestehen nationale Vorschriften fiir Steuerungen solcher
Maschinen und Anlagen, die der Betreiber einhalten muss. Diese
Vorschriften regeln unter anderem, in welchen Zeitabstéanden die
Steuerung Uberprift werden muss.

Der Betreiber muss diese Uberpriifung rechtzeitig veranlassen.
Bei Stérungen am Control-Panel kann anhand der Liste im Abschnitt

Stérungsbeseitigung ermittelt werden, welche MalRnahmen einzuleiten
sind.

Anforderungen an das Bedienungspersonal

Jeder Benutzer des Control-Panels muss diese Betriebsanleitung gelesen
haben.

Jeder Benutzer muss alle fir ihn erreichbaren Funktionen der auf dem PC
installierten Software kennen.

CP66xx



Produktbeschreibung

Produktbeschreibung

Bestimmungsgemalle Verwendung

Das Control-Panel CP66xx ist fiir den industriellen Einsatz in der
Maschinen- und Anlagentechnik konzipiert. In einem Stahlblech-Gehause
mit Aluminium-Front sind ein TFT-Display, Touch Screen/ Pad (optional)
und eine PC-Tastatur (optional) aufgebaut. Der Einbau erfolgt in die Front
von Schaltschranken.

Das Control-Panel nichtim Das Control-Panel darf nicht im Ex-Bereich eingesetzt werden.
Ex-Bereich einsetzen

Schnittstellen

Schnittstellen CP6607 CF-Card Battery
mit 5,7" Display
X102 X103 X105 X107
X104 X106
[ )
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Schnittstellen CP66xx

10w qgu . CF-Card X105 X106
mit 12%, 15" und 19" Display Mini-PCl Battery Ground X 102 X103 X107
(optional) X104
Mini-PCI-Slot (optional), Der Mini-PCI-Slot (optional), die CF-Card und die Batterie befinden sich
CF-Card, Batterie hinter einer Blende, die mit einer Schraube befestigt ist.
Pinbelegung
X 102 Signal Signal
Serielle Schnittstelle & CD 6 DSR
2 RxD 7 RTS
D-SUB-Stecker 9-polig (RS 232) 3 TxD 8 CTS
4 DTR 9 RI
5 GND
X103, X104 Signal Signal
USB out X103 1 5V 3 D+
2 D- 4 GND
X104
USB Typ-A 2-fach Leiterplatten-Montage
(FCI 72309-0030B USB Double Receptacle
A-Type)
X 105, X 106 Signal Signal
Netzwerk Gehause  Schirm 5 n.c.
1 TD+ 6 RD-
2 TD- 7 n.c.
3 RD+ 8 n.c.
RJ-45-Stecker (Ethernet 10/ 100 MBit) 4 n.c.

CP66xx 5



Produktbeschreibung

X107
Power

X102

Serielle Schnittstelle COM1

X103
USB out

X104
USB out

X105, X106
Netzwerk

X107
Power

Masseverbindung

Bedeutung der Status-
LEDs

Funktion

1 NC
2 NC
Buchse 5-pol RM3.50 Sw Schraubkl. 3 @
BL3.5/180F (WEIDMULLER 1615810000)
4 - 24V DC
5 + Versorgungsspannung

Steckerbeschreibung

Serielle Schnittstelle

Das Control-Panel verfligt Uber eine serielle Schnittstelle COM1 (X 102)
vom Typ RS232 zum Anschluss von seriellen Peripheriegeraten.

USB-Schnittstellen

Die USB-Schnittstelle (X 103) (Stecker-Typ A) dient dem Anschluss von
Peripheriegeraten mit USB-Anschluss (z.B. Keyboard, Mouse).
Unterstitzt wird die USB 1.1-Norm.

Die USB-Schnittstelle (X104) (Stecker-Typ A) dient dem Anschluss von
Peripheriegeraten mit USB-Anschluss.
Unterstitzt wird die USB 2.0-Norm.

Netzwerk-Schnittstellen

Die RJ-45-Buchsen (X 105, X 106) erméglichen den Anschluss des
Control-Panels an ein 10/ 100 MBit Ethernet-Netzwerk.

Stromversorgung

Uber die Buchse (X 107) wird die Stromversorgung des Control-Panels
hergestellt.

Masseverbindung

Uber den Stehbolzen wird die Masseverbindung des Control-Panels
hergestellt.

Status-LEDs

Im Bereich der Anschlisse 1 3 5
befinden sich die Status-LEDs:

Feldbus (1): run

Feldbus (2): error

HDD (3): aktiv

User (4): Kann vom Anwender mit einer Funktion belegt werden

Not connected (5): -

24 V in (6): Stromversorgung ist hergestellt

CP66xx



Installationsanleitung

Installationsanleitung

Lesen Sie auch das Kapitel Allgemeine Hinweise.

Transport und Auspacken

Beachten Sie die vorgeschriebenen Lagerbedingungen (siehe Kapitel
Technische Daten).

Transportieren

Trotz des robusten Aufbaus sind die eingebauten Komponenten
empfindlich gegen starke Erschitterungen und St63e. Schitzen Sie
deshalb Ihr Control-Panel bei Transporten vor grof3er mechanischer
Belastung. Fur den Versand sollten Sie die Originalverpackung benutzen.

-

Achtung

Beschadigungsgefahr des Gerétes

Achten Sie bei Transporten in kalter Witterung oder wenn das Gerat
extremen Temperaturschwankungen ausgesetzt ist darauf, dass sich
keine Feuchtigkeit (Betauung) an und im Gerat niederschlagt.

Das Gerét ist langsam der Raumtemperatur anzugleichen, bevor es in
Betrieb genommen wird. Bei Betauung darf das Geréat erst nach einer
Wartezeit von ca. 12 Stunden eingeschaltet werden.

CP66xx

Auspacken
Gehen Sie beim Auspacken des Geréates wie folgt vor:

1.Entfernen Sie die Verpackung.

2.Werfen Sie die Originalverpackung nicht weg. Bewahren Sie diese fur
einen Wiedertransport auf.

3.Uberpriifen Sie die Lieferung anhand Ihrer Bestellung auf
Vollstandigkeit.

4.Bitte bewahren Sie unbedingt die mitgelieferten Unterlagen auf, sie
enthalten wichtige Informationen zum Umgang mit lhrem Gerat.

5.Prifen Sie den Verpackungsinhalt auf sichtbare Transportschaden.

6.Sollten Sie Transportschaden oder Unstimmigkeiten zwischen
Verpackungsinhalt und lhrer Bestellung feststellen, informieren Sie
bitte den Beckhoff Service.



Installationsanleitung

Montage

Einbaumale

l Einbaulage beachten

Die Montage des Gerates muss mit der hier dargestellten Ausrichtung
Achtung erfolgen.

Alle MaRangaben in mm.

Control-Panel

’ 183
CP6607
mit 5,7“ Display 171 -
bl
[+5]
(2]
- =
)
Riickansicht mit Ansicht von vorne
Einbauausschnitt
.&_] 7 169
|
P~ -
0 o
i H
o
v
=
- o
)
=
]
|- | \
6,2
62,2
Setenansicht Ansicht von hinten
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Installationsanleitung

| Einbaulage beachten

Die Montage des Gerates muss mit der hier dargestellten Ausrichtung
Achtung erfolgen.

Alle MaRangaben in mm.

Control-Panel CP66xx compact flash M4 grounding  USB out
fieldbus | baftery COM1 ' Lant Lan2  power
(EE38BERE o e == 0
l' 0o | Jel v@_ﬁﬁm@_ 9

Ansicht von unten . .
Seitenansicht

L. : - _‘ 2-5
[ gfu_J_ULu____U_E%U___JUUL___U_Aﬁ }L—"*
Ansicht von hinten
S (& 11
amp |6 a L3
* a (] ] : )

1 ﬁj{;u“"El‘u'“'l""'c'[;'@u"“'uu"“'u'é.’c_ ﬂr;
4,0mm [ -
7.0mm ||

t
Abmessungen CP660x ‘ a b t A B
CP6609 6,5“-Display 240 175 55 226 161
CP6601 12“-Display 330 275 58 316 261
CP6602 15“-Display 380 315 59 366 301
CP6603 19“-Display 455 390 67 441 376
Abmessungen CP661x ‘ a b t A B
CP6619 6,5“-Display 272,3 221 55 258,3 207
CP6611 12“-Display 372,2 342,2 58 358,2 328,2
CP6612 15“-Display 430,4 403 59 416,4 389
CP6613 19°-Display 508,4 463 67 494,4 449
Abmessungen CP662x ‘ a b t A B
CP6629 6,5“-Display 340,4 221 55 326,4 207
CP6621 12“-Display 414 336 58 400 322
CP6621-0002 | 12“Display 4442 336 58 430,2 322
CP6622 15“-Display 519,4 378.2 59 505,4 364,2
CP6623 19“-Display 567,4 434 67 553,4 420
Abmessungen CP663x ‘ a b t A B
CP6631 12“-Display 410,4 378,2 58 396,4 364,2
CP6631-0002 | 12“Display 430,4 378,2 58 416,4 364,2
CP6632 15“-Display 489,4 418,2 59 475,4 404,2
CP6633 19“-Display 508,4 543 67 494,4 529

CP66xx



Installationsanleitung

Befestigung des Control-
Panels mit Klemmhebeln

Klemmhebel l6sen,

herausklappen

und festziehen

10

Befestigung des Control-Panels
Den Tabellen entnehmen Sie die AusschnittgréRe fir das Control-Panel.

Klemmhebel

Setzen Sie das Control-Panel in den
Ausschnitt.

Losen Sie die Klemmhebel mit einem
2,5 mm Innensechskantschliissel.

Klappen Sie die Klemmhebel um 90°
zur Seite.

Und ziehen Sie die Schrauben wieder
fest.

CP66xx



Installationsanleitung

Verdrahtung

Material zur
Steckermontage

Leitungsquerschnitt

Montage eines Steckers
am Kabel

Anbringen der
Zugentlastung

Einsetzen der Steckerleiste

Befestigung des Gehéause-
Oberteils

CP66xx

Montage des Versorgungskabels

Montieren Sie das Kabel fiir die Stromversorgung des Industrie-PCs mit
dem mitgelieferten Material zur Steckermontage.

Material zur Steckermontage

Steckerleiste 5-polig Zugentlastungsgehause mit
Kabelbinder

Steckermontage

Der Stecker ist fur 16 A spezifiziert und kann Leitungsquerschnitte bis
1,5 mm? aufnehmen.

So montieren Sie einen Stecker am Kabel:

1. Isolieren Sie die Kabelenden ab (Abisolierlange 8 — 9 mm).
2. Verschrauben Sie die Kabelenden in der 5-poligen Steckerleiste
gemal Verdrahtungsplan.

Fadeln Sie den Kabelbinder in das
Unterteil des Zugentlastungs-
gehauses ein.

Setzen Sie die Steckerleiste in das
Unterteil des Zugentlastungs-
gehauses ein.

Ziehen Sie den Kabelbinder fest zu
und kneifen Sie die Kunststofflasche
ab.

Befestigen Sie das Oberteil des
Zugentlastungsgehauses, in dem
Sie es auf das Unterteil aufrasten.

11



Installationsanleitung

Control-Panel anschliel3en

A

GEFAHR

Explosionsgefahr!

Die Verbindungen am Control-Panel dirfen niemals im
explosionsgeféhrdeten Bereich verbunden oder getrennt werden!

-

Achtung

Stromversorgungsstecker

Der Stromversorgungsstecker des Industrie-PCs muss gezogen sein!

Lesen Sie die Dokumentation zu den externen Geraten, bevor Sie diese
anschlieRen!

Wahrend eines Gewitters dirfen Sie die Leitungen weder stecken noch
I6sen!

Fassen Sie beim Ldsen einer Leitung immer am Stecker an. Ziehen Sie
nicht an der Leitung!

Erdungsmal3nahmen

12

Leitungen anschliel3en

Die Anschlisse befinden sich an der Riickseite des Control-Panels und
sind im Kapitel Produktbeschreibung dokumentiert.

Halten Sie beim Anschliel3en von Leitungen an das Control-Panel die
nachfolgend beschriebene Reihenfolge ein:

e schalten Sie den Industrie-PC aus

e trennen Sie den Industrie-PC von der Stromversorgung

e verbinden Sie alle Leitungen am Control-Panel und an den
anzuschlieBenden Geraten

o stellen Sie sicher, dass alle Schraubverbindungen zwischen
Steckern und Buchsen einwandfrei festgedreht sind!

¢ verbinden Sie alle Gerate wieder mit der Stromversorgung.

Erdungsmalnahmen

Erdungsverbindungen leiten Stérungen ab, die Uber externe
Stromversorgungskabel, Signalkabel oder Kabel bertragen werden.

Verbinden Sie den Erdungspunkt am Control-Panel-Geh&ause niederohmig

mit dem zentralen Erdungspunkt. Der Erdungsanschluss befindet sich auf
der Gehéauseruckseite (siehe Foto links).

CP66xx



Betriebsanleitung

Betriebsanleitung

Einschalten

Ausschalten

Bedienung

Lesen Sie auch das Kapitel Allgemeine Hinweise.

Funktionsbeschreibung

Das Control-Panel hat keinen eigenen Netzschalter. Beim Einschalten des
PCs wird auch das Control-Panel gestartet.

Steuerungssoftware, wie sie typischerweise auf Industrie-PCs eingesetzt
wird, ermoglicht es, allen Benutzern verschiedene Rechte zuzuteilen. Ein
Benutzer, der die Software nicht beenden darf, darf auch nicht den
Industrie-PC abschalten, weil durch Abschalten bei laufender Software
Daten auf der Festplatte verloren gehen kénnen.

Wird der Industrie-PC abgeschaltet, wahrend die Software eine Datei auf
die Festplatte schreibt, wird diese Datei zerstért. Steuerungssoftware
schreibt tblicherweise in Abstanden von wenigen Sekunden selbststandig
etwas auf die Festplatte, weshalb die Wahrscheinlichkeit sehr hoch ist,
durch Abschalten bei laufender Software einen Schaden zu verursachen.

Die Folientastatur des Control-Panels darf nur mit dem Finger bedient
werden.

*

Achtung

Folientastatur nicht mit Gegenstanden bedienen

Die Bedienung mit anderen Gegenstanden kann leicht zur Zerstérung des
Gerates fiihren. Die Folientastatur darf auch nicht mit dem Touch Screen-
Stift bedient werden.

On-Board-Speicher

Der Touch Screen darf nur mit dem Finger oder mit dem Touch Screen-
Stift bedient werden. Der Bediener darf Handschuhe tragen, aber es durfen
keine harten Partikel wie Metallspane, Glassplitter oder andere am
Handschuh haften.

On-Board-Speicher

Integrierte Industrie-PCs mit Intel®-IXP420-Prozessor mit XScale®-
Technologie und 533 MHz Taktfrequenz sind mit 128 MB On-Board-RAM
und 32 MB On-Board-Flash-Speicher ausgestattet. Diese On-Board-
Speicher kénnen nicht aufgeriistet werden.

Hinweis

Folgendes ist bei Benutzung des On-Board-Speichers zu beachten:

e Bei Applikationen muss darauf geachtet werden, den
vorhandenen Speicher nicht zu 100% zu belegen.

e Beim Schreiben von groRen Datenmengen muss berucksichtigt
werden, dass der Kopiervorgang die angezeigte Kopierzeit
Uberschreiten kann.

e Zyklisches Schreiben sollte vermieden werden.

CP66xx
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Betriebsanleitung

Typabhangige
Tastenanzahl

Bedienung

©) £

G

Lok

O

Tastaturcodes

Das Control-Panel kann, je nach Typ, auch mit weniger Tasten
ausgestattet sein, als hier aufgefiihrt werden.

Der Cursor ist das blinkende Zeichen, welches die Stelle markiert, an der
das nachste einzugebende Zeichen angezeigt wird. Der Cursor wird auch
Einflgemarke genannt. Die Cursor-Tasten bewegen den Cursor um jeweils
eine Stelle in die entsprechende Richtung.

Die Taste Home bewegt den Cursor zum Anfang der Zeile, die Taste End
zum Zeilenende.

Die Taste Pg Up blattert eine Seite vor, die Taste PG Dn eine Seite zurtick.

Mit der Tabulator-Taste springt der Cursor in das nachste Eingabefeld, mit
Shift und Tabulator in das vorherige Eingabefeld.

Mit Hilfe des Touch Screen oder des Touch Pad (optional) bewegen Sie
den Mauscursor Uber den Bildschirm. Die Tasten entsprechen der linken
und der rechten Taste einer Microsoft-Maus.

Die Taste Del I6scht das Zeichen rechts vom Cursor.

Nach Betéatigen von der Taste Ins werden die Zeichen rechts vom Cursor
uberschrieben. Der Uberschreibmodus wird mit dieser Taste auch wieder
abgestellt.

Die Taste Print gibt ein Hardcopy des Textbildschirms auf dem Drucker
aus.

Die Pausentaste halt den Rechner an, bis eine andere Taste gedriickt wird
(nur unter MS-DOS).

Mit der Enter-Taste bestéatigen Sie lhre Eingaben.
Backspace lI6scht das Zeichen links vom Cursor.

Wird die Shift-Taste zusammen mit einer anderen Taste gedriickt, erhalten
Sie statt Zahlen die dariiber stehenden Zeichen und GroR3- statt
Kleinbuchstaben.

Einmaliges Driicken der Taste Caps Lock wirkt wie dauerndes Betatigen
der Taste Shift. Das Driicken der Taste Shift hebt diese Funktion wieder
auf.

Ahnlich wie die Taste Shift, &ndern auch die Tasten Ctrl und Alt die
Bedeutung einer gleichzeitig gedriickten Taste.

Mit dieser Taste 6ffnen Sie das Start-MenU des benutzten Betriebssystems
(Windows 95, 98, ME, NT, 2000, XP).

Das Betitigen dieser Taste bewirkt das Offnen des Eigenschaften-
Fensters des aktiven (bzw. eines markierten) Objekts.

Die Taste Esc dient dazu, Dialogfenster wieder zu schlief3en und
Arbeitsvorgange des Rechners abzubrechen.
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Betriebsanleitung

Alle anderen Tasten bringen das auf den Tasten abgedruckten Zeichen an
der Cursorposition auf das Display.

Die Bedeutung der Funktionstasten F1 bis F10 wird von der Software
bestimmt und am unteren Rand des Displays angezeigt.

Die Funktion der Sondertasten oberhalb des Displays wird ebenfalls von
der Software bestimmt. Die Funktion wird am obgre)r/w Displayrand
angezeigt.

Die Sondertasten sind jeweils mit einer orangefarbenen Leuchtdiode
ausgestattet, die von der Software angesteuert werden.

CP66xx 15



Betriebsanleitung

Wartung und Instandhaltung

Lesen Sie auch das Kapitel Allgemeine Hinweise.

Reinigung des Control-Panels

l Spannungsversorgung trennen
-

Schalten Sie das Control-Panel und alle daran angeschlossenen Gerate
Achtung aus, und trennen Sie das Control-Panel von der Spannungsversorgung.

Das Control-Panel kann mit einem feuchten, weichen Putzlappen gereinigt
werden. Verwenden Sie keine atzenden Reinigungsmittel, keine
Verdunnung, keine Scheuermittel und keine harten Gegenstéande, die zu
Kratzern fihren kénnten.

Die Front des Panels kann mit einem feuchten, weichen Putzlappen
gereinigt werden. Verwenden Sie keine atzenden Reinigungsmittel, keine
Verdunnung, keine Scheuermittel und keine harten Gegenstéande, die zu
Kratzern fuhren kénnten.

Batterie des Motherboards austauschen

Eine verbrauchte Batterie auf dem Motherboard ist entsprechend den
Vorschriften des Boardherstellers auszutauschen. Siehe auch Kapitel
Schnittstellen.

c Explosionsgefahr!

Es besteht Explosionsgefahr, wenn die Batterie nicht vorschriftsmafig
VORSICHT ausgetauscht wird! Die Batterie darf nur gegen den identischen Typ oder
einen vom Hersteller empfohlenen Ersatztyp ausgetauscht werden. Die
Entsorgung der verbrauchten Batterie muss entsprechend den Angaben
des Batterieherstellers erfolgen.

Wartung

Das Control-Panel ist wartungsfrei.

E Das Control-Panel kann nicht vom Anwender gedffnet werden
l Bei technischen Fragen wenden Sie sich bitte an den Beckhoff Service.
Hinweis

Notfallmallnahmen

Im Fall eines Brandes ist das Control-Panel mit Pulver oder Stickstoff zu

[6schen.

Aul3erbetriebnahme

Entsorgung
Control-Panel auseinander Zur Entsorgung muss das Gerat auseinandergebaut und vollstandig zerlegt
bauen und zerlegen werden. Gehauseteile kbnnen dem Metallrecycling zugefiihrt werden.
Nationale Elektronik- Elektronik-Bestandteile wie Leuchtmittel und Leiterplatten sind
Schrott-Verordnung entsprechend der nationalen Elektronik-Schrott-Verordnung zu entsorgen.
beachten
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Hilfe bei Stdrungen

Hilfe bei Stbérungen

Lesen Sie auch das Kapitel Allgemeine Hinweise.

" Pixelfehler

Pixelfehler im TFT-Display sind produktionsbedingt und stellen keinen

Hinweis Reklamationsgrund dar!
Stérungsbeseitigung
Stérung Ursache MalRnahmen
keine Funktion des Control-Panels |fehlende Stromversorgung des Kabel fur die

nach Starten des Industrie-PCs

Industrie-PCs

Kabel nicht angeschlossen

Stromversorgung prufen

1. Kabel richtig anschlieRen.
2. Beckhoff Service anrufen

Der Industrie-PC bootet nicht
vollstandig

Festplatte beschadigt (z.B. durch
Abschalten bei laufender Software)

Setup-Einstellungen fehlerhaft

andere Ursachen

1. booten mit Bootdiskette
2. starten von SCANDISK

Setup-Einstellungen prifen

Beckhoff Service anrufen

Rechner bootet, Software wird
gestartet, aber Steuerung arbeitet
nicht einwandfrei

Fehlerursache liegt bei der Software
oder bei Anlagenteilen auf3erhalb
des Control-Panels

Rufen Sie den Maschinen-
oder Softwarehersteller an.

Fehler bei Laufwerkszugriff

fehlerhaftes Laufwerk

Beckhoff Service anrufen

Das Control-Panel funktioniert nur
teilweise oder nur zeitweise z.B.
kein oder dunkles Bild, aber
Laufwerk spricht beim Einschalten
an

Komponenten im Control-Panel
defekt

Beckhoff Service anrufen

USB-Fehler bei Zugriff mit TwinCAT
Uber USB

Zykluszeit in TwinCAT von 10 ms
gesetzt

Zykluszeit auf 50 ms
abandern

CP66xx
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Hilfe bei Stérungen

Projektnummer angeben

18

Service und Support

Beckhoff und seine weltweiten Partnerfirmen bieten einen umfassenden
Service und Support, der eine schnelle und kompetente Unterstiitzung bei
allen Fragen zu Beckhoff Produkten und Systemlésungen zur Verfligung
stellt.

Beckhoff Service
Das Beckhoff Service Center unterstitzt Sie rund um den After-Sales-
Service:

e Vor-Ort-Service

e Reparaturservice

e Ersatzteilservice

e Hotline-Service

Hotline: +49(0)5246/963-460
Fax: +49(0)5246/963-479
E-Mail: service@beckhoff.com

Bitte geben Sie im Servicefall die Projektnummer lhres Industrie-PCs an,
welche Sie dem Typenschild entnehmen kénnen.

Beckhoff Support
Der Support bietet Ihnen einen umfangreichen technischen Support, der
Sie nicht nur bei dem Einsatz einzelner Beckhoff Produkte, sondern auch
bei weiteren umfassenden Dienstleistungen unterstiitzt:
o weltweiter Support
¢ Planung, Programmierung und Inbetriebnahme komplexer
Automatisierungssysteme
e umfangreiches Schulungsprogramm fiir Beckhoff
Systemkomponenten

Hotline: +49(0)5246/963-157
Fax: +49(0)5246/963-9157
E-Mail: support@beckhoff.com

Firmenzentrale

Beckhoff Automation GmbH
Eiserstral3e 5

33415 Verl

Deutschland

Telefon: +49(0)5246/963-0
Fax: +49(0)5246/963-198
E-Mail: info@beckhoff.com

Die Adressen der weltweiten Beckhoff Niederlassungen und Vertretungen
entnehmen Sie bitte unseren Internetseiten:

http://www.beckhoff.de

Dort finden Sie auch weitere Dokumentationen zu Beckhoff Komponenten.
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Anhang

Anhang

Male

Einsatz im explosions-
gefahrdeten Bereich

Umgebungsbedingungen

Erschitterungsfestigkeit

Schutzart

Energieversorgung

EMV

Transport und Lagerung

Technische Daten

Abmessungen (B x Hx T): siehe Kapitel Einbaumal3e.

Die Control-Panel durfen nicht im explosionsgefahrdeten Bereich
eingesetzt werden.

Wahrend des Betriebs missen folgende Bedingungen eingehalten
werden:
Umgebungstemperatur:
Luftfeuchtigkeit:

0 bis 55°C
Maximal 95% nicht kondensierend

Vibration sinusférmig:
(EN 60068-2-6) 10 bis 58 Hz: 0,035 mm

58 bis 500 Hz: 0,5 G (~ 5 m/ s

Schock:

(EN 60068-2-27/ 29) 5G (~ 50 m/ s°), Dauer: 30 ms
Frontseite: IP65

Ruckseite: IP20
Versorgungsspannung: 24 Vpe (20,4 — 28,8 Vpe)

Leistungsaufnahme: ca. 8 W mit 5,7" Display
ca. 19 W mit 12" Display
ca. 30 W mit 15" Display

ca. 37 W mit 19“ Display
gemaf EN 61000-6-2
gemaf EN 61000-6-4

Bei Transport und Lagerung sind die gleichen Werte fir Luftfeuchtigkeit
und Erschitterungsfestigkeit einzuhalten wie im Betrieb. Durch geeignete
Verpackung des Control-Panels kann die Erschiitterungsfestigkeit beim
Transport verbessert werden. Die Umgebungstemperatur bei Lagerung
und Transport muss zwischen -20°C und +65°C liegen.

Storfestigkeit:

Stéraussendung:

Hinweis

Pixelfehler

Pixelfehler im TFT-Display sind produktionsbedingt und stellen keinen
Reklamationsgrund dar!

FCC Approval for USA

FCC Approval for Canada

CP66xx

Approvals

FCC: Federal Communications Commission
Radio Frequency Interference Statement

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a
Class A digital device, pursuant to Part 15 of the FCC Rules. These limits
are designed to provide reasonable protection against harmful interference
when the equipment is operated in a commercial environment. This
equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy and, if
not installed and used in accordance with the instruction manual, may
cause harmful interference to radio communications. Operation of this
equipment in a residential area is likely to cause harmful interference in
which case the user will be required to correct the interference at his own
expense.

FCC: Canadian Notice

This equipment does not exceed the Class A limits for radiated emissions
as described in the Radio Interference Regulations of the Canadian
Department of Communications.
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1 Vorwort
1.1 Ubersicht EtherCAT Koppler EK110x-xxxx und
EK15xx

Anschluss RJ45
EK1100 [»_17] - EtherCAT-Buskoppler

EK1101 [»_19] - EtherCAT-Buskoppler mit ID-Switch, Hot-Connect
EK1101-0010 [»_21] - EtherCAT-Buskoppler mit ID-Switch, Extended Distance
EK1101-0080 [P 25] - EtherCAT-Buskoppler mit ID-Switch, Fast-Hot-Connect

Anschluss M8
EK1100-0008 [r_30] - EtherCAT-Buskoppler
EK1101-0008 [»_32] - EtherCAT-Buskoppler mit ID-Switch

Anschluss LWL

EK1501 [P _34] - EtherCAT-Buskoppler mit ID-Switch (LWL-Multimode)
EK1501-0010 [»_37] - EtherCAT-Buskoppler mit ID-Switch (LWL-Singlemode)

Anschluss POF

EK1541 [»_39] - EtherCAT-Buskoppler mit ID-Switch, POF-Anschluss

EK110x-00xx, EK15xx Version: 4.1 5
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1.2 Hinweise zur Dokumentation

Zielgruppe

Diese Beschreibung wendet sich ausschlieRlich an ausgebildetes Fachpersonal der Steuerungs- und
Automatisierungstechnik, das mit den geltenden nationalen Normen vertraut ist.

Zur Installation und Inbetriebnahme der Komponenten ist die Beachtung der Dokumentation und der
nachfolgenden Hinweise und Erklarungen unbedingt notwendig.

Das Fachpersonal ist verpflichtet, fir jede Installation und Inbetriebnahme die zu dem betreffenden Zeitpunkt
verdffentlichte Dokumentation zu verwenden.

Das Fachpersonal hat sicherzustellen, dass die Anwendung bzw. der Einsatz der beschriebenen Produkte
alle Sicherheitsanforderungen, einschliel3lich samtlicher anwendbaren Gesetze, Vorschriften, Bestimmungen
und Normen erfiillt.

Disclaimer

Diese Dokumentation wurde sorgfaltig erstellt. Die beschriebenen Produkte werden jedoch standig weiter
entwickelt.

Wir behalten uns das Recht vor, die Dokumentation jederzeit und ohne Ankiindigung zu Gberarbeiten und zu
andern.

Aus den Angaben, Abbildungen und Beschreibungen in dieser Dokumentation kdnnen keine Anspriiche auf
Anderung bereits gelieferter Produkte geltend gemacht werden.

Marken

Beckhoff®, TwinCAT®, TwinCAT/BSD®, TC/BSD®, EtherCAT®, EtherCAT G®, EtherCAT G10°, EtherCAT P,
Safety over EtherCAT®, TwinSAFE®, XFC®, XTS®und XPlanar® sind eingetragene und lizenzierte Marken der
Beckhoff Automation GmbH. Die Verwendung anderer in dieser Dokumentation enthaltenen Marken oder
Kennzeichen durch Dritte kann zu einer Verletzung von Rechten der Inhaber der entsprechenden
Bezeichnungen fiihren.

Patente

Die EtherCAT-Technologie ist patentrechtlich geschitzt, insbesondere durch folgende Anmeldungen und
Patente: EP1590927, EP1789857, EP1456722, EP2137893, DE102015105702 mit den entsprechenden
Anmeldungen und Eintragungen in verschiedenen anderen Landern.

EtherCAT.

EtherCAT® ist eine eingetragene Marke und patentierte Technologie lizenziert durch die Beckhoff
Automation GmbH, Deutschland.

Copyright

© Beckhoff Automation GmbH & Co. KG, Deutschland.

Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieses Dokuments, Verwertung und Mitteilung seines Inhalts sind
verboten, soweit nicht ausdricklich gestattet.

Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz. Alle Rechte fur den Fall der Patent-, Gebrauchsmuster-
oder Geschmacksmustereintragung vorbehalten.

6 Version: 4.1 EK110x-00xx, EK15xx
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1.3 Sicherheitshinweise

Sicherheitsbestimmungen

Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise und Erklarungen!
Produktspezifische Sicherheitshinweise finden Sie auf den folgenden Seiten oder in den Bereichen Montage,
Verdrahtung, Inbetriebnahme usw.

Haftungsausschluss

Die gesamten Komponenten werden je nach Anwendungsbestimmungen in bestimmten Hard- und Software-
Konfigurationen ausgeliefert. Anderungen der Hard- oder Software-Konfiguration, die tiber die
dokumentierten Moglichkeiten hinausgehen, sind unzuldssig und bewirken den Haftungsausschluss der
Beckhoff Automation GmbH & Co. KG.

Qualifikation des Personals

Diese Beschreibung wendet sich ausschlieRlich an ausgebildetes Fachpersonal der Steuerungs-,
Automatisierungs- und Antriebstechnik, das mit den geltenden Normen vertraut ist.

Erklarung der Hinweise

In der vorliegenden Dokumentation werden die folgenden Hinweise verwendet.
Diese Hinweise sind aufmerksam zu lesen und unbedingt zu befolgen!

A GEFAHR

Akute Verletzungsgefahr!

Wenn dieser Sicherheitshinweis nicht beachtet wird, besteht unmittelbare Gefahr fir Leben und Gesundheit
von Personen!

Verletzungsgefahr!

Wenn dieser Sicherheitshinweis nicht beachtet wird, besteht Gefahr flir Leben und Gesundheit von Perso-
nen!

A VORSICHT
Schadigung von Personen!
Wenn dieser Sicherheitshinweis nicht beachtet wird, kbnnen Personen geschadigt werden!

HINWEIS

Schadigung von Umwelt/Geraten oder Datenverlust

Wenn dieser Hinweis nicht beachtet wird, kdnnen Umweltschaden, Geratebeschadigungen oder Datenver-
lust entstehen.

® Tipp oder Fingerzeig
1 Dieses Symbol kennzeichnet Informationen, die zum besseren Verstandnis beitragen.

EK110x-00xx, EK15xx Version: 4.1
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1.4

Ausgabestande der Dokumentation

Ab Version 3.1

Version Anderungen

4.1

Update Kapitel ,Versionsidentifikation von EtherCAT-Geraten”

Update Kapitel ,Ubersicht EtherCAT-Koppler*

Update Kapitel ,Technische Daten*

Kapitel ,cFMus - Besondere Bedingungen® und ,Weiterfihrende Dokumentation zu cFMus* eingefugt
Kapitel ,Entsorgung“ hinzugefligt

Update Struktur

4.0

Update Kapitel ,EtherCAT-Verkabelung - Drahtgebunden®
Update Struktur

3.9

Titelseite neu
Ergénzung EK1101-0010
Update Struktur

3.8

Erganzung EK1101-0008

Update Kapitel ,Versionsidentifikation von EtherCAT-Geraten”
Update Kapitel ,Technische Daten*”

Erganzung Kapitel ,Grundlagen der LWL-Technologie®
Update Struktur

3.7

Update Struktur
Update Kapitel ,Technische Daten*

3.6

Update Struktur
Update Kapitel ,Technische Daten*
Update Kapitel ,Firmware Update EL/ES/EM/EPxxxx"

3.5

Korrektur LED Beschreibung
Update Struktur

34

Update Kapitel ,Montage und Verdrahtung*

3.3

Update Kapitel ,Technische Daten*

3.2

Update Kapitel ,Hinweise zur Dokumentation*
Update Kapitel ,Technische Daten*
Hinweis zum ESD-Schutz eingefiigt

Kapitel ,ATEX - Besondere Bedingungen" ausgetauscht gegen Kapitel ,ATEX - Besondere Bedingungen
(erweiterter Temperaturbereich)*

Kapitel ,ATEX - Dokumentation® eingefligt

3.1

Update Kapitel ,Einfihrung“
Update Struktur

Version: 4.1 EK110x-00xx, EK15xx



BECKHOFF

Vorwort

Bis Version 3.1

Version Anderungen
3.0 * Migration
» Erganzung von EK1100-0008 (EtherCAT Koppler, mit M8-Buchsen)
» Kapitel ,EtherCAT-Verkabelung — Drahtgebunden® verschoben von ,Inbetriebnahme/Anwendungshinweise” nach
,Montage und Verdrahtung*
2.3 » Update Kapitel ,Technische Daten*
» - Kapitel "Montagehinweise bei erhéhter mechanischer Belastbarkeit" erganzt
2.2 « Update Kapitel ,Technische Daten®
» Update Kapitel ,Speisung , Potenzialgruppen*
21 * Update Technische Daten
2.0 * Update Struktur
1.9 » Update Anschlussschema
1.8 » Erganzung EK1101-0080
1.7 » Update Speisung, Potentialgruppen
» Erganzung Hinweise zu POF-Koppler
1.6 e Erganzung EK1541
15 » Erganzung DC-Support
1.4 » Erdungskonzept erganzt
1.3 + EK1101, EK1501, EK1501-0010 erganzt
1.2 * Neue Sicherheitshinweise erganzt, Korrekturen
1.1 * Port-Zuordnung erganzt
1.0 * Technische Daten erganzt
0.2 » Geringfuigige Korrekturen
0.1 » Erste vorlaufige Version

EK110x-00xx, EK15xx
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1.5 Versionsidentifikation von EtherCAT-Geraten

1.5.1 Allgemeine Hinweise zur Kennzeichnung

Bezeichnung

Ein Beckhoff EtherCAT-Gerat hat eine 14stellige technische Bezeichnung, die sich zusammensetzt aus

¢ FamilienschliUssel

* Typ
* Version
* Revision
Beispiel Familie Typ Version Revision
EL3314-0000-0016 EL-Klemme 3314 0000 0016
(12 mm, nicht steckbare |(4 kanalige (Grundtyp)
Anschlussebene) Thermoelementklemme)
ES3602-0010-0017 |ES-Klemme 3602 0010 0017
(12 mm, steckbare (2 kanalige Spannungsmessung) |(Hochprazise
Anschlussebene) Version)
CU2008-0000-0000 |CU-Gerat 2008 0000 0000
(8 Port FastEthernet Switch) (Grundtyp)
Hinweise

+ die oben genannten Elemente ergeben die technische Bezeichnung, im Folgenden wird das Beispiel
EL3314-0000-0016 verwendet.

» Davon ist EL3314-0000 die Bestellbezeichnung, umgangssprachlich bei ,-0000“ dann oft nur EL3314
genannt. ,-0016“ ist die EtherCAT-Revision.

* Die Bestellbezeichnung setzt sich zusammen aus
- Familienschlussel (EL, EP, CU, ES, KL, CX, ...)
- Typ (3314)
- Version (-0000)

» Die Revision -0016 gibt den technischen Fortschritt wie z. B. Feature-Erweiterung in Bezug auf die
EtherCAT Kommunikation wieder und wird von Beckhoff verwaltet.
Prinzipiell kann ein Gerat mit héherer Revision ein Gerat mit niedrigerer Revision ersetzen, wenn nicht
anders z. B. in der Dokumentation angegeben.
Jeder Revision zugehorig und gleichbedeutend ist tblicherweise eine Beschreibung (ESI, EtherCAT
Slave Information) in Form einer XML-Datei, die zum Download auf der Beckhoff Webseite bereitsteht.
Die Revision wird seit 2014/01 auf3en auf den IP20-Klemmen aufgebracht, siehe Abb. ,EL5021 EL-
Klemme, Standard IP20-10-Gerét mit Chargennummer und Revisionskennzeichnung (seit 2014/01)".

* Typ, Version und Revision werden als dezimale Zahlen gelesen, auch wenn sie technisch hexadezimal
gespeichert werden.

10 Version: 4.1 EK110x-00xx, EK15xx
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1.5.2 Versionsidentifikation von EK Kopplern

Als Seriennummer/Date Code bezeichnet Beckhoff im 10-Bereich im Allgemeinen die 8-stellige Nummer, die
auf dem Geréat aufgedruckt oder auf einem Aufkleber angebracht ist. Diese Seriennummer gibt den
Bauzustand im Auslieferungszustand an und kennzeichnet somit eine ganze Produktions-Charge,
unterscheidet aber nicht die Module einer Charge.

Aufbau der Seriennummer: KK YY FF HH Beispiel mit Seriennummer 12 06 3A 02:
KK - Produktionswoche (Kalenderwoche) 12 - Produktionswoche 12

YY - Produktionsjahr 06 - Produktionsjahr 2006

FF - Firmware-Stand 3A - Firmware-Stand 3A

HH - Hardware-Stand 02 - Hardware-Stand 02

BECKHOFF

EK1I01
Ser. Mr: 41130204
Rev. Nr.:0815

Beckhaff sl srration GerbH & Ca KG
Huslehoretweg 2 /0. X515 Vel
Wi in Ggrmansy Fwoww Beckholl com

Abb. 1: EK1101 EtherCAT Koppler mit Revision 0815 und Seriennummer 41130206

1.5.3 Beckhoff Identification Code (BIC)

Der Beckhoff Identification Code (BIC) wird vermehrt auf Beckhoff-Produkten zur eindeutigen
Identitatsbestimmung des Produkts aufgebracht. Der BIC ist als Data Matrix Code (DMC, Code-Schema
ECC200) dargestellt, der Inhalt orientiert sich am ANSI-Standard MH10.8.2-2016.

Abb. 2: BIC als Data Matrix Code (DMC, Code-Schema ECC200)
Die Einfihrung des BIC erfolgt schrittweise Uber alle Produktgruppen hinweg.
Er ist je nach Produkt an folgenden Stellen zu finden:

 auf der Verpackungseinheit

« direkt auf dem Produkt (bei ausreichendem Platz)
+ auf Verpackungseinheit und Produkt

Der BIC ist maschinenlesbar und enthalt Informationen, die auch kundenseitig fur Handling und
Produktverwaltung genutzt werden kénnen.

EK110x-00xx, EK15xx Version: 4.1 11
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Jede Information ist anhand des so genannten Datenidentifikators (ANSI MH10.8.2-2016) eindeutig
identifizierbar. Dem Datenidentifikator folgt eine Zeichenkette. Beide zusammen haben eine maximale Lange
gemal nachstehender Tabelle. Sind die Informationen kirzer, werden sie um Leerzeichen erganzt.

Folgende Informationen sind mdglich, die Positionen 1 bis 4 sind immer vorhanden, die weiteren je nach

Produktfamilienbedarf:

Produktvarianten-Nummer
auf Basis von
Standardprodukten

Pos- |Art der Information Erklarung Dateniden-|Anzahl Stellen inkl. |Beispiel

Nr. tifikator | Datenidentifikator

1 Beckhoff- Beckhoff - 1P 8 1P072222

Artikelnummer Artikelnummer
2 Beckhoff Traceability [Eindeutige SBTN 12 SBTNk4p562d7
Number (BTN) Seriennummer, Hinweis

S. u.

3 Artikelbezeichnung |Beckhoff 1K 32 1KEL1809
Artikelbezeichnung, z. B.
EL1008

4 Menge Menge in Q 6 Q1
Verpackungseinheit,
z.B.1,10...

5 Chargennummer Optional: Produktionsjahr |2P 14 2P401503180016
und -woche

6 ID-/Seriennummer | Optional: vorheriges 51S 12 515678294
Seriennummer-System,
z. B. bei Safety-Produkten
oder kalibrierten Klemmen

7 Variante Optional: 30P 32 30PF971, 2*K183

Weitere Informationsarten und Datenidentifikatoren werden von Beckhoff verwendet und dienen internen

Prozessen.

Aufbau des BIC

Beispiel einer zusammengesetzten Information aus den Positionen 1 bis 4 und dem o.a. Beispielwert in
Position 6. Die Datenidentifikatoren sind in Fettschrift hervorgehoben:

1P072222SBTNk4p562d71KEL1809 Q1 515678294

Entsprechend als DMC:

Abb. 3: Beispiel-DMC 1P072222SBTNk4p562d71KEL1809 Q1 515678294

BTN

Ein wichtiger Bestandteil des BICs ist die Beckhoff Traceability Number (BTN, Pos.-Nr. 2). Die BTN ist eine
eindeutige, aus acht Zeichen bestehende Seriennummer, die langfristig alle anderen Seriennummern-
Systeme bei Beckhoff ersetzen wird (z. B. Chargenbezeichungen auf I0-Komponenten, bisheriger
Seriennummernkreis fir Safety-Produkte, etc.). Die BTN wird ebenfalls schrittweise eingeflihrt, somit kann
es vorkommen, dass die BTN noch nicht im BIC codiert ist.

12
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Diese Information wurde sorgféltig erstellt. Das beschriebene Verfahren wird jedoch standig weiterentwi-
ckelt. Wir behalten uns das Recht vor, Verfahren und Dokumentation jederzeit und ohne Ankindigung zu
Uberarbeiten und zu andern. Aus den Angaben, Abbildungen und Beschreibungen in dieser Information
kénnen keine Anspriiche auf Anderung geltend gemacht werden.

1.5.4 Elektronischer Zugriff auf den BIC (eBIC)

Elektronischer BIC (eBIC)

Der Beckhoff Identification Code (BIC) wird auf Beckhoff Produkten auf3en sichtbar aufgebracht. Er soll wo
moglich, auch elektronisch auslesbar sein.

Fuar die elektronische Auslesung ist die Schnittstelle entscheidend, tber die das Produkt elektronisch
angesprochen werden kann.

K-Bus Gerate (IP20, IP67)

Fir diese Gerate ist derzeit keine elektronische Speicherung und Auslesung geplant.

EtherCAT Gerate (P20, IP67)

Alle Beckhoff EtherCAT Gerate haben ein sogenanntes ESI-EEPROM, das die EtherCAT-Identitat mit der
Revision beinhaltet. Darin wird die EtherCAT-Slave-Information gespeichert, umgangssprachlich auch als
ESI/XML-Konfigurationsdatei fur den EtherCAT-Master bekannt. Zu den Zusammenhangen siehe die
entsprechenden Kapitel im EtherCAT-Systemhandbuch (Link).

In das ESI-EEPROM wird auch die eBIC gespeichert. Die Einfihrung des eBIC in die Beckhoff 1O
Produktion (Klemmen, Boxen) erfolgt ab 2020; mit einer weitgehenden Umsetzung ist in 2021 zu rechnen.

Anwenderseitig ist die eBIC (wenn vorhanden) wie folgt elektronisch zuganglich:

+ Bei allen EtherCAT Geraten kann der EtherCAT Master (TwinCAT) den eBIC aus dem ESI-EEPROM
auslesen

o Ab TwinCAT 4024.11 kann der eBIC im Online-View angezeigt werden.

o Dazu unter
EtherCAT — Erweiterte Einstellungen — Diagnose das Kontrollkéstchen ,Show Beckhoff
Identification Code (BIC)" aktivieren:

TwinCAT Project30 4 X

General Adapter  BtherCAT | Online  CoE - Online

Advanced Settings
Netld: 169.254.124.140.2.1 Advanced Settings

State Machine Online View

Export Corfiguration File Cyelic Frames

: i 0000 ESC Rev/Type' 0000
‘Syme Unit Assignmert... L. Distributed Clocks %umz ftivit P ~ Add
. Eof Support ESCBuid
: []0004 'SM/FMMU Crit
Topology. i+ Redundancy []000 ‘Ports/DPRAM [[] Show Change Courters
Emergency []0008 Features’ (State Changes / Mot Present)
[ Dlagnosts []0010 Phys Addr )
Frame  Cmd Addr Len weC Syne Unit Cycle ms)  Utlizatiol [[]0012 Configured Station Alias
[]0020 ‘Register Protect”
WMo R ool000000 1 1 adefaut> 4.000 []0030 comes Frotect’ —
Mo R0 ooD00OMIN 2 2 4000 017 (0040 ‘ESC reset’ {7 Show Beckhalf erification
017 []0100 ESC C" Code(BIC)
[]0102 ESC CrlEx’
[]0108 Phys. RW Offset”
[]0110 ESC Status’
(0120 AL

o Die BTN und Inhalte daraus werden dann angezeigt:

o Hinweis: ebenso kénnen wie in der Abbildung zu sehen die seit 2012 programmierten
Produktionsdaten HW-Stand, FW-Stand und Produktionsdatum per ,Show Production Info*
angezeigt werden.
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» Bei EtherCAT Geraten mit CoE-Verzeichnis kann zusatzlich das Objekt 0x10E2:01 zur Anzeige der
eigenen eBIC genutzt werden, hier kann auch die PLC einfach auf die Information zugreifen:

o Das Gerat muss zum Zugriff in SAFEOP/OP sein:

> Das Objekt 0x10E2 wird in Bestandsprodukten vorrangig im Zuge einer notwendigen
Firmware-Uberarbeitung eingefihrt.

* Hinweis: bei elektronischer Weiterverarbeitung ist die BTN als String(8) zu behandeln, der Identifier
~SBTN" ist nicht Teil der BTN.

« Technischer Hintergrund
Die neue BIC Information wird als Category zusatzlich bei der Gerateproduktion ins ESI-EEPROM
geschrieben. Die Struktur des ESlI-Inhalts ist durch ETG Spezifikationen weitgehend vorgegeben,
demzufolge wird der zusatzliche herstellerspezifische Inhalt mithilfe einer Category nach ETG.2010
abgelegt. Durch die ID 03 ist fur alle EtherCAT Master vorgegeben, dass sie im Updatefall diese Daten
nicht Uberschreiben bzw. nach einem ESI-Update die Daten wiederherstellen sollen.
Die Struktur folgt dem Inhalt des BIC, siehe dort. Damit ergibt sich ein Speicherbedarf von ca.
50..200 Byte im EEPROM.

« Sonderfille

> Sind mehrere ESC in einem Gerat verbaut die hierarchisch angeordnet sind, tragt nur der
TopLevel ESC die eBIC Information.

o Sind mehrere ESC in einem Gerat verbaut die nicht hierarchisch angeordnet sind, tragen alle ESC
die eBIC Information gleich.

o Besteht das Gerat aus mehreren Sub-Geraten mit eigener Identitat, aber nur das TopLevel-Gerat
ist Uber EtherCAT zuganglich, steht im CoE-Objekt-Verzeichnis 0x10E2:01 die eBIC des
TopLevel-Gerats, in 0x10E2:nn folgen die eBIC der Sub-Gerate.

Profibus/Profinet/DeviceNet... Gerite

Fir diese Gerate ist derzeit keine elektronische Speicherung und Auslesung geplant.
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2 Produktubersicht

2.1 Ubersicht EtherCAT-Koppler

Um EtherCAT-Klemmen mit E-Bus-Kommunikation (Serien ELxxxx, ESxxxx, EMxxxx) an ein EtherCAT-
Netzwerk anzuschlieRen, wird ein EtherCAT-Koppler bendtigt. Dieser Koppler leitet vom Gibergeordneten
EtherCAT-Netzwerk die Kommunikation an die Klemmen weiter oder arbeitet selbst als Master und erzeugt
Telegramme. FUr verschiedene Einsatzszenarien bietet Beckhoff unterschiedliche Komponenten an.
Die Auswahl des richtigen Kopplers richtet sich nach folgenden Kriterien:

+ wird eine lokale Kleinsteuerung bendétigt?

» wird der Koppler Uber Kupfer-Kabel oder Lichtwellenleiter angeschlossen?

+ soll der Koppler Gber IP adressiert werden oder befindet er sich im ungeswitchten Netzwerk?

» wird der Koppler Gber EAP (EtherCAT Automation Protokoll) oder EtherCAT Device Protokoll
angesteuert?

* bendtigte Schutzart, IP20 oder héher?

+ soll der Koppler Uber das HotConnect-Verfahren an verschiedenen Stellen am Netzwerk angesteckt
werden?

Ein Koppler bindet nach rechts die angefligten Klemmen an, nach links kann er mit dem Ubergeordneten

Netzwerk verbunden werden. Koppler, die nach "links" das EtherCAT-Device-Protokoll unterstitzen, missen
dort mit einem EtherCAT Master verbunden werden.

Abb. 4: Kommunikationsschema EtherCAT-Koppler

Zur Auswahl kann folgende Ubersicht verwendet werden Eigenschaften (Beckhoff EtherCAT Koppler):

EK110x-00xx, EK15xx Version: 4.1 15



Produktlbersicht BEGKHOFF
Eigenschaft EK1100 EK1101 EK1300 EK1501 EK1541
EK1100-0008 EK1101-0008 EK1501-0010
EK1101-0010
EK1101-0080
Schutzart 1P20 1P20 IP20 1P20 IP20
Ubergeordnete 100 MBit Fas- 100 MBIt Fas- 100 MBit Fas- 100 MBIt Fas- 100 MBit Fas-
Netzwerk - Technologie tEthernet tEthernet tEthernet tEthernet tEthernet
(100BASE-TX) (100BASE-TX) (100BASE-TX) (100BASE-FX) (100BASE-FX)
POF
Ubergeordnetes 100 m 100 m 100 m EK1501: 50 m
|l\.l.etzwerk - max. Verbindungs- EK1101-0010: 2 km
ange 300 m zwischen EK1501-0010:
zwei Kopplern mit 20 km
Extended-Distan-
ce-Anschluss
Ubergeordnete RJ45 RJ45 2 x M8-Buchse, ge-|SC-Duplex Versatile Link
Netzwerk - Verbindungstechnik |-\ 14 90.000s: EK1101-0008: Echlrgwtk, s;hl:ub- EK1501: PIE)F-DupIex-Ste-
M8 M8 ar, F-kodie Multimode LWL~ |€"

EK1501-0010:
Singlemode LWL

Polymeric Optical
Fiber

Ubergeordnetes
Netzwerk - Protokoll

EtherCAT Device
Protokoll

(ehem. Direct Mo-
de)

EtherCAT Device
Protokoll

(ehem. Direct Mo-
de)

EtherCAT Device
Protokoll

(an 100BASE-TX-
EtherCAT-P-Netze)

EtherCAT Device
Protokoll

(ehem. Direct Mo-
de)

EtherCAT Device
Protokoll

(ehem. Direct Mo-
de)

integrierte SPS/PLC

unterstutzt HotConnect mitam | - ja - ja ja
Gerat einstellbarer Adresse EK1101-0080:
Fast-Hot-Connect
271
Hinweis Der EK1100 ist der [EK1101-0010: Ankopplung von
"Standard"-Koppler |max. 300 m Lange |EtherCAT-Klem-
fur den Einsatz di- |zwischen den Sta- |men (ELxxxx) an
rekt am EtherCAT |tionen (Kupfer, Kat. |[100BASE-TX-
Master. 5, 4-adrig) EtherCAT-P-Netze
Eigenschaft EK18xx EK9000 EKx000 EPxxxx CX8000
Schutzart 1P20 1P20 IP20 P67 IP20
Ubergeordnete 100 MBit Fas- 100 MBIt Fas- diverse 100 MBIt Fas- 100 MBit Fas-
Netzwerk - Technologie tEthernet tEthernet s. Doc tEthernet tEthernet
(100BASE-TX) (100BASE-TX) ’ ' (100BASE-TX) (100BASE-TX)
Ubergeordnetes 100 m 100 m s.Doc. 100 m 100 m
Netzwerk - max. Verbindungs-
lange
Ubergeordnete RJ45 RJ45 s.Doc M8 RJ45
Netzwerk - Verbindungstechnik
Ubergeordnetes EtherCAT Device |EAP s. Doc. EtherCAT Device |EtherCAT Device
Netzwerk - Protokoll Protokoll Protokoll Protokoll
(ehem. Direct Mo- (ehem. Direct Mo- |(ehem. Direct Mo-
de) de) de)
integrierte SPS/PLC - - - - ja
unterstutzt HotConnect mitam | - - - - -
Gerat einstellbarer Adresse
Hinweis Die EK18xx inte-  |Der EK9000 kann |Wird der EK9000 |Jede EP-Box stellt |Der CX8000 tritt

grieren einen
Koppler fur den
Einsatz direkt am
EtherCAT-Master
und digitale Ein- u.

in einem geswitch-
ten EtherCAT
Netzwerk mit ge-
richteter IP-Adres-
sierung angesteu-

mit einem anderen
Feldbusanschluss
versehen, ergibt
sich der entspre-
chende Koppler

technologisch fiir
sich einen
EtherCAT Koppler
mit intern angefiig-
ten 10-Funktionen

zum Ubergeordne-
ten EtherCAT
Netzwerk als
EtherCAT Slave
auf und verwaltet

Ausgange ohne ert werden. EKx000. dar. gleichzeitig seine
Zusatzbeschaltung. angefiigten 10 als
Master.
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2.2 Koppler mit RJ45-Anschluss
221 EK1100
2211 Einfuhrung

Abb. 5: EK1100

EK1100 - EtherCAT-Koppler

Der Koppler EK1100 verbindet das EtherCAT Device Protokoll mit den EtherCAT-Klemmen (ELxxxx/ESxxxx/
EMxxxx). Eine Station besteht aus einem Koppler, einer beliebigen Anzahl von EtherCAT-Klemmen und
einer Busendklemme, z. B. der EL9011.

Der Koppler setzt mit einer minimalen Latenz die Telegramme im Durchlauf von der Ethernet-100BASE-TX-
auf die E-Bus-Signaldarstellung um. Mit der oberen Ethernet-Schnittstelle wird der Koppler an das Netzwerk
angeschlossen, die untere RJ-45-Buchse dient zum optionalen Anschluss weiterer EtherCAT-Gerate am
gleichen Strang.

Der Koppler versorgt die angefiigten Klemmen mit dem benétigten E-Bus-Strom zur Kommunikation.
Maximal kann der Koppler 5 V/2 A liefern. Wird mehr Strom bendtigt, sind Einspeiseklemmen (z. B. EL9410)
zu integrieren.

Im EtherCAT-Netzwerk wird der Koppler im Bereich der Ethernet-Signallbertragung (100BASE-TX) an
beliebiger Stelle eingesetzt. Dabei verarbeitet der Koppler ausschlieRlich unadressierte MAC-Broadcast-
Telegramme vom Typ EtherCAT Device Protokoll vom EtherCAT-Master. Da eine gerichtete Ansprache Uber
MAC-Unicast oder IP-Adressierung nicht verwendet wird, kann kein Switch oder Router eingesetzt werden.
Fir den Einsatz am Switch ist sind die Koppler EK9000 / EK1000 geeignet.

Quick-Links

» EtherCAT Funktionsgrundlagen [P 41]

» Hinweise zur Konfiguration

+ Diagnose LEDs [»_85]

EK110x-00xx, EK15xx Version: 4.1 17
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BECKHOFF

2.21.2 Technische Daten

Technische Daten

EK1100

Aufgabe im EtherCAT-System

Ankopplung von EtherCAT-Klemmen (ELxxxx) an
100BASE-TX EtherCAT-Netze

Anzahl der EtherCAT-Klemmen

bis zu 65535 im Gesamtsystem

Anzahl Peripheriesignale

max. 4,2 GByte adressierbare 10-Punkte

Ubertragungsmedium

Ethernet 100BASE-TX (mind. Ethernet CAT5
Kabel)

Leitungslange zwischen 2 Buskopplern

max. 100 m (100BASE-TX)

Protokoll / Baudrate

EtherCAT Device Protokoll / 100 MBaud

HotConnect

nein

Durchlaufverzégerung

typ. 1 us

Busanschluss

2 x RJ45

Spannungsversorgung

24 Ve (-15%/+20%)

Stromaufnahme

70 mA + (3 E-Bus-Strom/4)

E-Bus Stromversorgung (5 V)

(Bei hoherer Stromaufnahme kann zusatzlich die
Einspeiseklemme EL9410 verwenden werden!)

max. 2 A (-25°C ... +55°C)

max. 1 A (> +55°C)

Powerkontakte

max. 24 Ve, max. 10 A

Potenzialtrennung

500 V (Powerkontakt/Versorgungsspannung/
EtherCAT)

Abmessungen (B xH x T)

ca. 44 mm x 100 mm x 68 mm

Gewicht

ca.105¢

zulassiger Umgebungstemperaturbereich im Betrieb

-25°C ... +60°C (erweiterter Temperaturbereich)

zulassiger Umgebungstemperaturbereich bei Lagerung

-40°C ... + 85°C

zulassige relative Luftfeuchtigkeit

95%, keine Betauung

Montage [P 47]

auf 35 mm Tragschiene nach EN 60715

Vibrations- / Schockfestigkeit

gemaf EN 60068-2-6/EN 60068-2-27,

siehe auch Montagevorschriften [»_57] fir
Klemmen mit erhdhter mechanischer Belastbarkeit

EMV-Festigkeit / Aussendung

gemaf EN 61000-6-2 / EN 61000-6-4

Schutzart IP20
Einbaulage beliebig
Zulassungen / Kennzeichnungen CE, EAC, UKCA

ATEX [» 48], IECEx [» 501, cFMus, [ 52]
cULus [» 53], GL

Ex-Kennzeichnungen

Standard Kennzeichnung

ATEX 3G ExnAIIC T4 Gc
13D ExtcllICT135 °C Dc

IECEx ExnAlIC T4 Gc
Ex tc 1IC T135 °C Dc

cFMus Class |, Division 2, Groups A, B, C, D
Class |, Zone 2, AEx/Ex ec IIC T4 Gc

*) Real zutreffende Zulassungen/Kennzeichnungen siehe seitliches Typenschild (Produktbeschriftung).
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2.2.2 EK1101

2221 Einfuhrung

Abb. 6: EK1101

EK1101 - EtherCAT-Koppler mit ID-Switch

Der Koppler EK1101 verbindet das EtherCAT Device Protokoll mit den EtherCAT-Klemmen (ELxxxx/ESxxxx/
EMxxxx). Eine Station besteht aus einem Koppler, einer beliebigen Anzahl von EtherCAT-Klemmen und
einer Busendklemme, z. B. EL9011.

Der Koppler setzt mit einer minimalen Latenz die Telegramme im Durchlauf von der Ethernet-100BASE-TX-
auf die E-Bus-Signaldarstellung um. Mit der oberen Ethernet-Schnittstelle wird der Koppler an das Netzwerk
angeschlossen, die untere RJ-45-Buchse dient zum optionalen Anschluss weiterer EtherCAT-Gerate am
gleichen Strang.

Der Koppler versorgt die angefiigten Klemmen mit dem bendtigten E-Bus-Strom zur Kommunikation.
Maximal kann der Koppler 5 V/2 A liefern. Wird mehr Strom benétigt, sind Einspeiseklemmen (z. B. EL9410)
zu integrieren.

Im EtherCAT-Netzwerk wird der Koppler im Bereich der Ethernet-Signallbertragung (100BASE-TX) an
beliebiger Stelle eingesetzt. Dabei verarbeitet der Koppler ausschlieRlich unadressierte MAC-Broadcast-
Telegramme vom Typ EtherCAT Device Protokoll vom EtherCAT-Master. Da eine gerichtete Ansprache Uber
MAC-Unicast oder IP-Adressierung nicht verwendet wird, kann kein Switch oder Router eingesetzt werden.

Der EK1101 unterstitzt das HotConnect-Verfahren, siehe dazu die Grundlagendokumentation EtherCAT. Die
Eigenschaften des EK1101 sind in Bezug darauf:

« am Geréat Uber drei Drehwahlschalter einstellbare ID im Bereich 0..4095 (hexadezimal)

+ die ID ist online Uber die Prozessdaten vom EtherCAT Master auslesbar

« unterstutzt der EtherCAT Master HotConnect, kann so eine |O-Gruppe dynamisch in die EtherCAT-
Kommunikation mit aufgenommen werden. Diese Gruppe kann dann an beliebiger Stelle im EtherCAT-
Netzwerk vorhanden sein. Variable Topologien sind somit einfach realisierbar.

Quick-Links

» EtherCAT Funktionsgrundlagen [P 41] » Hinweise zur Konfiguration » Diagnose LEDs [P _86]
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2.2.2.2

Technische Daten

Technische Daten

EK1101

Aufgabe im EtherCAT-System

Ankopplung von EtherCAT-Klemmen (ELxxxx) an 100BASE-TX

EtherCAT-Netze

Anzahl der EtherCAT-Klemmen

bis zu 65535 im Gesamtsystem

Anzahl Peripheriesignale

max. 4,2 GB adressierbare 10-Punkte

Ubertragungsmedium

Ethernet 100BASE-TX (mind. Ethernet CAT5 Kabel)

Leitungsléange zwischen 2
Buskopplern

max. 100 m (100BASE-TX)

Protokoll / Baudrate

EtherCAT Device Protokoll / 100 MBaud

HotConnect

max. Anzahl einstellbarer IDs: 4096

Durchlaufverzégerung

typ. 1 us

Busanschluss

2 x RJ45

Spannungsversorgung

24 Ve (-15%/+20%)

Stromaufnahme

70 mA + (£ E-Bus Strom)/4

E-Bus Stromversorgung (5 V)
abhangig von
Umgebungstemperatur

(Bei hoherer Stromaufnahme
kann zusatzlich die

Einspeiseklemme EL9410
verwenden werden!)

max. 2 A (-25°C ... +55°C)

max. 1 A (> +55°C)

Powerkontakte

max. 24 Vpc, max. 10 A

Potenzialtrennung

500 V (Powerkontakt/Versorgungsspannung/EtherCAT)

Abmessungen (B xH x T)

ca. 44 mm x 100 mm x 68 mm

Gewicht

ca.105¢

zulassiger
Umgebungstemperaturbereich
im Betrieb

-25°C ... +60°C (erweiterter Temperaturbereich)

zuldssiger
Umgebungstemperaturbereich
bei Lagerung

-40°C ... + 85°C

zulassige relative Luftfeuchtigkeit

95%, keine Betauung

Montage [P 47]

auf 35 mm Tragschiene nach EN 60715

Vibrations- / Schockfestigkeit

gemaf EN 60068-2-6 / EN 60068-2-27

EMV-Festigkeit / Aussendung

gemafd EN 61000-6-2 / EN 61000-6-4

Schutzart IP20
Einbaulage beliebig
Zulassungen / Kennzeichnungen |CE, EAC, UKCA

ATEX [ 48], IECEx [» 50], cFMus [» 52],
cULus [» 53], GL

Ex-Kennzeichnungen

Standard Kennzeichnung

ATEX 113G ExnAIIC T4 Gc
13D ExtcllICT135°C Dc

IECEx ExnAlIC T4 Gc
Ex tc lIC T135 °C Dc

cFMus Class |, Division 2, Groups A, B, C, D
Class |, Zone 2, AEx/Ex ec IIC T4 Gc

*) Real zutreffende Zulassungen/Kennzeichnungen siehe seitliches Typenschild (Produktbeschriftung).
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2.2.3 EK1101-0010

2231 Einfuhrung

Abb. 7: EK1101-0010

EK1101-0010 - EtherCAT-Koppler mit ID-Switch, Extended Distance

Der Koppler EK1101-0010 verbindet EtherCAT mit den EtherCAT-Klemmen (ELxxxx/ESxxxx/EMxxxx). Eine
Station besteht aus einem Koppler EK1101-0010, einer beliebigen Anzahl von EtherCAT-Klemmen und
einer Busendklemme, z. B. EL9011.

Der Koppler setzt mit einer minimalen Latenz die Telegramme im Durchlauf von der Ethernet-100BASE-TX
oder BroadR auf die E-Bus-Signaldarstellung um. Mit der oberen Ethernet-Schnittstelle wird der Koppler an
das Netzwerk angeschlossen, die untere RJ-45-Buchse dient zum optionalen Anschluss weiterer EtherCAT-
Gerate am gleichen Strang.

Durch den Extended-Distance-Anschluss kdnnen Entfernungen zwischen zwei Extended-Distance-Kopplern
von bis zu 300 m erreicht werden. Ist lediglich ein Anschluss der zwei Koppler als Extended Distance
ausgefuhrt, betragt die maximale Lange zwischen den Stationen 100 m.

Der Koppler versorgt die angefiigten Klemmen mit dem benétigten E-Bus-Strom zur Kommunikation.
Maximal kann der Koppler 5 V/2 A liefern. Wird mehr Strom bendtigt, sind Einspeiseklemmen (z. B. EL9410)
zu integrieren.

Im EtherCAT-Netzwerk wird der Koppler im Bereich der Ethernet-Signallbertragung (100BASE-TX oder
BroadR) an beliebiger Stelle eingesetzt. Dabei verarbeitet der Koppler ausschlieRlich unadressierte MAC-
Broadcast-Telegramme vom Typ EtherCAT Device Protokoll vom EtherCAT-Master. Da eine gerichtete
Ansprache tUber MAC-Unicast oder IP-Adressierung nicht verwendet wird, kann kein Switch oder Router
eingesetzt werden.

Der EK1101-0010 unterstutzt das HotConnect-Verfahren, siehe dazu die Grundlagendokumentation
EtherCAT. Die Eigenschaften des EK1101-0010 sind in Bezug darauf:

« am Geréat Uber drei Drehwahlschalter einstellbare ID im Bereich 0..4095 (hexadezimal)

+ die ID ist online Uber die Prozessdaten vom EtherCAT Master auslesbar

« unterstutzt der EtherCAT Master HotConnect, kann so eine |O-Gruppe dynamisch in die EtherCAT-
Kommunikation mit aufgenommen werden. Diese Gruppe kann dann an beliebiger Stelle im EtherCAT-
Netzwerk vorhanden sein. Variable Topologien sind somit einfach realisierbar.
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Quick-Links
» EtherCAT Funktionsgrundlagen [P 41] » Hinweise zur Konfiguration » Diagnose LEDs [P 86]
» Hinweise zum Extended-Distance-Anschluss [P 23]

2.2.3.2 Technische Daten

Technische Daten EK1101-0010

Aufgabe im EtherCAT-System  |Ankopplung von EtherCAT-Klemmen (ELxxxx) an 100BASE-TX oder
BroadR EtherCAT-Netze

Extended-Distance-Anschluss [P 23]
Anzahl der EtherCAT-Klemmen |bis zu 65535 im Gesamtsystem

Anzahl Peripheriesignale max. 4,2 GB adressierbare |0-Punkte

Ubertragungsmedium Ethernet 100BASE - TX (mind. Ethernet CATS Kabel)

Leitungslange zwischen 2 max. 100 m (100BASE-TX)

Buskopplern max. 300 m (Kupfer, Kat. 5, 4-adrig) bei Verbindung zwischen zwei
Kopplern mit Extended-Distance-Anschluss

Protokoll / Baudrate EtherCAT Device Protokoll / 100 MBaud

HotConnect max. Anzahl einstellbarer IDs: 4096

Durchlaufverzégerung typ. 1 us

Busanschluss 2 x RJ45

Spannungsversorgung 24 V. (-15%/+20%)

Stromaufnahme 90 mA + (£ E-Bus Strom)/4

E-Bus Stromversorgung (5 V) max. 2 A (-25°C ... +55°C)

abhangig von max. 1 A (> +55°C)

Umgebungstemperatur

(Bei hdherer Stromaufnahme
kann zusétzlich die
Einspeiseklemme EL9410
verwenden werden!)

Powerkontakte max. 24 Vpc, max. 10 A

Potenzialtrennung 500 V (Powerkontakt/Versorgungsspannung/EtherCAT)
Abmessungen (B x H x T) ca. 44 mm x 100 mm x 68 mm

Gewicht ca.105¢g

zulassiger 0°C ... +55°C

Umgebungstemperaturbereich

im Betrieb

zulassiger -25°C ... + 85°C

Umgebungstemperaturbereich
bei Lagerung

zulassige relative Luftfeuchtigkeit|95%, keine Betauung

Montage auf 35 mm Tragschiene nach EN 60715
Vibrations- / Schockfestigkeit gemal EN 60068-2-6 / EN 60068-2-27
EMV-Festigkeit / Aussendung gemal EN 61000-6-2 / EN 61000-6-4
Schutzart IP20

Einbaulage beliebig

Zulassungen / Kennzeichnungen |CE, EAC, UKCA

*) Real zutreffende Zulassungen/Kennzeichnungen siehe seitliches Typenschild (Produktbeschriftung).
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2.2.3.3 Hinweise zum Extended-Distance-Anschluss

Mit EtherCAT Komponenten, die Extended-Distance unterstiitzen, kdnnen Entfernungen bis zu 300 m (bei
Verbindungen zwischen zwei Extended-Distance-Komponenten) realisiert werden. Diese Komponenten sind
sowohl in den Technischen Daten als auch an den jeweiligen RJ45-Buchsen der Komponente selbst mit
.extended distance” gekennzeichnet. Im TwinCAT System Manager ist die Kennzeichnung ,extended
distance” Bestandteil der Typen-Bezeichnung (Registerreiter ,Allgemein®, ,Type®).

Topologien Extended-Distance-Komponenten, Entfernungen bis zu 300 m

Entfernungen bis zu 300 m kénnen zwischen zwei Extended-Distance-Komponenten erreicht werden.
Mogliche Topologien sind in der folgenden Abbildung dargestellt.

Abb. 8: Topologien mit Extended-Distance-Komponenten, Entfernung bis zu 300 m

Topologien mit Extended-Distance-Komponenten, Entfernung bis zu 300 m
Nr. in Abbildung oben 1. Komponente 2. Komponente

EK1101-0010

EK1101-0010

EK1121-0010

EK1101-0010

EK1101-0010

CU1123-0010

EK1121-0010

CU1123-0010

O~ WIN|I-

CU1123-0010

EK1101-0010

CU1123-0010

CU1123-0010
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Unzuldssige Topologien Extended-Distance-Komponenten

Der Abzweig EK1121-0010 kann nicht als 2. Komponente eingesetzt werden, da der EtherCAT-Port ein
Ausgangsport ist. In der folgenden Abbildung werden Topologien mit Extended-Distance-Komponenten

dargestellt, die nicht zulassig sind.

Abb. 9: Unzulassige Topologien mit Extended-Distance-Komponenten

Unzuldssige Topologien mit Extended-Distance-Komponenten

Nr. in Abbildung oben

1. Komponente

2. Komponente

1

EK1101-0010

EK1121-0010

2

EK1121-0010

EK1121-0010

3

CU1123-0010

EK1101-0010

Topologien Extended-Distance- und Standardkomponenten, Entfernungen bis zu 100 m

Wenn nur eine Extended-Distance-Komponente verwendet wird, z. B. eine Verbindung zwischen einem
Standard EtherCAT-Koppler (EK1100) und einem EtherCAT-Koppler mit Extended-Distance (EK1101-0010),
sind herkémmliche Entfernungen bis zu 100 m maéglich. Die Standardkomponenten sind in der folgenden
Abbildung mit ,** gekennzeichnet. Die Erkennung von Standardkomponenten erfolgt automatisch. Es ist
keine Parametrierung der EtherCAT-Ports notwendig. Beispiele fir mdgliche Topologien sind in der

folgenden Abbildung dargestellt.

Abb. 10: Topologien mit Extended-Distance- und Standardkomponenten, Entfernung bis zu 100 m

Topologien mit Extended-Distance- und Standardkomponenten, Entfernung bis zu 100 m

Nr. in Abbildung oben

1. Komponente

2. Komponente

1 EK1100* EK1101-0010

2 EK1121-0010 EtherCAT Box*

3 EK1100* EK1101-0010
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224 EK1101-0080

2241 Einfuhrung

Abb. 11: EK1101-0080

EK1101-0080 - EtherCAT-Koppler mit ID-Switch, Fast-Hot-Connect

Der EtherCAT Koppler EK1101-0080 mit Fast-Hot-Connect Technologie stellt eine Erweiterung des Kopplers
EK1101 dar.

Hot-Connect ist ein EtherCAT-Feature flr wechselnde Topologien durch direktes An- oder Abkoppeln
wahrend der Anlagenbetriebszeit. Angekoppelte EtherCAT-Komponenten werden zwar nach dem Anschluss
schnell in die DatenUbertragung aufgenommen, die Fast-Hot-Connect-Technologie verkurzt diese
Anbindungszeit jedoch nochmals deutlich, wodurch noch schnellere Werkzeugwechselvorgange maglich
sind. Fast-Hot-Connect-Ports diirfen dabei nur untereinander kombiniert werden, daher sind sie besonders
gekennzeichnet.

Der EtherCAT-Koppler EK1101-0080 mit Fast-Hot-Connect wird durch den EtherCAT-Abzweig
EK1122-0080 mit Fast-Hot-Connect ergénzt.

Quick-Links
» EtherCAT Funktionsgrundlagen [P 41]

» Hinweise zur Konfiguration

» Hinweise zu Fast-Hot-Connect [» 27]
» Diagnose LEDs [P 86]
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2.2.4.2 Technische Daten

Technische Daten EK1101-0080

Aufgabe im EtherCAT-System  |Ankopplung von EtherCAT-Klemmen (ELxxxx) an 100BASE-TX
EtherCAT-Netze,

Fast-Hot-Connect Technologie [»_27]
Anzahl der EtherCAT-Klemmen |bis zu 65535 im Gesamtsystem

Anzahl Peripheriesignale max. 4,2 GB adressierbare 10-Punkte
Ubertragungsmedium Ethernet 100BASE-TX (mind. Ethernet CAT5 Kabel)
Leitungslange zwischen 2 max. 100 m (100BASE-TX)
Buskopplern

Protokoll / Baudrate EtherCAT Device Protokoll / 100 MBaud
HotConnect max. Anzahl einstellbarer IDs: 4096
Durchlaufverzégerung typ. 1 us

Busanschluss 2 x RJ45

Spannungsversorgung 24 V¢ (-15%/+20%)

Stromaufnahme 70 mA + (Z E-Bus Strom)/4

E-Bus Stromversorgung (5 V) max. 2 A (-25°C ... +55°C)

abhangig von max. 1 A (> +55°C)
Umgebungstemperatur

(Bei hoherer Stromaufnahme
kann zusétzlich die
Einspeiseklemme EL9410
verwenden werden!)

Powerkontakte max. 24 Ve, max. 10 A

Potenzialtrennung 500 V (Powerkontakt/Versorgungsspannung/EtherCAT)
Abmessungen (B xH x T) ca. 44 mm x 100 mm x 68 mm

Gewicht ca.105¢

zuldssiger -25°C ... +60°C (erweiterter Temperaturbereich)
Umgebungstemperaturbereich

im Betrieb

zulassiger -40°C ... + 85°C

Umgebungstemperaturbereich
bei Lagerung

zuldssige relative Luftfeuchtigkeit |95%, keine Betauung

Montage [> 47] auf 35 mm Tragschiene nach EN 60715
Vibrations- / Schockfestigkeit gemal EN 60068-2-6 / EN 60068-2-27
EMV-Festigkeit / Aussendung gemal EN 61000-6-2 / EN 61000-6-4
Schutzart IP20

Einbaulage beliebig

Zulassungen / Kennzeichnungen |CE, EAC, UKCA

ATEX [» 48], IECEx [» 50]

cUlus [» 53]
Ex-Kennzeichnungen
Standard Kennzeichnung
ATEX 3G ExnAIIC T4 Ge
13D ExtcllIC T135 °C Dc
IECEx ExnAlIC T4 Gc
Ex tc I1IC T135 °C Dc

*) Real zutreffende Zulassungen/Kennzeichnungen siehe seitliches Typenschild (Produktbeschriftung).
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2243 Hinweise zur EtherCAT Fast-Hot-Connect Technologie

Mit EtherCAT-Komponenten, die Fast-Hot-Connect unterstiitzen, ist ein deutlich schnellerer Feldbus-
Hochlauf nach Verbindungsherstellung mdglich. Die Hochlaufzeit ist im Detail abhangig vom Umfang der
Gerate, Topologie und aktivierten Distributed Clocks. Benétigt ein normaler Verbindungs- und
Kommunikationsaufbau mehrere Sekunden, ist mit FHC-Komponenten < 1 Sekunde mdglich.

Eigenschaften und Systemverhalten

* Fast-Hot-Connect wird ab TwinCAT 2.11R3 build 2221 unterstutzt
» Fast-Hot-Connect-Ports sind besonders gekennzeichnet.

Abb. 12: Kennzeichnung FHC-Port am EK1122-0080 bzw. EK1101-0080

« an Fast-Hot-Connect-Ports dlrfen keine Standard-EtherCAT-Gerate angeschlossen werden. Dies ist
durch applikationsseitige MaRnahmen sicherzustellen, was durch die in derartigen Applikationen
i. d. R. maschinell durchgefiihrten Topologiewechsel einfach umzusetzen ist.

Abb. 13: Empfehlung Kombination Ethernet Ports

» Wurden dennoch entsprechende Ports verbunden, ist ggf. ein PowerReset der beteiligten Gerate
(Abzweigklemme und Koppler/Box) erforderlich.

» Es findet bei Fast-Hot-Connect-Geraten ein beschleunigter Ethernet-Verbindungsaufbau gegeniber
der normalen FastEthernet-Verbindung statt.

Wird zusatzlich noch auf den Einsatz von Distributed-Clocks-Funktionen in der gesamten Topologie
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verzichtet, entfallt auch die Resynchronisierungszeit der Komponenten. Dann sind
Gruppenhochlaufzeiten von < 1 Sekunde mdglich, vom Stecken der Ethernet-Verbindung bis zum OP-

State.

« im TwinCAT ADS Logger wird eine falsche Port-Zuordnung detektiert

Message

Term 17 (EK1122-0030) detected invalid hok conneck group ak part 3
Term 21 (EK1122Y detected invalid hot connect group at part 3. COnly Fast-Hotconnect slaves are allowed at this port.

Abb. 14: Detektion falsche Portzuordnung TwinCAT-Logger

Konfiguration

Die Konfiguration von Fast-Hot-Connect-Gruppen im TwinCAT System Manager erfolgt genauso wie Hot-
Connect-Gruppen unter Angabe der zugehdrigen Gruppen-ID.

== Device 1 (EtherCAT)

----- == Device 1-Image

=t Device 1-Image-Info
: & Inputs
& $l Outputs
=-§ InfoData
=18 Term 1 (EK1100)
i-§ InfoData
=% Term 2 (EL2008)
=% Term 3 (EK1122-0080)
---‘ InfoData
B8 Term 4 (k11010020
§ D ®a Append Box...
& WcState Append Module...

Select Connected Slaves

& InfoData -
i Term 5 (EL & Insert Box Before...

=™ Term 6 (EL ¥ Delete Box...

Term B (EL4021)

&* Import Box...
& Import Box Before...
‘B Export Box...

& Cut Ctrl+X
Copy Ctrl+C
B paste Gl
82 Paste with Links  Alt+Clrl+V

~Identification b

[v Identification Walue:

Add Hot Connect Group B

[~ EtherCAT Addr. of previous Slawve:

=

=

Cancel | 0] |

> Disabled

Change to Compatible Type...

Abb. 15: Konfiguration Fast-HotConnect Gruppe

Im TwinCAT-System Manager sind entsprechende FastHotConnect-Ports rot gekennzeichnet.
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Abb. 16: Kennzeichnung im TwinCAT System Manager

Eine Konfiguration von FHC-Gruppen ist nur moglich, wenn mindestens 1 entsprechender Abzweig z. B.
EK1122-0080 vorhanden ist.

Distributed Clocks

Wenn keine Distributed-Clocks-Funktionen genutzt werden, ist dies in den Master-Einstellungen durch ein
fehlenden ,DC in use” sichtbar:

[-E SYSTEM - Configuration

- General | Adapter EtherCAT |On|ine | CoE - Online |
BB NC - Configuration

’ e 3
5 PLC - Configuration Netld: [172.1627121 | | Advanced Settings. . | |
EI---_ 1/0 - Configuration

=-E8 O Devices Advanced Settings

==+ |Device 1 (EtherCA ]
=% Device 1-1mage & State Machine Distributed Clocks

= Device 1-Image-Info -~ Master Settings
- §f Inputs - Slave Settings ~DC Mode
- §l Outputs & Cyclic Frames [v' Automatic DC Mode Selection
w-§ InfoData 8 Distributed Clocks T DCinuoe
= Term 1 (EK1100) -~ EOE Support
InfoData ~Redundancy Fefarance Clock: I Select.. |
Term 2 (EL2008) & Emergency
"3 Term 3 (EK1122-0080) ®-Diagnosis @ Independent DC Time (Master Made)

Fil Term 7 (EK1122)

"] Term 12 (EL9011)
IZ—IIE,L Term 4 (EK1101-0080) | DC Tirme contralled by External Syne Device (Externalbiade)
%T D

w-§ WcState External Syne Device: I el |

Abb. 17: DC-Master-Einstellung

 DC Tirme contralled by TwinCAT Time (Slave tMade)

Diese Einstellung wird vom System Manager automatisch gewahlt, wenn keine EtherCAT-Slaves in der
Konfiguration enthalten sind, bei denen Distributed Clocks aktiviert ist. Es sollte hier nicht durch den
Anwender ,DC in use® willktrlich deaktiviert werden, weil sonst diese Teilnehmer nicht mehr funktionieren.
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2.3 Koppler mit M8-Anschluss
2.3.1 EK1100-0008
2311 Einfuhrung

Abb. 18: EK1100-0008

EK1100-0008 - EtherCAT-Koppler (M8 Anschluss)

Der Koppler EK1100-0008 verbindet EtherCAT mit den EtherCAT-Klemmen (ELxxxx/ESxxxx). Eine Station
besteht aus einem Koppler EK1100-0008, einer beliebigen Anzahl von EtherCAT-Klemmen und einer
Busendklemme. Der Koppler setzt die Telegramme im Durchlauf von der Ethernet-100BASE-TX- auf die E-
Bus-Signaldarstellung um. Im Vergleich zum EK1100 verfiigt der EK1100-0008 statt der beiden RJ45-
Buchsen iber zwei M8-Buchsen, die kompatibel zu den EtherCAT Boxen ausgefiihrt sind.

Mit der oberen Ethernet-Schnittstelle wird der Koppler an das Netzwerk angeschlossen, die untere M8-
Buchse dient zum optionalen Anschluss weiterer EtherCAT-Geréte im gleichen Strang.

Der Koppler versorgt die angefiigten Klemmen mit dem benétigten E-Bus-Strom zur Kommunikation.
Maximal kann der Koppler 5 V/2 A liefern. Wird mehr Strom bendtigt, sind Einspeiseklemmen (z. B. EL9410)
zu integrieren

Im EtherCAT-Netzwerk wird der Koppler EK1100-0008 im Bereich der Ethernet-Signaliibertragung
(100BASE-TX) an beliebiger Stelle eingesetzt — aulier direkt am Switch. Mit entsprechend leistungsfahigen
Ethernet-Leitungen z. B. ZK1090-3131-1xxx sind auch uber M8 Leitungslangen von 100 m maoglich.

Quick-Links

» EtherCAT Funktionsgrundlagen [» 41]
* Hinweise zur Konfiguration [»_70]

» Diagnose LEDs [P 85]
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2.31.2 Technische Daten

Technische Daten EK1100-0008

Aufgabe im EtherCAT-System Ankopplung von EtherCAT-Klemmen (ELxxxx) an
100BASE-TX EtherCAT-Netze

Anzahl der EtherCAT-Klemmen bis zu 65535 im Gesamtsystem

Ubertragungsmedium Ethernet 100BASE-TX (mind. Ethernet CAT5
Kabel)

Leitungslange zwischen 2 Buskopplern max. 100 m (100BASE-TX)

Ubertragungsraten 100 MBaud

Konfiguration nicht erforderlich

Durchlaufverzégerung typ. 1 us

Businterface 2x M8

Spannungsversorgung 24 V. (-15%/+20%)

Stromaufnahme aus Ug 70 mA + (3 E-Bus-Strom/4)

Stromaufnahme aus U, Last

Stromversorgung E-Bus max. 2 A (-25°C ... +55°C)
max. 1 A (> +55°C)

Powerkontakte max. 24 Ve, max. 10 A

Potenzialtrennung 500 V (Powerkontakt/Versorgungsspannung/
EtherCAT)

Abmessungen (B x Hx T) ca. 44 mm x 100 mm x 68 mm

Gewicht ca.105¢g

zulassiger Umgebungstemperaturbereich im Betrieb  |-25°C ... +60°C

zulassiger Umgebungstemperaturbereich bei Lagerung|-40°C ... + 85°C

zulassige relative Luftfeuchtigkeit 95%, keine Betauung

Montage [> 47] auf 35 mm Tragschiene nach EN 60715

Vibrations- / Schockfestigkeit gemaf EN 60068-2-6/EN 60068-2-27,
siehe auch Montagevorschriften [P 57] fir
Klemmen mit erhdhter mechanischer Belastbarkeit

EMV-Festigkeit / Aussendung gemal EN 61000-6-2 / EN 61000-6-4

Schutzart P20

Einbaulage beliebig

Zulassungen / Kennzeichnungen CE, EAC, UKCA
ATEX [ 48], IECEx [» 50]
cULus [P 53]

Ex-Kennzeichnungen

Standard Kennzeichnung
ATEX II13GExnAIIC T4 Ge
13D ExtcllIC T135 °C Dc
IECEX ExnAlIC T4 Gc
Ex tc IlIC T135 °C Dc

*) Real zutreffende Zulassungen/Kennzeichnungen siehe seitliches Typenschild (Produktbeschriftung).
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2.3.2 EK1101-0008

23.21 Einfuhrung

Abb. 19: EK1101-0008

EK1101-0008 - EtherCAT-Koppler mit ID-Switch (M8 Anschluss)

Der Koppler EK1101-0008 verbindet EtherCAT mit den EtherCAT-Klemmen (ELxxxx). Im Vergleich zum
EK1101 verfugt der EK1101-0008 Uber zwei M8-Buchsen, die kompatibel zu den EtherCAT-Box-Modulen
ausgeflhrt sind.

» Mit der oberen Ethernet-Schnittstelle wird der Koppler an das Netzwerk angeschlossen,
+ die untere M8-Buchse dient zum optionalen Anschluss weiterer EtherCAT-Gerate im gleichen Strang.

Im EtherCAT-Netzwerk wird der Koppler EK1101-0008 im Bereich der Ethernet-Signallibertragung
(100BASE-TX) an beliebiger Stelle eingesetzt — aul3er direkt am Switch. Mit entsprechend leistungsfahigen
Ethernet-Leitungen, z. B. ZK1090-3131-1xxx, sind auch Uber M8 Leitungslangen von 100 m mdglich.

Der EK1101-0008 verfiigt Gber drei hexadezimale ID-Switche, mit denen einer Gruppe von EtherCAT-
Komponenten eine ID zugeordnet werden kann. Diese Gruppe kann dann an beliebiger Stelle im EtherCAT-
Netzwerk vorhanden sein. Variable Topologien sind somit einfach realisierbar.

Quick-Links
» EtherCAT Funktionsgrundlagen [» 41]

* Hinweise zur Konfiguration [» 70]

» Diagnose LEDs [P 86]

32 Version: 4.1 EK110x-00xx, EK15xx



BECKHOFF Produktibersicht

2.3.2.2 Technische Daten

Technische Daten EK1101-0008

Aufgabe im EtherCAT-System Ankopplung von EtherCAT-Klemmen (ELxxxx) an
100BASE-TX EtherCAT-Netze, mit
Identitatserkennung

Anzahl der EtherCAT-Klemmen bis zu 65535 im Gesamtsystem

Anzahl Peripheriesignale Max. 4,2 GB adressierbare |0-Punkte

Ubertragungsmedium Ethernet/EtherCAT-Kabel (min. CAT 5), geschirmt

Leitungslange zwischen 2 Buskopplern max. 100 m (100BASE-TX)

Ubertragungsraten 100 MBit/s

HotConnect Max. Anzahl einstellbarer IDs: 4096

Durchlaufverzégerung typ. ca. 1 ys

Businterface 2 x M8, geschirmt, schraubbar

Spannungsversorgung 24 V. (-15%/+20%)

Stromaufnahme aus Ug 70 mA + (3 E-Bus-Strom/4)

Stromaufnahme aus U, Last

Stromversorgung E-Bus max. 2 A (-25°C ... +55°C)
max. 1 A (> +55°C)

Powerkontakte max. 24 Ve, max. 10 A

Potenzialtrennung 500 V (Powerkontakt/Versorgungsspannung/
EtherCAT)

Abmessungen (B x H x T) ca. 44 mm x 100 mm x 68 mm

Gewicht ca.110g

zulassiger Umgebungstemperaturbereich im Betrieb  |-25°C ... +60°C

zuldssiger Umgebungstemperaturbereich bei Lagerung|-40°C ... + 85°C

zulassige relative Luftfeuchtigkeit 95%, keine Betauung

Montage [> 47] auf 35 mm Tragschiene nach EN 60715

Vibrations- / Schockfestigkeit gemal EN 60068-2-6/EN 60068-2-27

EMV-Festigkeit / Aussendung gemall EN 61000-6-2 / EN 61000-6-4

Schutzart IP20

Einbaulage beliebig

Zulassungen / Kennzeichnungen CE, EAC, UKCA

*) Real zutreffende Zulassungen/Kennzeichnungen siehe seitliches Typenschild (Produktbeschriftung).
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24 Koppler mit LWL-Anschluss
241 EK1501
2411 Einfuhrung

Abb. 20: EK1501

EK1501 - EtherCAT-Koppler mit ID-Switch, Multimode-LWL-Anschluss

Der Koppler EK1501 verbindet das EtherCAT Device Protokoll mit den EtherCAT-Klemmen (ELxxxx/ESxxxx/
EMxxxx). Eine Station besteht aus einem Koppler, einer beliebigen Anzahl von EtherCAT-Klemmen und
einer Busendklemme, z. B. EL9011.

Der Koppler setzt mit einer minimalen Latenz die Telegramme im Durchlauf von der Ethernet-100BASE-FX-
auf die E-Bus-Signaldarstellung um. Mit der oberen Ethernet-Schnittstelle wird der Koppler an das Netzwerk
angeschlossen, die untere SC-Buchse dient zum optionalen Anschluss weiterer EtherCAT-Gerate am
gleichen Strang.

Der Koppler versorgt die angefiigten Klemmen mit dem benétigten E-Bus-Strom zur Kommunikation.
Maximal kann der Koppler 5 V/2 A liefern. Wird mehr Strom bendtigt, sind Einspeiseklemmen (z. B. EL9410)
zu integrieren.

Im EtherCAT-Netzwerk wird der Koppler im Bereich der Ethernet-Signallbertragung (100BASE-FX) an
beliebiger Stelle eingesetzt. Dabei verarbeitet der Koppler ausschlieRlich unadressierte MAC-Broadcast-
Telegramme vom Typ EtherCAT Device Protokoll vom EtherCAT-Master. Da eine gerichtete Ansprache Uber
MAC-Unicast oder IP-Adressierung nicht verwendet wird, kann kein Switch oder Router eingesetzt werden.

Durch den Multimode-Glasfaseranschluss kénnen Entfernungen zwischen zwei Kopplern von bis zu 2 km
erreicht werden.

Der Koppler unterstiitzt das HotConnect-Verfahren, siehe dazu die Grundlagendokumentation EtherCAT. Die
Eigenschaften des EK1501 sind in Bezug darauf:

» am Gerat Uber drei Drehwahlschalter einstellbare ID im Bereich 0..4095 (hexadezimal)
+ die ID ist online Uber die Prozessdaten vom EtherCAT Master auslesbar

 unterstutzt der EtherCAT Master HotConnect, kann so eine |0-Gruppe dynamisch in die EtherCAT-
Kommunikation mit aufgenommen werden. Diese Gruppe kann dann an beliebiger Stelle im EtherCAT-
Netzwerk vorhanden sein. Variable Topologien sind somit einfach realisierbar.
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Quick-Links
» EtherCAT Funktionsgrundlagen [» 41]
* Anwendungshinweise [P 70]
» Diagnose LEDs [P 87]

2.41.2 Technische Daten

Technische Daten

EK1501

Aufgabe im EtherCAT-System

Ankopplung von EtherCAT-Klemmen (ELxxxx) an
100BASE-FX EtherCAT-Netze

Anzahl der EtherCAT-Klemmen

bis zu 65535 im Gesamtsystem

Anzahl Peripheriesignale

max. 4,2 GByte adressierbare 10-Punkte

Leitungslange zwischen 2 Buskopplern

Empfohlen max. 2 km (100BASE-FX)

Protokoll / Baudrate

EtherCAT Device Protokoll / 100 MBaud

HotConnect

max. Anzahl einstellbarer IDs: 4096

Durchlaufverzégerung typ. 1 us

Optische Daten EK1501
Ubertragungsmedium Multimode-Glasfaser (MM)
Wellenlange Transceiver typ. 1300 nm
Busanschluss 2 x SC Duplex

Minimale Ausgangsleistung

62,5/125 ym, NA = 0,275 -20 dBm

50/125 ym, NA = 0,2 -23,5 dBm

Maximale Eingangssensitivitat -31 dBm

Allgemeine Daten EK1501

Spannungsversorgung

24 Vpe, (-15%/+20%)

Stromaufnahme

130 mA + (3 E-Bus Strom)/4

E-Bus Stromversorgung (5 V)
abhangig von Umgebungstemperatur

(Bei hdherer Stromaufnahme kann zusatzlich die
Einspeiseklemme EL9410 verwenden werden!)

max. 2 A (-25°C ... +55°C)

max. 1 A (> +55°C)

Powerkontakte

max. 24 Vpc, max. 10 A

Potenzialtrennung

500 V (Powerkontakt/Versorgungsspannung/
EtherCAT)

Abmessungen (B xH x T)

ca. 49 mm x 100 mm x 70 mm

Gewicht

ca. 190 g

zulassiger Umgebungstemperaturbereich im Betrieb

-25°C ... +60°C (erweiterter Temperaturbereich)

zuldssiger Umgebungstemperaturbereich bei Lagerung

-40°C ... + 85°C

zulassige relative Luftfeuchtigkeit

95%, keine Betauung

Montage [P 47]

auf 35 mm Tragschiene nach EN 60715
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Normen und Zulassungen EK1501
Vibrations- / Schockfestigkeit gemal EN 60068-2-6 / EN 60068-2-27
EMV-Festigkeit / Aussendung gemal EN 61000-6-2 / EN 61000-6-4
Schutzart IP20
Einbaulage beliebig
Zulassungen / Kennzeichnungen CE, EAC, UKCA
ATEX [r 48]
cULus [P 53]
Ex-Kennzeichnung
Standard Kennzeichnung
ATEX 13 GExnAIIC T4 Gc

*) Real zutreffende Zulassungen/Kennzeichnungen siehe seitliches Typenschild (Produktbeschriftung).

36

Version: 4.1 EK110x-00xx, EK15xx



BEGKHOFF Produktibersicht

242 EK1501-0010

2421 Einfuhrung

Abb. 21: EK1501-0010

EK1501-0010 - EtherCAT-Koppler mit ID-Switch, Singlemode-LWL-Anschluss

Der Koppler EK1501-0010 unterscheidet sich vom EK1501 lediglich im verwendeten Transceiver. Durch die

Singlemode-Technik sind unter Verwendung entsprechender LWL Ubertragungsreichweiten bis zu 20 km zu
erzielen.

Zwischen EK1501-0010 und dem zugehdrigen Abzweig EK1521-0010 steht ein Dampfungsbudget von

10 dBm zur Verfiigung. Zur Abschatzung der Dampfung kénnen folgende Faktoren zu Grunde gelegt
werden:

» 2x SC-Steckverbindung: je 0.25 dBm
 typ. Lichtwellenleiter mit 0.4 dB/km Dampfung

Die Summe aller Dampfungen darf 10 dBm nicht Gberschreiten. Ggf. ist die installierte Lichtwellenstrecke
messtechnisch zu validieren.
Quick-Links

» EtherCAT Funktionsgrundlagen [P 41]

¢ Anwendungshinweise [P 70]

+ Diagnose LEDs [» 87]
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2.4.2.2 Technische Daten

Technische Daten

EK1501-0010

Aufgabe im EtherCAT-System

Ankopplung von EtherCAT-Klemmen (ELxxxx) an
100BASE-FX EtherCAT-Netze

Anzahl der EtherCAT-Klemmen

bis zu 65535 im Gesamtsystem

Anzahl Peripheriesignale

max. 4,2 GB adressierbare 10-Punkte

Leitungslange zwischen 2 Buskopplern

Empfohlen max. 20 km (100BASE-FX)

Protokoll / Baudrate

EtherCAT Device Protokoll / 100 MBaud

HotConnect

max. Anzahl einstellbarer IDs: 4096

Durchlaufverzégerung

typ. 1 us

Optische Daten

EK1501-0010

Ubertragungsmedium

Singlemode-Glasfaser (SM)

Wellenlange Transceiver typ. 1300 nm
Busanschluss 2 x SC Duplex
Minimale Ausgangsleistung -15dBm
Maximale Eingangssensitivitat -25 dBm

Allgemeine Daten

EK1501-0010

Spannungsversorgung

24 Ve (-15%/+20%)

Stromaufnahme

150 mA + (3 E-Bus Strom)/4

E-Bus Stromversorgung (5 V)

abhangig von Umgebungstemperatur

(Bei hoherer Stromaufnahme kann zusatzlich die
Einspeiseklemme EL9410 verwenden werden!)

max. 2 A (-25°C ... +55°C)

max. 1 A (> +55°C)

Powerkontakte

max. 24 Ve, max. 10 A

Potenzialtrennung

500 V (Powerkontakt/Versorgungsspannung/
EtherCAT)

Abmessungen (B xH x T)

ca. 49 mm x 100 mm x 70 mm

Gewicht

ca.190g

zuldssiger Umgebungstemperaturbereich im Betrieb

-25°C ... +60°C (erweiterter Temperaturbereich)

zulassiger Umgebungstemperaturbereich bei Lagerung

-40°C ... + 85°C

zulassige relative Luftfeuchtigkeit

95%, keine Betauung

Montage [P 47]

auf 35 mm Tragschiene nach EN 60715

Normen und Zulassungen

EK1501-0010

Vibrations- / Schockfestigkeit

gemaf EN 60068-2-6 / EN 60068-2-27

EMV-Festigkeit / Aussendung

gemaf EN 61000-6-2 / EN 61000-6-4

Schutzart IP20

Einbaulage beliebig

Zulassungen / Kennzeichnungen CE, EAC, UKCA
ATEX [» 48]
cUlus [P 53]

Ex-Kennzeichnung

Standard Kennzeichnung

ATEX II13GExnAIICT4 Ge

*) Real zutreffende Zulassungen/Kennzeichnungen siehe seitliches Typenschild (Produktbeschriftung).
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2.5 Koppler mit POF-Anschluss
2.5.1 EK1541
2511 Einfuhrung

Abb. 22: EK1541

EK1541 - EtherCAT-Koppler mit ID-Switch, POF-Anschluss

Der Koppler EK1541 verbindet EtherCAT mit den EtherCAT-Klemmen (ELxxxx). Eine Station besteht aus
einem Koppler EK1541, einer beliebigen Anzahl von EtherCAT-Klemmen, einer Busendkappe EL9011 oder
einer EtherCAT-Verlangerung EK1110.

Der Koppler setzt mit einer minimalen Latenz die Telegramme im Durchlauf von der Ethernet-100BASE-FX-
POF-Physik auf die E-Bus-Signaldarstellung um. Durch den Polymeric Optical Fiber (POF)-Anschluss
kénnen Entfernungen von bis zu 50 m zwischen zwei Kopplern erreicht werden. Die POF-Faser ist, im
Gegensatz zur Glasfaser, gut vor Ort konfektionierbar. Der EK1541 verfligt Gber drei hexadezimale ID-
Switche, mit denen einer Gruppe von EtherCAT-Komponenten eine ID zugeordnet werden kann.

Der Koppler versorgt die angefiigten Klemmen mit dem benétigten E-Bus-Strom zur Kommunikation.
Maximal kann der Koppler 5V/2A liefern. Wird mehr Strom bendtigt, sind Einspeiseklemmen (z. B. EL9410)
zu integrieren.

Das Gerat unterstiitzt das HotConnect-Verfahren, siehe dazu die Grundlagendokumentation EtherCAT. Die
Eigenschaften des EK1541 sind in Bezug darauf:

« am Gerat Uber drei Drehwahlschalter einstellbare ID im Bereich 0..4095 (hexadezimal)

 die ID ist online Uber die Prozessdaten vom EtherCAT Master auslesbar

+ unterstitzt der EtherCAT Master HotConnect, kann so eine IO-Gruppe dynamisch in die EtherCAT-
Kommunikation mit aufgenommen werden. Diese Gruppe kann dann an beliebiger Stelle im EtherCAT-
Netzwerk vorhanden sein. Variable Topologien sind somit einfach realisierbar.

Quick-Links

e EtherCAT Funktionsgrundlagen [P 41] * Anwendungshinweise [P 79] » Diagnose LEDs [P 87]
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2.51.2 Technische Daten

Technische Daten

EK1541

Aufgabe im EtherCAT-System

Ankopplung von EtherCAT-Klemmen (ELxxxx) an
100BASE-FX EtherCAT-POF-Netze

Anzahl der EtherCAT-Klemmen

bis zu 65535 im Gesamtsystem

Anzahl Peripheriesignale

max. 4,2 GB adressierbare 10-Punkte

Leitungslange zwischen 2 Buskopplern

max. 50 m (100BASE-FX-POF)

Protokoll / Baudrate

EtherCAT Device Protokoll / 100 MBaud

HotConnect

max. Anzahl einstellbarer IDs: 4096

Durchlaufverzégerung typ. 1 us

Optische Daten EK1541
Ubertragungsmedium Polymeric Optical Fiber
Wellenlange Transceiver 650 nm

Laser-Klasse 1, siehe Hinweis [P 88]

Busanschluss

2 x Versatile Link fir POF-Duplex-Stecker
(Steckerset ZS1090-0008)

Allgemeine Daten

EK1541

Spannungsversorgung

24 Ve, (-15%/+20%)

Stromaufnahme 24 V DC

130 mA + (3 E-Bus Strom/4)

Stromaufnahme E-Bus

E-Bus Stromversorgung (5 V)
abhangig von Umgebungstemperatur

(Bei hdherer Stromaufnahme kann zusatzlich die
Einspeiseklemme EL9410 verwenden werden!)

max. 2 A (-25°C ... +55°C)

max. 1 A (> +55°C)

Powerkontakte

max. 24 Vpc, max. 10 A

Potenzialtrennung

500 V (Powerkontakt/Versorgungsspannung/
EtherCAT)

Abmessungen (B x H x T)

ca. 49 mm x 100 mm x 70 mm

Gewicht

ca.190g

zulassiger Umgebungstemperaturbereich im Betrieb

-25°C ... +60°C (erweiterter Temperaturbereich)

zuldssiger Umgebungstemperaturbereich bei Lagerung

-40°C ... + 85°C

zulassige relative Luftfeuchtigkeit

95%, keine Betauung

Montage [P 47]

auf 35 mm Tragschiene nach EN 60715

Normen und Zulassungen

EK1541

Vibrations- / Schockfestigkeit

gemafl EN 60068-2-6 / EN 60068-2-27

EMV-Festigkeit / Aussendung

gemafl EN 61000-6-2 / EN 61000-6-4

Schutzart IP20

Einbaulage beliebig

Zulassungen / Kennzeichnungen CE, EAC, UKCA
cULus [P 53]

*) Real zutreffende Zulassungen/Kennzeichnungen siehe seitliches Typenschild (Produktbeschriftung).
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3 Grundlagen der Kommunikation

3.1 EtherCAT-Grundlagen

Grundlagen zum Feldbus EtherCAT entnehmen Sie bitte der EtherCAT System-Dokumentation.

3.2 Port-Zuordnung EtherCAT-Koppler

Laut EtherCAT-Spezifikation kann ein ESC (EtherCAT Slave Controller, Hardwareverarbeitungseinheit des
EtherCAT-Protokolls) iber 1 bis 4 Ports verfligen, die er von sich aus kontrolliert. Offnet er einen Port, ist
dort abgehender und ankommender Ethernet-Verkehr maglich.

Als Beispiel ist die Datenflussrichtung in einem voll beschalteten EK1100 (oder EK1100-0008) in der
folgenden Abbildung gezeigt:

LED Us 24 LED Up 24V

LED Up 24 W LED Us 24
LED LinkfAct E-Bus
LED Link § &ct (413

LED Link fAct (<2)

LED Run

LED Linkfact E-Bus LED Run

LED Link fACt (1)

LED Link f &t (%2)

==
4
=38
€=
S=
o

I BECKHOFF
EK1100-0008

Abb. 23: Beispiel EtherCAT-Koppler EK1100 bzw. EK1100-0008 mit 3 Ports

Die Portzuordnung beim EK1101, EK1501 und EK1501-0010, EK1814 gilt entsprechend.
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Abb. 24: Interne und externe Port-Zuordnung Buskoppler EK1100 bzw. EK1100-0008

Ablauf der Frameverarbeitung

» Der ankommende EtherCAT-Frame am EtherCAT-Signaleingang wird von Port 0 (A) weitergereicht zur
ErherCAT-Processing-Unit.

* Ankunft des EtherCAT-Frames an Port 1 (B) und Verlassen des Datenframes tber Port 1 (B) zum
nachfolgenden Slave im EtherCAT-Klemmenverbund (falls dort ein Slave angeschlossen ist und ,Link*
meldet).

* Nach Ankunft des Datenframes an Port 1 (B) aus dem Klemmenverbund wird dieser zum Port 2 (C)
weitergereicht und verlasst am nachfolgenden EtherCAT-Ausgang den Koppler (falls dort ein Slave
angeschlossen ist und ,Link“ meldet).

* Ankunft des Datenframes an Port 2 (C). Dieser wird nun zum Port 0 (A) weitergereicht und verlasst den
EK1100 bzw. EK1100-0008 Uber den EtherCAT-Eingang.

® Verarbeitung der Daten
Die Daten in den EtherCAT-Datagrammen werden nur zwischen Port 0 (A) und 3 (D) in der
EtherCAT-Processing-Unit verarbeitet. Der nicht ausgefihrte (interne) Port 3 (D) gilt als geschlos-
sen und reicht das Datagramm an Port 1 (B) weiter.
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3.3 EtherCAT State Machine

Uber die EtherCAT State Machine (ESM) wird der Zustand des EtherCAT-Slaves gesteuert. Je nach
Zustand sind unterschiedliche Funktionen im EtherCAT-Slave zuganglich bzw. ausfiihrbar. Insbesondere
wahrend des Hochlaufs des Slaves missen in jedem State spezifische Kommandos vom EtherCAT Master
zum Gerat gesendet werden.
Es werden folgende Zustande unterschieden:

o Init

* Pre-Operational

» Safe-Operational und

» Operational

* Boot

Regularer Zustand eines jeden EtherCAT Slaves nach dem Hochlauf ist der Status OP.

Init
1 P {Pl}l ‘ [IE]% (B1)}
: (SI) . Bootstrap
Pre-Operational ‘ | o) |
ol ! lPSJI {sml
12 Safe-Operational
{sn}l {c:-sml
Operational

Abb. 25: Zustande der EtherCAT State Machine

Init

Nach dem Einschalten befindet sich der EtherCAT-Slave im Zustand Init. Dort ist weder Mailbox- noch
Prozessdatenkommunikation moglich. Der EtherCAT-Master initialisiert die Sync-Manager-Kanéale 0 und 1
fur die Mailbox-Kommunikation.

Pre-Operational (Pre-Op)
Beim Ubergang von Init nach Pre-Op priift der EtherCAT-Slave, ob die Mailbox korrekt initialisiert wurde.

Im Zustand Pre-Op ist Mailbox-Kommunikation aber keine Prozessdaten-Kommunikation moglich. Der
EtherCAT-Master initialisiert die Sync-Manager-Kanale fir Prozessdaten (ab Sync-Manager-Kanal 2), die
FMMU-Kanale und falls der Slave ein konfigurierbares Mapping unterstiitzt das PDO-Mapping oder das
Sync-Manager-PDO-Assignement. Weiterhin werden in diesem Zustand die Einstellungen fur die
Prozessdatenubertragung sowie ggf. noch klemmenspezifische Parameter tibertragen, die von den
Defaulteinstellungen abweichen.
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Safe-Operational (Safe-Op)

Beim Ubergang von Pre-Op nach Safe-Op prift der EtherCAT-Slave, ob die Sync-Manager-Kanéle fir die
Prozessdatenkommunikation sowie ggf. ob die Einstellungen fir die Distributed-Clocks korrekt sind. Bevor er
den Zustandswechsel quittiert, kopiert der EtherCAT-Slave aktuelle Inputdaten in die entsprechenden DP-
RAM-Bereiche des EtherCAT-Slave-Controllers (ECSC).

Im Zustand Safe-Op ist Mailbox- und Prozessdaten-Kommunikation méglich, allerdings halt der Slave seine
Ausgange im sicheren Zustand und gibt sie noch nicht aus. Die Inputdaten werden aber bereits zyklisch
aktualisiert.

® Ausgange im SAFEOP

1 Die standardmafig aktivierte Watchdogliberwachung bringt die Ausgange im Modul in Abhangigkeit
von den Einstellungen im SAFEOP und OP in einen sicheren Zustand - je nach Gerat und Einstel-
lung z. B. auf AUS. Wird dies durch Deaktivieren der Watchdogliiberwachung im Modul unterbun-
den, kénnen auch im Gerate-Zustand SAFEOP Ausgange geschaltet werden bzw. gesetzt bleiben.

Operational (Op)

Bevor der EtherCAT-Master den EtherCAT-Slave von Safe-Op nach Op schaltet, muss er bereits gliltige
Outputdaten tbertragen.

Im Zustand Op kopiert der Slave die Ausgangsdaten des Masters auf seine Ausgange. Es ist Prozessdaten-
und Mailbox-Kommunikation mdglich.

Boot

Im Zustand Boot kann ein Update der Slave-Firmware vorgenommen werden. Der Zustand Boot ist nur Gber
den Zustand /Init zu erreichen.

Im Zustand Boot ist Mailbox-Kommunikation iber das Protokoll File-Access over EtherCAT (FoE) mdglich,
aber keine andere Mailbox-Kommunikation und keine Prozessdaten-Kommunikation.

3.4 CoE-Interface: Hinweis

Dieses Gerat hat kein CoE.

Ausflhrliche Hinweise zum CoE-Interface finden Sie in der EtherCAT-Systemdokumentation auf der
Beckhoff Website.

3.5 EKxxxx - Optionale Distributed Clocks Unterstiutzung

Grundlagen Distributed Clocks (DC)

Das EtherCAT Distributed-Clocks-System umfasst in den EtherCAT Slaves integrierte lokale Uhren, die tber
spezielle Datagramme vom EtherCAT Master synchronisiert werden. Nicht alle EtherCAT Slaves
unterstitzen das Distributed Clocks Verfahren, sondern nur Slaves, deren Funktion dieses erfordert. Im
TwinCAT System Manager zeigt ein Slave seine DC-Fahigkeiten, indem er Gber einen Einstellungsdialog
,DC" verflgt.

Abb. 26: DC-Reiter zur Anzeige der Distributed Clocks Funktion
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Eine dieser lokalen Uhren ist die Referenz-Uhr, nach der alle anderen synchronisiert werden. Siehe dazu
entsprechende Erlauterungen in der EtherCAT Grundlagendokumentation. Prinzipbedingt muss das der
erste DC-fahige EtherCAT Slave sein. Deshalb wahit TwinCAT standardmaRig den ersten DC-fahigen
Teilnehmer als Referenzuhr aus. In den erweiterten Eigenschaften des EtherCAT Masters wird dies
dargestellt bzw. kann vom Anwender verandert werden. Die Standard-Einstellung soll nicht verandert
werden, aulder es wird in entsprechenden Dokumentationen z. B. zur externen Synchronisierung empfohlen.

Grundlagen der Kommunikation

Abb. 27: Erweiterte Einstellung Distributed Clocks im EtherCAT Master

In der Abbildung ist zu erkennen, wie TwinCAT standardmafig die EL1252 als Referenzuhr auswahlt, da die
vorhergehenden Komponenten kein DC unterstiitzen.

Einstellung EtherCAT Device

System- und Infrastrukturteilnehmer wie die Koppler und Abzweige EK1100, EK1122 etc. bendtigen zur
Funktion keine Distributed Clocks. Dennoch kann es topologisch sinnvoll sein, z. B. den ersten Koppler im
EtherCAT System als Referenzuhr festzulegen. Deshalb sind die Infrastrukturkomponenten ab einem
bestimmten Bauzustand in der Lage als Referenzuhr zu arbeiten, wenn in der Konfiguration besondere
Einstellungen vorgenommen werden.

Die Komponenten unterstiitzen It. der folg. Tabelle (DC-Unterstiitzung ab Rev/FW-Stand ) die Aktivierung
der Distributed Clocks:

Gerat XML-Revision in der Konfiguration Seriennummer der Komponente
BK1150 ab BK1150-0000-0016 ab Firmware 01: xxxx01yy
Cu1128 ab CU1128-0000-0000 ab Firmware 00: xxxx00yy
EK1100 ab EK1100-0000-0017 ab Firmware 06: xxxx06yy
EK1101 ab EK1101-0000-0017 ab Firmware 01: xxxx01yy
EK1501 ab EK1501-0000-0017 ab Firmware 01: xxxx01yy
EK1501-0010 ab EK1501-0010-0017 ab Firmware 02: xxxx02yy
EK1122 ab EK1122-0000-0017 ab Firmware 01: xxxx02yy
EK1521 ab EK1521-0000-0018 ab Firmware 03: xxxx03yy
EK1541 ab EK1541-0000-0016 ab Firmware 01: xxxx01yy
EK1561 ab EK1561-0000-0016 ab Firmware 01: xxxx01yy
EK1521-0010 ab EK1521-0010-0018 ab Firmware 03: xxxx03yy
EK1814 ab EK1814-0000-0016 ab Firmware 00: xxxx00yy

Damit TwinCAT eine solche Komponente als DC-Referenzuhr verwendet, ist ein manueller Eingriff bei der

Konfigurationserstellung erforderlich, der hier anhand des EK1100 gezeigt wird.

Die Checkboxen ,Cyclic Mode Enable”und ,Use as potential Reference Clock® miissen gesetzt werden.
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Abb. 28: TwinCAT-Einstellung, um diese Komponente als Referenzuhr zu verwenden

i

Aktivierung Distributed Clocks Unterstiitzung

Das hier beschriebene Vorgehen fuhrt nur bei den o. a. Komponenten zum (Synchronisierungs-)Er-
folg. Auch bei anderen Komponenten kdnnen diese Checkboxen gesetzt werden, die Hardware un-
terstutzt diese Funktion jedoch nicht, wenn nicht entsprechend in der jeweiligen Dokumentation an-
gegeben.

Insbesondere darf nach der Inbetriebnahme die Komponente nicht durch eine friihere Version aus-
getauscht werden, die den DC-Support nicht leisten kann.
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4 Montage und Verdrahtung

4.1 Hinweise zum ESD-Schutz

HINWEIS

Zerstorung der Gerate durch elektrostatische Aufladung moglich!

Die Gerate enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die durch unsachgemafe Behandlung be-
schadigt werden kénnen.

+ Sie missen beim Umgang mit den Komponenten elektrostatisch entladen sein; vermeiden Sie aulRer-
dem die Federkontakte (s. Abb.) direkt zu berihren.

* Vermeiden Sie den Kontakt mit hoch isolierenden Stoffen (Kunstfaser, Kunststofffolien etc.)

» Beim Umgang mit den Komponenten ist auf gute Erdung der Umgebung zu achten (Arbeitsplatz, Verpa-
ckung und Personen)

» Jede Busstation muss auf der rechten Seite mit der Endkappe EL9011 oder EL9012 abgeschlossen wer-
den, um Schutzart und ESD-Schutz sicher zu stellen.

Abb. 29: Federkontakte der Beckhoff I/0-Komponenten
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4.2 Explosionsschutz
421 ATEX - Besondere Bedingungen (erweiterter
Temperaturbereich)

Beachten Sie die besonderen Bedingungen fiir die bestimmungsgeméiRe Verwendung von
Beckhoff-Feldbuskomponenten mit erweitertem Temperaturbereich (ET) in explosionsge-
fahrdeten Bereichen (Richtlinie 2014/34/EU)!

* Die zertifizierten Komponenten sind in ein geeignetes Gehause zu errichten, das eine Schutzart von
mindestens IP54 gemal EN 60079-15 gewahrleistet! Dabei sind die Umgebungsbedingungen bei der
Verwendung zu bericksichtigen!

Far Staub (nur die Feldbuskomponenten der Zertifikatsnummer KEMA 10ATEX0075 X Issue 9): Das
Gerat ist in ein geeignetes Gehause einzubauen, das eine Schutzart von IP54 gemal EN 60079-31 fur
Gruppe IlIA oder IIIB und IP6X fur Gruppe IlIC bietet, wobei die Umgebungsbedingungen, unter denen
das Gerat verwendet wird, zu beriicksichtigen sind!

* Wenn die Temperaturen bei Nennbetrieb an den Einflihrungsstellen der Kabel, Leitungen oder Rohrlei-
tungen hoher als 70°C oder an den Aderverzweigungsstellen héher als 80°C ist, so missen Kabel aus-
gewahlt werden, deren Temperaturdaten den tatsachlich gemessenen Temperaturwerten entsprechen!

Beachten Sie fur Beckhoff-Feldbuskomponenten mit erweitertem Temperaturbereich (ET) beim Einsatz
in explosionsgefahrdeten Bereichen den zulassigen Umgebungstemperaturbereich von -25 bis 60°C!

+ Es mussen Maflnahmen zum Schutz gegen Uberschreitung der Nennbetriebsspannung durch kurzzeiti-
ge Stoérspannungen um mehr als 40% getroffen werden!

Die einzelnen Klemmen dirfen nur aus dem Busklemmensystem gezogen oder entfernt werden, wenn
die Versorgungsspannung abgeschaltet wurde bzw. bei Sicherstellung einer nicht-explosionsfahigen At-
mosphare!

Die Anschlisse der zertifizierten Komponenten durfen nur verbunden oder unterbrochen werden, wenn
die Versorgungsspannung abgeschaltet wurde bzw. bei Sicherstellung einer nicht-explosionsfahigen At-
mosphare!

* Die Sicherung der Einspeiseklemmen KL92xx/EL92xx durfen nur gewechselt werden, wenn die Versor-
gungsspannung abgeschaltet wurde bzw. bei Sicherstellung einer nicht-explosionsfahigen Atmosphare!

» Adresswahlschalter und ID-Switche durfen nur eingestellt werden, wenn die Versorgungsspannung ab-
geschaltet wurde bzw. bei Sicherstellung einer nicht-explosionsfahigen Atmosphare!

Normen
Die grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen werden durch Ubereinstimmung mit den
folgenden Normen erflillt:

+ EN 60079-0:2012+A11:2013

+ EN 60079-15:2010

* EN 60079-31:2013 (nur fur Zertifikatsnummer KEMA 10ATEX0075 X Issue 9)

Kennzeichnung

Die gemaR ATEX-Richtlinie flr den explosionsgefahrdeten Bereich zertifizierten Beckhoff-
Feldbuskomponenten mit erweitertem Temperaturbereich (ET) tragen die folgende Kennzeichnung:
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Il 3G KEMA 10ATEX0075 X Ex nA IlIC T4 Gc Ta: -25 ... +60°C
I 3D KEMA 10ATEXO0075 X Ex tc [lIC T135°C Dc Ta: -25 ... +60°C

(nur fur Feldbuskomponenten mit Zertifikatshnummer KEMA 10ATEX0075 X Issue 9)

oder

@ Il 3G KEMA 10ATEX0075 X Ex nA nC IIC T4 Gc Ta: -25 ... +60°C

I 3D KEMA 10ATEX0075 X Ex tc IlIC T135°C Dc Ta: -25 ... +60°C
(nur fir Feldbuskomponenten mit Zertifikatsnummer KEMA 10ATEXO0075 X Issue 9)
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4.2.2 IECEX - Besondere Bedingungen

Beachten Sie die besonderen Bedingungen fiir die bestimmungsgeméiRe Verwendung von
Beckhoff-Feldbuskomponenten in explosionsgefahrdeten Bereichen!

» FUr Gas: Die Komponenten sind in ein geeignetes Gehaduse zu errichten, das gemal EN 60079-15 eine
Schutzart von IP54 gewahrleistet! Dabei sind die Umgebungsbedingungen bei der Verwendung zu be-
rucksichtigen!

Fir Staub (nur fir Feldbuskomponenten der Zertifikatsnummer IECEx DEK 16.0078X Issue 3): Die
Komponenten sind in einem geeigneten Gehause zu errichten, das gemal EN 60079-31 fur die Gruppe
[IIA oder IIIB eine Schutzart von IP54 oder fiir die Gruppe IlIC eine Schutzart von IP6X gewahrleistet.
Dabei sind die Umgebungsbedingungen bei der Verwendung zu bertcksichtigen!

» Die Komponenten dirfen nur in einem Bereich mit mindestens Verschmutzungsgrad 2 geman
IEC 60664-1 verwendet werden!

» Es sind Vorkehrungen zu treffen, um zu verhindern, dass die Nennspannung durch transiente Stérungen
von mehr als 119 V Uberschritten wird!

» Wenn die Temperaturen bei Nennbetrieb an den Einfiihrungsstellen der Kabel, Leitungen oder Rohrlei-
tungen hoher als 70°C oder an den Aderverzweigungsstellen hoher als 80°C ist, so missen Kabel aus-
gewahlt werden, deren Temperaturdaten den tatsachlich gemessenen Temperaturwerten entsprechen!

Beachten Sie fur Beckhoff-Feldbuskomponenten beim Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen den
zuldssigen Umgebungstemperaturbereich!

Die einzelnen Klemmen diirfen nur aus dem Busklemmensystem gezogen oder entfernt werden, wenn
die Versorgungsspannung abgeschaltet wurde bzw. bei Sicherstellung einer nicht-explosionsfahigen At-
mosphare!

Die Anschlisse der zertifizierten Komponenten dirfen nur verbunden oder unterbrochen werden, wenn
die Versorgungsspannung abgeschaltet wurde bzw. bei Sicherstellung einer nicht-explosionsfahigen At-
mosphare!

» Adresswahlschalter und ID-Switche durfen nur eingestellt werden, wenn die Versorgungsspannung ab-
geschaltet wurde bzw. bei Sicherstellung einer nicht-explosionsfahigen Atmosphare!

 Die Frontklappe von zertifizierten Geraten darf nur ge6ffnet werden, wenn die Versorgungsspannung ab-
geschaltet wurde bzw. bei Sicherstellung einer nicht-explosionsfahigen Atmosphare!

Normen

Die grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen werden durch Ubereinstimmung mit den
folgenden Normen erflillt:

« EN 60079-0:2011

+ EN 60079-15:2010

* EN 60079-31:2013 (nur fur Zertifikatsnummer IECEx DEK 16.0078X Issue 3)

Kennzeichnung

Die gemaR IECEXx fur den explosionsgefahrdeten Bereich zertifizierten Beckhoff-Feldbuskomponenten
tragen die folgende Kennzeichnung:

Kennzeichnung fur Feldbuskomponenten der  IECEx DEK 16.0078 X
Zertifikat-Nr. IECEx DEK 16.0078X Issue 3: Ex nA lIC T4 Gc

Ex tc IlIC T135°C Dc

Kennzeichnung fir Feldbuskomponenten IECEx DEK 16.0078 X
von Zertifikaten mit spateren Ausgaben: Ex nA IIC T4 Ge
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423 Weiterfiihrende Dokumentation zu ATEX und IECEx

® Weiterfihrende Dokumentation zum Explosionsschutz gemaR ATEX und IECEx
1 Beachten Sie auch die weiterflihrende Dokumentation

Explosionsschutz fiir Klemmensysteme
Hinweise zum Einsatz der Beckhoff Klemmensysteme in explosionsgefahrdeten Bereichen geman
ATEX und IECEXx

die Ihnen auf der Beckhoff-Homepage www.beckhoff.de im Bereich Download zur Verfligung steht!
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4.2.4 cFMus - Besondere Bedingungen

Beachten Sie die besonderen Bedingungen fiir die bestimmungsgeméiRe Verwendung von
Beckhoff-Feldbuskomponenten in explosionsgefahrdeten Bereichen!

 Die Gerate missen in einem Gehause installiert werden, das mindestens die Schutzart IP54 gemany AN-
SI/UL 60079-0 (USA) oder CSA C22.2 No. 60079-0 (Kanada) bietet!

Die Gerate durfen nur in einem Bereich mit mindestens Verschmutzungsgrad 2, wie in IEC 60664-1 defi-
niert, verwendet werden!

* Es muss ein Transientenschutz vorgesehen werden, der auf einen Pegel von hdchstens 140% des Spit-
zenwertes der Nennspannung an den Versorgungsklemmen des Geréats eingestellt ist.

Die Stromkreise mussen auf die Uberspannungskategorie Il gemaR IEC 60664-1 begrenzt sein.

» Die Feldbuskomponenten dirfen nur entfernt oder eingesetzt werden, wenn die Systemversorgung und
die Feldversorgung ausgeschaltet sind oder wenn der Ort als ungefahrlich bekannt ist.

* Die Feldbuskomponenten dirfen nur getrennt oder angeschlossen werden, wenn die Systemversorgung
abgeschaltet ist oder wenn der Einsatzort als nicht explosionsgefahrdet bekannt ist.

Standards

Die grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen werden durch Ubereinstimmung mit den
folgenden Normen erfillt:
M20US0111X (US):

* FM Class 3600:2018

* FM Class 3611:2018

+ FM Class 3810:2018

» ANSI/UL 121201:2019

+ ANSI/ISA 61010-1:2012

+ ANSI/UL 60079-0:2020

« ANSI/UL 60079-7:2017

FM20CA0053X (Canada):
+ CAN/CSA C22.2 No. 213-17:2017
+ CSA C22.2 No. 60079-0:2019
» CAN/CSA C22.2 No. 60079-7:2016
+ CAN/CSA C22.2 No.61010-1:2012

Kennzeichnung

Die gemal cFMus fur den explosionsgefahrdeten Bereich zertifizierten Beckhoff-Feldbuskomponenten
tragen die folgende Kennzeichnung:

FM20US0111X (US): Class I, Division 2, Groups A, B, C, D
Class |, Zone 2, AEx ec IIC T4 Gc

FM20CAQ053X (Canada): Class I, Division 2, Groups A, B, C, D
Ex ec T4 Gc

52 Version: 4.1 EK110x-00xx, EK15xx



BEGKHOFF Montage und Verdrahtung

425 Weiterfiihrende Dokumentation zu cFMus

® Weiterfihrende Dokumentation zum Explosionsschutz gemaR cFMus
1 Beachten Sie auch die weiterfiihrende Dokumentation

Control Drawing 1/0, CX, CPX

Anschlussbilder und Ex-Kennzeichnungen

die Ihnen auf der Beckhoff-Homepage www.beckhoff.de im Bereich Download zur Verfligung steht!

4,

w

UL-Hinweise

Application
c US | The modules are intended for use with Beckhoff's UL Listed EtherCAT System only.

Examination
c @ US | For cULus examination, the Beckhoff I/O System has only been investigated for risk of fire

and electrical shock (in accordance with UL508 and CSA C22.2 No. 142).
For devices with Ethernet connectors
c US | Not for connection to telecommunication circuits.

Grundlagen

UL-Zertifikation nach UL508. Solcherart zertifizierte Gerate sind gekennzeichnet durch das Zeichen:

C US
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4.4 Tragschienenmontage

Verletzungsgefahr durch Stromschlag und Beschadigung des Gerates moglich!

Setzen Sie das Busklemmen-System in einen sicheren, spannungslosen Zustand, bevor Sie mit der Monta-
ge, Demontage oder Verdrahtung der Busklemmen beginnen!

Montage

Abb. 30: Montage auf Tragschiene

Die Buskoppler und Busklemmen werden durch leichten Druck auf handelsubliche 35 mm Tragschienen
(Hutschienen nach EN 60715) aufgerastet:

1. Stecken Sie zuerst den Feldbuskoppler auf die Tragschiene.

2. Auf der rechten Seite des Feldbuskopplers werden nun die Busklemmen angereiht. Stecken Sie dazu
die Komponenten mit Nut und Feder zusammen und schieben Sie die Klemmen gegen die Tragschie-
ne, bis die Verriegelung horbar auf der Tragschiene einrastet.

Wenn Sie die Klemmen erst auf die Tragschiene schnappen und dann nebeneinander schieben ohne
das Nut und Feder ineinander greifen, wird keine funktionsfahige Verbindung hergestellt! Bei richtiger
Montage darf kein nennenswerter Spalt zwischen den Gehausen zu sehen sein.

Tragschienenbefestigung

o

1 Der Verriegelungsmechanismus der Klemmen und Koppler reicht in das Profil der Tragschiene hin-
ein. Achten Sie bei der Montage der Komponenten darauf, dass der Verriegelungsmechanismus
nicht in Konflikt mit den Befestigungsschrauben der Tragschiene gerat. Verwenden Sie zur Befesti-
gung von Tragschienen mit einer Hohe von 7,5 mm unter den Klemmen und Kopplern flache Mon-
tageverbindungen wie Senkkopfschrauben oder Blindnieten.
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Demontage

Abb. 31: Demontage von Tragschiene

Jede Klemme wird durch eine Verriegelung auf der Tragschiene gesichert, die zur Demontage gelést werden
muss:

1. Ziehen Sie die Klemme an ihren orangefarbigen Laschen ca. 1 cm von der Tragschiene herunter. Da-
bei wird die Tragschienenverriegelung dieser Klemme automatisch geldst und Sie kénnen die Klemme
nun ohne grofRen Kraftaufwand aus dem Busklemmenblock herausziehen.

2. Greifen Sie dazu mit Daumen und Zeigefinger die entriegelte Klemme gleichzeitig oben und unten an
den Gehauseflachen und ziehen sie aus dem Busklemmenblock heraus.

Verbindungen innerhalb eines Busklemmenblocks

Die elektrischen Verbindungen zwischen Buskoppler und Busklemmen werden durch das
Zusammenstecken der Komponenten automatisch realisiert:

+ Die sechs Federkontakte des K-Bus/E-Bus libernehmen die Ubertragung der Daten und die
Versorgung der Busklemmenelektronik.

» Die Powerkontakte ibertragen die Versorgung fiir die Feldelektronik und stellen so innerhalb des
Busklemmenblocks eine Versorgungsschiene dar. Die Versorgung der Powerkontakte erfolgt tiber
Klemmen auf dem Buskoppler (bis 24 V) oder fir hohere Spannungen Uber Einspeiseklemmen.

Powerkontakte

([

1 Beachten Sie bei der Projektierung eines Busklemmenblocks die Kontaktbelegungen der einzelnen
Busklemmen, da einige Typen (z.B. analoge Busklemmen oder digitale 4-Kanal-Busklemmen) die
Powerkontakte nicht oder nicht vollstandig durchschleifen. Einspeiseklemmen (KL91xx, KL92xx
bzw. EL91xx, EL92xx) unterbrechen die Powerkontakte und stellen so den Anfang einer neuen Ver-
sorgungsschiene dar.

PE-Powerkontakt

Der Powerkontakt mit der Bezeichnung PE kann als Schutzerde eingesetzt werden. Der Kontakt ist aus
Sicherheitsgriinden beim Zusammenstecken voreilend und kann Kurzschlussstrome bis 125 A ableiten.

EK110x-00xx, EK15xx Version: 4.1 55



Montage und Verdrahtung BEGKHOFF

Abb. 32: Linksseitiger Powerkontakt

HINWEIS

Beschadigung des Gerates moglich

Beachten Sie, dass aus EMV-Griinden die PE-Kontakte kapazitiv mit der Tragschiene verbunden sind. Das
kann bei der Isolationspriifung zu falschen Ergebnissen und auch zur Beschadigung der Klemme fiihren

(z. B. Durchschlag zur PE-Leitung bei der Isolationsprifung eines Verbrauchers mit 230 V Nennspannung).
Klemmen Sie zur Isolationsprifung die PE- Zuleitung am Buskoppler bzw. der Einspeiseklemme ab! Um
weitere Einspeisestellen fiir die Prifung zu entkoppeln, kénnen Sie diese Einspeiseklemmen entriegeln und
mindestens 10 mm aus dem Verbund der Gbrigen Klemmen herausziehen.

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!
Der PE-Powerkontakt darf nicht fir andere Potentiale verwendet werden!
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4.5 Montagevorschriften fur erhohte mechanische
Belastbarkeit

Verletzungsgefahr durch Stromschlag und Beschadigung des Gerates moglich!

Setzen Sie das Busklemmen-System in einen sicheren, spannungslosen Zustand, bevor Sie mit der Monta-
ge, Demontage oder Verdrahtung der Busklemmen beginnen!

Zusatzliche Priifungen

Die Klemmen sind folgenden zusatzlichen Prifungen unterzogen worden:

Priifung |Erlduterung

Vibration |10 Frequenzdurchlaufe, in 3-Achsen

6 Hz < f <60 Hz Auslenkung 0,35 mm, konstante Amplitude
60,1 Hz < f < 500 Hz Beschleunigung 5 g, konstante Amplitude
Schocken 1000 Schocks je Richtung, in 3-Achsen

25g,6 ms

Zusatzliche Montagevorschriften

Fir die Klemmen mit erhdhter mechanischer Belastbarkeit gelten folgende zusatzliche Montagevorschriften:
» Die erhéhte mechanische Belastbarkeit gilt fur alle zuldssigen Einbaulagen
» Esist eine Tragschiene nach EN 60715 TH35-15 zu verwenden

» Der Klemmenstrang ist auf beiden Seiten der Tragschiene durch eine mechanische Befestigung, z.B.
mittels einer Erdungsklemme oder verstarkten Endklammer zu fixieren

* Die maximale Gesamtausdehnung des Klemmenstrangs (ohne Koppler) betragt:
64 Klemmen mit 12 mm oder 32 Klemmen mit 24 mm Einbaubreite

» Bei der Abkantung und Befestigung der Tragschiene ist darauf zu achten, dass keine Verformung und
Verdrehung der Tragschiene auftritt, weiterhin ist kein Quetschen und Verbiegen der Tragschiene
zulassig

+ Die Befestigungspunkte der Tragschiene sind in einem Abstand vom 5 cm zu setzen
» Zur Befestigung der Tragschiene sind Senkkopfschrauben zu verwenden

» Die freie Leiterlange zwischen Zugentlastung und Leiteranschluss ist moglichst kurz zu halten; der
Abstand zum Kabelkanal ist mit ca.10 cm zu einhalten
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4.6 Einbaulagen

Einschrankung von Einbaulage und Betriebstemperaturbereich

Entnehmen Sie den technischen Daten zu einer Klemme, ob sie Einschrankungen bei Einbaulage und/oder
Betriebstemperaturbereich unterliegt. Sorgen Sie bei der Montage von Klemmen mit erhdhter thermischer
Verlustleistung dafir, dass im Betrieb oberhalb und unterhalb der Klemmen ausreichend Abstand zu ande-
ren Komponenten eingehalten wird, so dass die Klemmen ausreichend beliiftet werden!

Optimale Einbaulage (Standard)

Fir die optimale Einbaulage wird die Tragschiene waagerecht montiert und die Anschlussflachen der EL/KL-
Klemmen weisen nach vorne (siehe Abb. Empfohlene Absténde bei Standard-Einbaulage). Die Klemmen
werden dabei von unten nach oben durchliftet, was eine optimale Kihlung der Elektronik durch
Konvektionsliftung ermdglicht. Bezugsrichtung ,unten® ist hier die Erdbeschleunigung.
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Abb. 33: Empfohlene Abstande bei Standard-Einbaulage

Die Einhaltung der Abstande nach Abb. Empfohlene Absténde bei Standard-Einbaulage wird empfohlen.

Weitere Einbaulagen

Alle anderen Einbaulagen zeichnen sich durch davon abweichende rdumliche Lage der Tragschiene aus,
siehe Abb. Weitere Einbaulagen.

Auch in diesen Einbaulagen empfiehlt sich die Anwendung der oben angegebenen Mindestabstande zur
Umgebung.
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4.7 Anschlusstechnik

Verletzungsgefahr durch Stromschlag und Beschadigung des Gerates moglich!

Setzen Sie das Busklemmen-System in einen sicheren, spannungslosen Zustand, bevor Sie mit der Monta-
ge, Demontage oder Verdrahtung der Busklemmen beginnen!

Ubersicht

Mit verschiedenen Anschlussoptionen bietet das Busklemmensystem eine optimale Anpassung an die
Anwendung:

» Die Klemmen der Serien ELxxxx und KLxxxx mit Standardverdrahtung enthalten Elektronik und
Anschlussebene in einem Gehause.

» Die Klemmen der Serien ESxxxx und KSxxxx haben eine steckbare Anschlussebene und ermdglichen
somit beim Austausch die stehende Verdrahtung.

» Die High-Density-Klemmen (HD-Klemmen) enthalten Elektronik und Anschlussebene in einem
Gehause und haben eine erhdhte Packungsdichte.

Standardverdrahtung (ELxxxx / KLxxxx)

Abb. 35: Standardverdrahtung

Die Klemmen der Serien ELxxxx und KLxxxx sind seit Jahren bewahrt und integrieren die schraublose
Federkrafttechnik zur schnellen und einfachen Montage.

Steckbare Verdrahtung (ESxxxx / KSxxxx)

Abb. 36: Steckbare Verdrahtung

Die Klemmen der Serien ESxxxx und KSxxxx enthalten eine steckbare Anschlussebene.

Montage und Verdrahtung werden wie bei den Serien ELxxxx und KLxxxx durchgefiuhrt.

Im Servicefall erlaubt die steckbare Anschlussebene, die gesamte Verdrahtung als einen Stecker von der
Gehauseoberseite abzuziehen.

Das Unterteil kann, Uber das Betatigen der Entriegelungslasche, aus dem Klemmenblock herausgezogen
werden.

Die auszutauschende Komponente wird hineingeschoben und der Stecker mit der stehenden Verdrahtung
wieder aufgesteckt. Dadurch verringert sich die Montagezeit und ein Verwechseln der Anschlussdrahte ist
ausgeschlossen.

Die gewohnten Mafe der Klemme andern sich durch den Stecker nur geringfligig. Der Stecker tragt
ungefahr 3 mm auf; dabei bleibt die maximale Hohe der Klemme unverandert.
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Eine Lasche fir die Zugentlastung des Kabels stellt in vielen Anwendungen eine deutliche Vereinfachung
der Montage dar und verhindert ein Verheddern der einzelnen Anschlussdrahte bei gezogenem Stecker.

Leiterquerschnitte von 0,08 mm? bis 2,5 mm? kdnnen weiter in der bewahrten Federkrafttechnik verwendet
werden.

Ubersicht und Systematik in den Produktbezeichnungen der Serien ESxxxx und KSxxxx werden wie von den
Serien ELxxxx und KLxxxx bekannt weitergefuhrt.

High-Density-Klemmen (HD-Klemmen)

Abb. 37: High-Density-Klemmen

Die Klemmen dieser Baureihe mit 16 Klemmstellen zeichnen sich durch eine besonders kompakte Bauform
aus, da die Packungsdichte auf 12 mm doppelt so hoch ist wie die der Standard-Busklemmen. Massive und
mit einer Aderendhilse versehene Leiter kdnnen ohne Werkzeug direkt in die Federklemmstelle gesteckt
werden.

® Verdrahtung HD-Klemmen

Die High-Density-Klemmen der Serien ELx8xx und KLx8xx unterstutzen keine steckbare Verdrah-
tung.

Ultraschall-litzenverdichtete Leiter

@® Ultraschall-litzenverdichtete Leiter

1 An die Standard- und High-Density-Klemmen kénnen auch ultraschall-litzenverdichtete (ultraschall-
verschweildte) Leiter angeschlossen werden. Beachten Sie die Tabellen zum Leitungsquerschnitt
[ 62]!
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4.8 Verdrahtung

Verletzungsgefahr durch Stromschlag und Beschadigung des Gerates moglich!

Setzen Sie das Busklemmen-System in einen sicheren, spannungslosen Zustand, bevor Sie mit der Monta-
ge, Demontage oder Verdrahtung der Busklemmen beginnen!

Klemmen fiir Standardverdrahtung ELxxxx/KLxxxx und fiir steckbare Verdrahtung ESxxxx/KSxxxx

Abb. 38: Anschluss einer Leitung an eine Klemmstelle

Bis zu acht Klemmstellen ermdglichen den Anschluss von massiven oder feindrahtigen Leitungen an die
Busklemme. Die Klemmstellen sind in Federkrafttechnik ausgefihrt. Schlielen Sie die Leitungen
folgendermalen an:

1. Offnen Sie eine Klemmstelle, indem Sie einen Schraubendreher gerade bis zum Anschlag in die
viereckige Offnung Uber der Klemmstelle driicken. Den Schraubendreher dabei nicht drehen oder hin
und her bewegen (nicht hebeln).

2. Der Draht kann nun ohne Widerstand in die runde Klemmendéffnung eingefiihrt werden.

3. Durch Ricknahme des Druckes schlief3t sich die Klemmstelle automatisch und halt den Draht sicher
und dauerhaft fest.

Den zulassigen Leiterquerschnitt entnehmen Sie der nachfolgenden Tabelle.

Klemmengehause ELxxxx, KLxxxx ESxxxx, KSxxxx
Leitungsquerschnitt (massiv) 0,08 ... 2,5 mm? 0,08 ... 2,5 mm?
Leitungsquerschnitt (feindrahtig) 0,08 ... 2,5 mm? 0,08 ... 2,5 mm?
Leitungsquerschnitt (Aderleitung mit Aderendhiilse) 0,14 ... 1,5 mm? 0,14 ... 1,5 mm?
Abisolierlange 8..9mm 9..10 mm

High-Density-Klemmen (HD-Klemmen [P_61]) mit 16 Klemmstellen

Bei den HD-Klemmen erfolgt der Leiteranschluss bei massiven Leitern werkzeuglos, in Direktstecktechnik,
das heildt der Leiter wird nach dem Abisolieren einfach in die Klemmstelle gesteckt. Das Lésen der
Leitungen erfolgt, wie bei den Standardklemmen, Uber die Kontakt-Entriegelung mit Hilfe eines
Schraubendrehers. Den zulassigen Leiterquerschnitt entnehmen Sie der nachfolgenden Tabelle.
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Klemmengehause HD-Gehduse
Leitungsquerschnitt (massiv) 0,08 ... 1,5 mm?
Leitungsquerschnitt (feindrahtig) 0,25 ... 1,5 mm?
Leitungsquerschnitt (Aderleitung mit Aderendhiilse) 0,14 ... 0,75 mm?
Leitungsquerschnitt (ultraschall-litzenverdichtet) nur 1,5 mm? (siehe Hinweis [»_61])
Abisolierlange 8..9mm

4.9 EtherCAT-Verkabelung - Drahtgebunden

Die zulassige Leitungslange zwischen zwei EtherCAT-Geraten darf maximal 100 Meter betragen. Dies
resultiert aus der FastEthernet-Technologie, die vor allem aus Grinden der Signaldampfung Uber die

Leitungslange eine maximale Linklange von 5 + 90 + 5 m erlaubt, wenn Leitungen mit entsprechenden
Eigenschaften verwendet werden. Siehe dazu auch die Auslegungsempfehlungen zur Infrastruktur fiir

EtherCAT/Ethernet.

Kabel und Steckverbinder

Verwenden Sie zur Verbindung von EtherCAT-Geraten nur Ethernet-Verbindungen (Kabel + Stecker), die
mindestens der Kategorie 5 (CAT5) nach EN 50173 bzw. ISO/IEC 11801 entsprechen. EtherCAT nutzt 4
Adern des Kabels fiir die Signaltubertragung.

EtherCAT verwendet beispielsweise RJ45-Steckverbinder. Die Kontaktbelegung ist zum Ethernet-Standard
(ISO/IEC 8802-3) kompatibel.

Pin Aderfarbe Signal Beschreibung

1 gelb TD+ Transmission Data +
2 orange TD- Transmission Data -
3 weil} RD+ Receiver Data +

6 blau RD- Receiver Data -

Aufgrund der automatischen Kabelerkennung (Auto-Crossing) kdnnen Sie zwischen EtherCAT-Geraten von
Beckhoff sowohl symmetrisch (1:1) belegte als auch Cross-Over-Kabel verwenden.

® Empfohlene Kabel

1 Es wird empfohlen die entsprechenden Beckhoff Komponenten zu verwenden, z. B.
- Kabelsatze ZK1090-9191-xxxx bzw.
- feldkonfektionierbare RJ45 Stecker ZS1090-0005
- feldkonfektionierbare Ethernet Leitung ZB9010, ZB9020

Geeignete Kabel zur Verbindung von EtherCAT-Geraten finden Sie auf der Beckhoff Website!

E-Bus-Versorgung

Ein Buskoppler kann die an ihm angefliigten EL-Klemmen mit der E-Bus-Systemspannung von 5V
versorgen, in der Regel ist ein Koppler dabei bis zu 2 A belastbar (siehe Dokumentation des jeweiligen
Gerates).

Zu jeder EL-Klemme ist die Information, wie viel Strom sie aus der E-Bus-Versorgung benétigt, online und im
Katalog verfiigbar. Bendtigen die angefligten Klemmen mehr Strom als der Koppler liefern kann, sind an

entsprechender Position im Klemmenstrang Einspeiseklemmen (z. B. EL9410) zu setzen.

Im TwinCAT System Manager wird der vorberechnete theoretische maximale E-Bus-Strom angezeigt. Eine
Unterschreitung wird durch negativen Summenbetrag und Ausrufezeichen markiert, vor einer solchen Stelle
ist eine Einspeiseklemme zu setzen.
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&% /O Devic=s Number | Box Name | Add... [ Type [mnsi...| out .| E-Bus (mA)
. ?%‘Eﬁgﬂl B 1 Term 1 (EK1100) 1001 EK1100
T Do L 1o "> Term 2 (EL2008) 1002 EL2008 10 | 1890
o Inpts "3 Term 3 (EL2008) 1003 EL2008 10 | 1780
& Ouots " 4 Term4 (EL2008) 1004 EL2008 10 | 1670
i-8 InfoDats "5 Term 5 (EL6740... 1005 EL6740-0010 2.0 20 | 1220
&l Term 1 (EK1100) "6 Term 6 (EL6740... 1006 EL6740-0010 2.0 2.0 | 770
u-% InfoData B 7 Term 7 (EL6740... 1007 EL6740-0010 2.0 2.0 320
" Term 2 (EL2008) =g Term 8 (EL6740... 1008 EL6740-0010 2.0 2.0 | -1301
£ Term 3 (EL2008) =g Term 9 (EL6740... 1009 EL6740-0010 2.0 2.0 | -5801

Abb. 39: System Manager Stromberechnung

Fehlfunktion moglich!

Die E-Bus-Versorgung aller EtherCAT-Klemmen eines Klemmenblocks muss aus demselben Massepoten-
tial erfolgen!

4.10 M8 Anschluss Verkabelung

Eine Auflistung der EtherCAT-Kabel, Powerkabel, Sensorkabel, Ethernet-/EtherCAT-Steckverbinder sowie
feldkonfektionierbare Steckverbinder finden Sie unter dem folgenden Link: https://www.beckhoff.com/de-de/
produkte/i-o/zubehoer/

Die dazugehorigen Datenblatter finden Sie unter dem folgenden Link: https://www.beckhoff.com/de-de/
support/downloadfinder/datenblaetter/

EtherCAT-Kabel

Abb. 40: ZK1090-3131-0xxx

Verwenden Sie zur Verbindung von EtherCAT-Geraten nur geschirmte Ethernet-Kabel, die mindestens der
Kategorie 5 (CAT5) nach EN 50173 bzw. ISO/IEC 11801 entsprechen.
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® Empfehlungen zur Verkabelung

1 Detailliert Empfehlungen zur Verkabelung von EtherCAT koénnen Sie der Dokumentation "Ausle-
gungsempfehlungen zur Infrastruktur fur EtherCAT/Ethernet" entnehmen, die auf www.beckhoff.de
zum Download zur Verfigung steht.

EtherCAT nutzt vier Adern der Kabel fur die SignallUbertragung.
Aufgrund der automatischen Leitungserkennung (Auto-Crossing) konnen Sie zwischen EtherCAT-Geraten
von Beckhoff sowohl symmetrisch (1:1) belegte, wie gekreuzte Kabel (Cross-Over) verwenden.

M8 Anschlussbelegung

Signal Beschreibung Pin (M8)
Tx+ Transmit Data+ 1
Tx- Transmit Data- 4
Rx+ Receive Data+ 2
Rx- Receive Data- 3
Shield Shielding Gehause
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4.1 Anzugsdrehmoment fur die Steckverbinder

Abb. 41: X1 und X2 des EK1100-0008
Far die Verwendung der EtherCAT-Anschlisse M8 des EK1100-0008 ist folgendes zu beachten:

M8-Steckverbinder

Es wird empfohlen die M8-Steckverbinder mit einem Drehmoment von 0,4 Nm festzuziehen. Bei

Verwendung des Drehmoment-Schraubendrehers ZB8800 ist auch ein max. Drehmoment von 0,5 Nm
zulassig.

Abb. 42: EtherCAT Box mit M8-Steckverbindern
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4.12 Speisung, Potenzialgruppen

Spannungsversorgung Buskoppler

Die Buskoppler bendtigen zum Betrieb eine 24 V Gleichspannung. Der Anschluss findet tber die oberen
Federkraftklemmen mit der Bezeichnung 24 V und 0 V statt. Die Versorgungsspannung wird sowohl von der
Elektronik des Buskopplers als auch von der direkten Spannungserzeugung fir den E-Bus genutzt. Die
Spannungserzeugung fir den E-Bus findet in einem DC/DC-Wandler ohne galvanische Trennung statt.

Die EK1xxx versorgen den E-Bus mit max. 2.000 mA E-Bus-Strom. Wird durch die angefligten Klemmen
mehr Strom bendtigt, sind Einspeiseklemmen zu setzen.

Einspeisung Powerkontakte

Die unteren sechs Anschlisse mit Federkraftklemmen kénnen zur Einspeisung der Peripherieversorgung
benutzt werden. Die Federkraftklemmen sind paarweise mit einem Powerkontakt verbunden. Die
Einspeisung zu den Powerkontakten besitzt keine Verbindung zur Spannungsversorgung der Buskoppler.
Die Auslegung der Einspeisung lasst Spannungen bis zu 24 V zu. Die paarweise Anordnung und die
elektrische Verbindung zwischen den Speiseklemmkontakten ermdglicht das Durchschleifen der
Anschlussdrahte zu unterschiedlichen Klemmpunkten. Die Strombelastung Giber den Powerkontakten darf
10 A nicht dauerhaft Uberschreiten, die Zuleitung ist deshalb mit 10 A (trage) abzusichern.

Powerkontakte

An der rechten Seitenflache des Buskopplers befinden sich drei Federkontakte der
Powerkontaktverbindungen. Die Federkontakte sind in Schlitzen verborgen um den Berlihrungsschutz
sicherzustellen. Durch das Anreihen einer Busklemme werden die Messerkontakte auf der linken Seite der
Busklemme mit den Federkontakten verbunden. Die Nut/Federfihrung an der Ober- und Unterseite der
Buskoppler und Busklemmen garantiert sichere Fihrung der Powerkontakte.

Die Strombelastung der Powerkontakte darf 10 A nicht dauerhaft Gberschreiten.

Potenzialtrennung

Die Buskoppler arbeiten mit drei unabhangigen Potenzialgruppen. Die Versorgungsspannung speist
galvanisch getrennt die E-Bus-Elektronik im Buskoppler und den E-Bus selbst. Aus der
Versorgungsspannung wird weiter die Betriebsspannung fur den Betrieb des Feldbusses erzeugt.

Anmerkung: Alle Busklemmen haben eine galvanische Trennung zum E-Bus. Der E-Bus ist dadurch
vollstandig galvanisch gekapselt.
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Abb. 43: Potenzialschaltbild EKxxxx
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Abb. 44: Erdungskonzept EKxxxx
Absicherung

Versorgung des Kopplers, Sicherung 1:

in Abhangigkeit von der benétigten Stromaufnahme und damit der konfigurierten Klemmen
typ. max. 1 A

Powerkontakte, Sicherung 2:
max. 10 A (tréage) zulassig

Die Elektronik des Kopplers und die Powerkontakte kdbnnen zusammen aus der gleichen Quelle versorgt
werden, die Sicherung ist dann entsprechend auf max. 10 A zu dimensionieren.
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413 Positionierung von passiven Klemmen

Hinweis zur Positionierung von passiven Klemmen im Busklemmenblock

o

1 EtherCAT-Klemmen (ELxxxx / ESxxxx), die nicht aktiv am Datenaustausch innerhalb des Busklem-
menblocks teilnehmen, werden als passive Klemmen bezeichnet. Zu erkennen sind diese Klemmen
an der nicht vorhandenen Stromaufnahme aus dem E-Bus. Um einen optimalen Datenaustausch zu
gewabhrleisten, durfen nicht mehr als zwei passive Klemmen direkt aneinander gereiht werden!

Beispiele fiir die Positionierung von passiven Klemmen (hell eingefarbt)
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Abb. 46: Inkorrekte Positionierung

4.14 Entsorgung

Mit einer durchgestrichenen Abfalltonne gekennzeichnete Produkte

dirfen nicht in den Hausmiill. Das Geréat gilt bei der Entsorgung als

Elektro- und Elektronik-Altgerat. Die nationalen Vorgaben zur
mmmmm  Entsorgung von Elektro- und Elektronik-Altgeraten sind zu beachten.
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5

5.1 Ubersicht

Konfiguration

Inbetriebnahme/Anwendungshinweise

Nahere Hinweise zur Konfigurationseinstellung finden Sie in der EtherCAT System-Dokumentation auf der

Beckhoff Website.

5.2

Hinweise fur Koppler mit LWL-Anschluss
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Abb. 47: EK1501
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5.2.1 Grundlagen der LWL-Technologie

Bei der Verwendung von LWL-Verbindungen zur Datenlbertragung gibt es verschiedene Einflussfaktoren
auf die Signallbertragung, die beachtet werden missen, um eine zuverlassige Ubertragung gewahrleisten
zu kénnen. Im Folgenden werden wichtige Grundlagen zur LWL-Technologie beschrieben.

Dampfung

Am Ende einer Verbindung mit Lichtwellen-Leitern kommt weniger Licht an, als am Verbindungsanfang
eingespeist wurde. Dieser Lichtverlust zwischen Anfang und Ende der Ubertragungsstrecke wird als
Dampfung bezeichnet. Die Dampfung zwischen zwei Punkten wird haufig in Dezibel (dB) angegeben.
Dezibel ist jedoch keine Einheit, sondern es handelt sich um ein Verhaltnis, im Falle der LWL um das
Verhaltnis zwischen der Lichtenergie am Anfang und am Ende der Verbindung. Es ist der zehnte Teil eines
Bel (B) (1 B = 10 dB). Allgemein zeigt Dezibel einen Leistungspegel L, aus dem Verhaltnis einer Leistung P,
zu einer anderen Leistung P..

* Lg[dB] = 10%l0go(P+/P>)

Ein positiver Leistungsfaktor ist eine Signalverstarkung, ein negativer Leistungsfaktor hingegen eine
Abschwachung bzw. Dampfung des Signals.

Die Dampfung einer LWL-Verbindung ist maRgeblich von drei Einflussfaktoren bestimmt. Diese
Einflussfaktoren sind die Dampfung in der LWL-Faser, die Dampfung in den Steckverbinderung und die
Dampfungen, die durch Spleif3e in der LWL-Verbindung entstehen. Die gesamte Dampfung ergibt sich daher
durch

» LWL-Streckenverlustdampfung [dB] = Faserverlustdampfung [dB] + Steckereinfligedampfung [dB] +
Spleileinfligedampfung [dB]

Wobei
» Faserverlustdampfung [dB] = Faserdampfungskoeffizient [dB/km)] x Lange [km]

« Steckereinfligedampfung [dB] = Anzahl Steckverbinder x Steckereinfigedampfung [dB]
» SpleilReinfligedampfung [dB] = Anzahl SpleiRe x Spleileinfligedampfung [dB]

Dispersion

Ein weiterer Einfluss, der bei der Signallbertragung beachtet werden muss ist die Dispersion. Die Dispersion
beschreibt die Spreizung bzw. Verbreiterung eines Lichtimpulses. Durch Laufzeitunterschiede, die sich im
Lichtwellenleiter durch verschiedene Einkopplungswinkel der Lichtwellen ergeben, verbreitet sich der
optische Puls und ist daher am Ausgang breiter, als am Eingang. Je langer die Ubertragungsstrecke ist,
umso groRer ist auch die Dispersion.

Abb. 48: Dispersion

Wenn hdhere Datenraten durch die LWL-Verbindung Ubertragen werden sollen, missen die Impulse am
Eingang schneller gesendet werden. Dann kann es jedoch passieren, dass Impulse am Ausgang
ineinanderlaufen und so nicht mehr voneinander unterschieden werden kénnen. Die Dispersion begrenzt so
die maximale Bandbreite der LWL-Verbindung.

Die maximale Bandbreite ist im Datenblatt eines LWL-Kabels als Bandbreiten-Langen-Verhaltnis in der
Einheit MHz*km angegeben. Je langer also die Ubertragungsstrecke ist, desto geringer ist die verfligbare
Bandbreite. Im Datenblatt einer LWL-Faser ist immer das Bandbreiten-Langen-Verhaltnis bzw. -Produkt
angegeben. Die Lange der Ubertragungsstrecke kann dann mit der notwenigen Bandbreite ausgerechnet
werden.

s [km] = Bandbreite [MHZz] / Bandbreiten-Langen-Verhaltnis [MHz/km]
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Weitere Einfliisse auf die Signaliibertragung

Neben den Haupteinflissen (Dampfung und Dispersion), die die Ubertragungsstrecke begrenzen, muss bei
der Installation und der Wartung von LWL-Ubertragungsstrecken auf Sorgfalt geachtet werden.

Scharfe Knicke und Mikrobiegungen in der LWL-Faser fiihren zu zusatzlichen Reflexionen in der Faser,
wodurch die Einflisse der Dampfung und der Dispersion verstarkt werden. Angegebene Biegeradien von
LWL-Kabeln sind unbedingt zu beachten.

Auch schlecht installierte Verbinder haben einen groRen Einfluss auf die Signalqualitat. Durch mangelhafte
Verbindungen hat die LWL-Faser mdglicherweise einen zu grofden Abstand zum Verbindungsstick, sodass
die Lichtwellen nicht im richtigen Eintrittswinkel in die Faser gelangen.

Der dritte, zu beachtende, Einfluss auf die SignalUbertragung ist die Verschmutzung oder Beschadigung von
LWL-Faserenden. Verschmutzungen oder Beschadigungen sind, aufgrund der Gré3e der Faser von haufig
nur 125 pm, nicht mit bloRen Auge erkennbar. Nur ein Mikroskop mit ausreichender VergréRerung (mind.
Faktor 100) erméglicht die Prifung der Faserenden. Um Verschmutzungen vorzubeugen sollte immer die
zum Kabel mitgelieferte Kabelabdeckung auf das Faserende gesteckt werden.

Leistungs- und Dampfungsbudget

Das Leistungsbudget gibt die minimal zwischen Sender und Empfanger vorhandene Leistung an. Das
Dampfungsbudget hingegeben beschreibt die vorhandene Dampfung zwischen Sender und Empfanger
durch die bereits beschrieben Dampfungseinfliisse Faser, Verbindungen und Spleilke.

In LWL-Sendern bzw. Empfangern sind Transceiver verbaut (von engl. Transmitter (Sender) und Receiver
(Empfanger)). Dieser Transceiver ist ein kombiniertes Sende- und Empfangsgerat. Im Datenblatt des
Transceivers gibt es zwei Werte, die fir die Berechnung des Leistungsbudgets notwendig sind. Diese Werte
sind die minimale Ausgangsleistung des Senders und die maximale Empfindlichkeit des Empfangers.
Es wird dabei also immer der Worst-Case, die geringste Leistung zwischen Sender und Empfanger,
betrachtet. Beide Werte werden haufig in der Einheit Dezibel Milliwatt (dBm) angegeben. dBm beschreibt
einen Leistungspegel bezogen auf einen Referenzwert von 1 mW.

« Lo[dB] = 10*l0g:o(P+/1 mW)

0 dBm entspricht dann einem Leistungswert von 1 mW, positive dBm Werte zeigen Leistungswerte >1 mW
und negative dBm Werte zeigen Leistungswerte <1 mW.

Die Differenz zwischen der maximalen Ausgangsleistung und der minimalen Empfindlichkeit am Eingang
ergibt den Leistungspegel.

» Leistungspegel = minimale Ausgangsleistung - maximalen Empfindlichkeit

Der Dampfungspegel ergibt sich aus den oben beschriebenen Einflissen auf die Dampfung.

» Dampfungspegel [dB] = Faserverlustdampfung [dB] + Steckereinfiigedampfung [dB] +
SpleiReinfiigedampfung [dB]
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Abb. 49: Leistungs- und Dampfungsbudget

Der Dampfungspegel darf den Leistungspegel nicht Uberschreiten. Empfohlen wird ein Leistungspuffer von
>3 dB, damit auch trotz Leistungsverlusten ein Langzeitbetrieb Uber Jahre mdglich ist. Im Sender befindliche
Quellen kdénnen altern und an Leistung verlieren, Steckverbinder oder SpleilRe kdnnen sich verschlechtern
oder Steckverbinder kénnen schmutzig werden, wenn sie zum Umleiten oder Testen gedffnet werden. Wenn
Kabel versehentlich durchtrennt werden, ist ein Gberschissiger Spielraum erforderlich, um Spleie zur
Wiederverbindung unterzubringen.

Beispielrechnung von Leistungs- und Dampfungsbudget

In einer Beispielrechnung soll hier einmal das Leistungs- und Dampfungsbudget fir eine
Ubertragungsstrecke von 2,1 km zwischen einem EK1501-0000 und einem EK1521-0000 mit einer
Multimode-Faser der Starke 50/125 ym berechnet werden. Die beiden betrachteten LWL-Koppler haben den

selben Transceiver. Die optischen Daten sind in den Technische Daten [»_35] des EK1521 angegeben.

Zuerst muss das Leistungsbudget berechnet werden, welches zwischen den beiden Kopplern vorhanden ist:

Leistungsbudget

KenngroRe Wert
Minimale Ausgangsleistung [50/125 um] -23,5 dBm
Maximale Empfindlichkeit -31 dBm
Leistungsbudget 7,5 dBm

Im nachsten Schritt muss das Dampfungsbudget, also die Dampfung tber die gesamte Ubertragungsstrecke
berechnet werden. Fir dieses Beispiel wird eine Mulitmode-Faser der Starke 50/125 ym von Beckhoff
eingesetzt (ZK1091-1001-xxxx). Im Datenblatt des LWL-Kabels ist bei einer Wellenlange von 1300 nm eine
maximale Dampfung von 0,8 dB/km angegeben. Das Kabel wird an beiden Seiten Uber einen SC-Stecker
verbunden. Der typische Dampfungswert von SC-Steckern ist 0,25 dB, sollte jedoch trotzdem
anwendungsspezifisch gepriift werden. Uber die gesamte Strecke wurde 3 Mal gespleilt. Pro
SpleilRverbindung kann eine typische Dampfung von 0,3 dB angenommen werden, jedoch ist die Dampfung
eines Spleilles abhangig von seiner Giite. Aus diesen Werten muss im Folgenden das Dampfungsbudget
berechnet werden.
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Dampfungsbudget

KenngroRe Anzahl Wert
Faserverlustdampfung (0,8 dB/km) 2,1 km 1,68 dB
Steckereinfligedampfung (0,25 dB) 2 0,5dB
Spleileinfigedampfung (0,3 dB) 3 0,9dB
Dampfungsbudget 3,08 dB

Wenn man nun das Dampfungsbudget vom Leistungsbudget abzieht ergibt sich ein Leistungsbuffer von
4,42 dB. Dieses ist groRer als 3 dB und ist daher fur die meisten Anwendungen als Buffer ausreichen,
sodass auch ein zusatzlicher Spleil3 oder eine geringe Verschmutzung der Faser nicht zum Ausfall der

Datenubertragung fiihren wiirde.

Sollten im Datenblatt von Transceivern, Kabeln oder Steckern mehrere Werte fir eine KenngréRe
angegeben werden, sollte immer der schlechteste Wert angenommen und mit diesem Wert gerechnet

werden.

Bei der betrachteten Ubertragungsstrecke muss neben der Dampfung auch immer das im Datenblatt der
Faser angegebene Bandbreiten-Langen-Verhaltnis betrachtet werden und, wie oben gezeigt, ausgerechnet
werden, ob die Umsetzung der Lange der Ubertragungsstrecke mit der gewiinschten Bandbreite und der

Faser moglich ist.
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Messtechnische Evaluierung einer LWL-Ubertragungsstrecke

Eine LWL-Ubertragungsstrecke kann, wie im vorherigen Abschnitt beschrieben, mit Kennwerten aus
Datenblattern beschrieben und evaluiert werden. Um jedoch ein reales Ergebnis zur Dampfung tber die
gesamte Strecke zu haben muss die Strecke mit einem optischen Leistungsmesser (engl. Optical Power
Meter, OPM) vermessen werden. Mit einem OPM kann die Leistung am Ende der Ubertragungsstrecke
gemessen werden.

Bei der Messung mit einem OPM ist unbedingt zu beachten, dass lediglich der bendétigte Adapter

(FC, SC, ...) an das OPM geschraubt ist. Werden mehrere Adapter tbereinander an das OPM geschraubt ist
die Entfernung zwischen dem Stecker und dem Detektor im OPM zu grof}, sodass geringere Leistungswerte
angezeigt werden (groflere Dampfung als real vorhanden).

OPM ohne Adapter OPM mit aufgeschraubtem FC Adapter
OPM mit aufgeschraubtem SC Adapter OPM mit aufgeschraubtem FC u. SC Adapter
- FALSCH
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5.2.2 Hinweise zum verwendbaren LWL-Kabel

Allgemeine Informationen zu LWL-Typen

Man unterscheidet bei Lichtwellenleitern (LWL) nach Multimode- und Singlemodetypen und nach Stufen-
und Gradientenindex.

Stufen- und Gradientenindex

Lichtwellenleiter bestehen aus zwei konzentrischen Materialien, dem Kern und einer Umhdllung. Dazu
kommt noch ggf. ein (farbiger) Schutzmantel. Kern und Umhdallung haben einen unterschiedlichen
Brechungsindex, deshalb werden die Lichtwellen (Moden; eine Mode ist eine Eigenwelle im LWL) an der
Ubergangsstelle reflektiert und in den Kern zuriickgeworfen. Durch den sprunghaften
Brechungsindexibergang wird diese Faser als Stufenindex bezeichnet. Wird durch Materialvermischung ein
allmahlicher/parabolischer Ubergang vom Kernbrechungsindex zum Mantelbrechungsindex erreicht, wird
dies als Gradientenindex bezeichnet. Bei der Gradienteindexfaser werden die Moden allmahlich zum Kern
zurlickgebeugt, dadurch findet ein Laufzeitausgleich statt und die Qualitat eines Lichtpulse am Austrittsende
ist deutlich besser als bei einer Multimode-Stufenindexfaser, bei der verschiedene Lichtmoden
unterschiedlich lange Signallaufzeiten haben (Modendispersion) - eine Flankenverschleifung ist dort die
Folge.

Singlemode

Singlemode-Fasern haben einen sehr dinnen Kern (9 um) und leiten deshalb nur eine einzige Mode des
verwendeten Lichts mit hoher Signalglte und fast ohne Modendispersion. Es gibt sie nur als
Stufenindexfaser. Durch die hohe Signalgute eignen sie sich fur grol3e

Ubertragungsbandbreiten > 10 GHz*km und Entfernungen > 50 km. Das Brechzahlprofil von Singlemode-
Fasern ist so dimensioniert, dass die bei Multimode-Fasern problematische Mehrwegeausbreitung
(intermodale Dispersion) entfallt — das Signallicht breitet sich in einer Singlemode-Faser nur in einem
einzigen geflihrten Wellenleitermodus aus, daher die Bezeichnung single-mode. Damit sind wesentlich
gréRere Ubertragungsdistanzen und/oder -bandbreiten méglich, und der als nachstes auftretende
limitierende Effekt ist die Farbverzerrung des Gibertragenen Modus.

Multimode

Multimode-LWL werden als Stufenindex oder Gradientenindex gefertigt. Stufenindex-Multimodefasern
eignen sich fiir Ubertragungsbandbreiten bis 100 MHz*km und Entfernungen bis max. 1 km.
Gradientenindex-Multimodefasern mit einem Kern von 50 oder 62,5 um erreichen Ubertragungsbandbreiten
> 1 GHz*km und Reichweiten > 10 km. Multimode bedeutet, dass der Kern des LWL-Kabels dick genug ist,
damit sich mehrere Moden des verwendeten Lichts reflektierend im Kabel fortbewegen kdnnen.

Es gibt unterschiedliche Typen von Multimode-LWL-Fasern, die fir unterschiedliche Wellenlangen oder
Ubertragungsquellen optimiert sind. Durch die Optimierung der Faser fiir unterschiedliche Wellenlangen
unterscheidet sich die Dampfung bei unterschiedlichen Ubertragungsraten und das Bandbreiten-Léngen-
Verhaltnis fur die unterschiedlichen Fasertypen. Die genauen Werte missen dem Datenblatt der
ausgewahlten Faser fur die jeweilige Anwendung entnommen werden, um so zu prifen, ob der Einsatz der
ausgewabhlten Faser sinnvoll ist.

* OM1: 62,5/125 um, optimiert fir 1300 nm LEDs

* OM2: 50/125 um, optimiert fir 1300 nm LEDs

* OM3: 50/125 pm, optimiert fir 850 nm VCSEL (von englisch vertical-cavity surface-emitting laser)
* OM4: 50/125 pum, optimiert fir 850 nm VCSEL (von englisch vertical-cavity surface-emitting laser)
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5.2.3 Einsatz mit dem EK1501 und EK1501-0010

Der EK1501 / EK1501-0010 ist zur Kombination mit LWL-Kabeln mit folgenden Eigenschaften bestimmt:

» SC Duplex Stecker

+ EK1501: Duplex Multimode 50/125 pm oder 62,5/125 ym (innerer/auBerer Kerndurchmesser). Der
Einsatz von beiden Durchmessern ist mdglich. Es wird jedoch die Verwendung von 50/125 ym
aufgrund der geringeren Dampfung empfohlen.

» EK1501-0010: Duplex Singlemode 9/125 pm (innerer/aufierer Kerndurchmesser). Ein typ.
verwendbares Kabel kann nach der Spezifikation ITU-T G.652.D (0.4 dBm/km bei 1300 nm) gefertigt
sein.

® Empfohlene Stecker

1 * Fir die Verbindung des EK1501/EK1501-0010 wird der Einsatz von SC/PC -Steckern empfoh-
len. Der Vorteil dieser Stecker in ,PC* (physical contact) Ausfiihrung ist die ballige Endflache, so
dass beim Zusammenstecken der Stecker der fiir die Ubertragung relevante Bereich des Faser-
kerns optimal verbunden wird.

» Weitere Ausfiihrungen sind z. B. SC/UPC (ultrapolish PC), SC/HRL (high return loss) oder SC/
APC-Stecker (angled physical contact). Bei diesen Steckern wird zusatzlich durch die mit ca. 8°
zur Faserachse angewinkelte Steckerendflache reflektiertes Licht aus dem Kern Uber das Man-
telglas in die Luft hinaus gebrochen, was Stérungen in der Datenlibertragung vermeidet und die
Kerngrofie der Riickstreuung optimiert.

Im LWL-Bereich werden ublicherweise die Wellenlangen 850 nm und 1300 nm fir die Datenlibertragung
verwendet. Die am Markt verfugbaren Glasfaserkabel sind meist zur Verwendung in einem dieser Bereiche
optimiert, da die Die Dampfung des Signals (wie auch im Kupferkabel) frequenzabhangig ist - damit werden
mit der jeweiligen Wellenlange groRe Reichweiten von mehreren km erzielt. Allgemein weisen
Glasfaserkabel im 1300 nm-Fenster eine geringere Dampfung auf als im 850 nm-Fenster.

Im EK1501/EK1501-0010 wird ein Transceiver mit der Wellenlange 1300 nm eingesetzt.

® Reichweite und Bandbreitenprodukt

1 LWL-Kabel sind in verschiedenen Qualitaten von namhaften Herstellern erhaltlich. Fiir den Anwen-
der maRgebend ist u. a. das frequenzabhangige Bandbreitenprodukt eines Kabels, angegeben in
[MHz*km]. Je groRer das Bandbreitenprodukt, desto geringer ist die Dampfung - damit steigt die
mit diesem Leiter erzielbare Reichweite (s. ITU-T G-651).

 Zur Erzielung der maximalen Reichweite mit dem EK1501 / EK1501-0010 sind deshalb Lichtwel-
lenleiter mit einem mdglichst hohen Bandbreitenprodukt bei 1300 nm zu verwenden - empfohlen
wird ein Einsatz von LWL der Klasse OM2 (EN50173:2002).
Standard-LWL verfligen Uber ein Bandbreitenprodukt von mindestens 500 MHz*km bei 1300 nm,
hdherwertigere fir Entfernungen > 500 m tber > 1000 MHz*km.

* Um die Maximalreichweiten zu erzielen, muss die Gegenstelle zum EK1501/EK1501-0010 eben-
falls solche Reichweiten unterstutzen.

® Verlegehinweise
* zulassiger Biegeradius
* zulassige Zugfestigkeit
« Empfindlichkeit der ungeschitzten Kontaktenden

Zur weiteren Information kdnnen folgende weitere Quellen dienlich sein:
* ITU Empfehlung ITU-T G.651 - G.655
« EN 50173:2002
+ EN 60793-2
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Konnektieren und Lésen des LWL-Kabels am Abzweig

Beschadigung des Kabels mdglich!

Zur Demontage des LWL-Kabels nur am Stecker ziehen, der die Verriegelung I8st - niemals am LWL-Kabel
allein!

® Gekreuzte Kabel

1 Beachten Sie, dass bei der Verbindung der EK1521, EK1521-0010 zum EK1501/ EK1501-0010 ggf.
,gekreuzte“ Kabel verwendet werden missen um eine Verbindung herzustellen.
Praxistipp:
Der infrarote Lichtaustritt kann in vielen Fallen mittels einer Digital-/Handykamera am Abzweig bzw.
am Koppler sichtbar gemacht werden (siehe Abbildung). Stellen Sie sicher, dass beim Stecken der
LWL-Leitung nicht ,Licht auf Licht” trifft (Tx — Tx). In diesem Fall kann keine Verbindung aufgebaut
werden und die Kabel sind zu kreuzen (Tx — Rx).

Abbildung: Visualisierung von infrarotem Licht am SC Duplex Stecker

Verwendung von Blindstopfen

Zum Schutz des Transceivers vor Umwelteinfllissen sollten nicht verwendete Anschlussbuchsen
mit den mitgelieferten Blindstopfen verschlossen werden!

jmio

Abbildung: Blindstopfen in nicht verwendeten Anschlussbuchsen
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5.3 Hinweise fur Koppler mit POF-Anschluss

Abb. 50: EK1541

5.31 Hinweise zum verwendbaren POF-Kabel

Allgemeine Informationen POF-Kabel

Die Standard-Polymerfaser ist 1 mm dick und besteht aus einem 0,98 mm dicken Kern aus
Polymethylmethacrylat (PMMA) sowie einem dinnen Mantel. Um eine Lichtfiihrung durch den Effekt der
Totalreflexion im Kern zu ermoglichen, besteht der meist sehr dinne Mantel aus fluoriertem PMMA, welches
einen geringeren Brechungsindex aufweist. Die Kerndurchmesser bewegen sich zwischen 0,06 und 1 mm,
wodurch einfache Steckverbindungen unproblematisch zu realisieren sind. Weiterhin kann somit auf das zur
Verbindung von Glasfasern haufig eingesetzte Spleilverfahren, und dem damit verbundenen unnétig hohen
Aufwand, in der Regel verzichtet werden. Die maximale Einsatztemperatur von Standard-POF liegt bei etwa
60 °C und hat ein Brechungsprofil mit Stufenindex (SI-POF). Der Brechungsindex des Kernmaterials liegt bei
1,49, der des Mantels bei 1,41. Die Differenz bestimmt die numerische Apertur (NA) und damit den
maximalen Ausbreitungswinkel. Dieser liegt bei einer Differenz von 5 % bei etwa 20 Grad gegenuber der
Faserachse, was zur Reduzierung der Bandbreite fiihrt.

Aufgrund der im Vergleich zur Glasfaser einfachen und nahezu universell einsetzbaren
Verbindungstechniken finden POF insbesondere Anwendung bei kurzen Datenlibertragungsstrecken, so
beispielsweise innerhalb von Raumen, technischen Geraten, mechanischen Anlagen oder auch
Personenkraftwagen.

Die POF haben eine Dampfung von etwa 140 dB/km bei einer Wellenldnge von 650 nm, so dass bei der
Anwendung mit dem EK1541 eine Datenubertragungstrecke von max. 50 m zu erreichen ist.

Werden zusatzliche Steckverbindungen in die Strecke eingebracht, vergrofiert dies die Signaldampfung. Je
zusatzlichem Steckverbinder reduziert sich somit die zuldssige max. Streckenlange um typ. 6,5 m.

5.3.2 Einsatz mit dem EK1541

Empfohlene Stecker und POF-Kabel

[

1 Es wird der Einsatz des bei Beckhoff erhaltlichen Steckersets ZS1090-0008 [P 81] (Versatile Link
Duplex-Stecker) in Verbindung mit einer Duplex-Polymerfaser 2 x 2,2 mm AuRendurchmesser
(21190) fir die Konnektierung des EK1541 empfohlen.
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@® Verlegehinweise
* zulassiger Biegeradius (im Allgemeinen gilt r = 25 mm, Herstellerangaben beachten!)
* zulassige Zugfestigkeit
» Empfindlichkeit der ungeschitzten Kontaktenden

AnschlieBen und Lésen des POF-Kabels am Koppler

Zum Anschluss des Kabels schieben Sie den Stecker (als Zubehor im Steckerset ZS1090-0008 erhaltlich)
bis zum horbaren Einrasten in die Anschlussoéffnung.

Abb. 51: Rastnase mit Entriegelung am POF-Duplex-Stecker

Zum Ldsen des Steckers die Entriegelung mit der Rastnase betatigen. Diese befindet sich dabei rechtseitig
am Stecker (siehe Abbildung).

HINWEIS

Beschadigung des Kabels moglich!

Zum Losen des Kabels die Entriegelung am Stecker driicken und gleichzeitig am Stecker ziehen - niemals
am POF-Kabel allein!

HINWEIS

Tx / Rx -Kanalbelegung

Achten Sie bei der Kabelkonfektionierung [»_81] auf die Belegung der optischen Kanale in den Anschluss-
buchsen. Beim EK1541 ist der lichtemittierende Transmitterkanal (Tx) jeweils der untere Auslass in den An-
schlussbuchsen.

Abbildung: Transmitterkanale beim EK1541
Beachten Sie unbedingt den Sicherheitshinweis [P 88] zur Laser-Klasse 1!
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HINWEIS

Verwendung von Blindstopfen

Zur Vermeidung von Unfallen durch Blendung (Laserstrahl Klasse 1, bitte Sicherheitshinweis [»_88] beach-
ten) und zum Schutz des Transceivers vor Umwelteinflissen sollten nicht verwendete Anschlussbuchsen
mit den mitgelieferten Blindstopfen verschlossen werden!

Abbildung: Blindstopfen in nicht verwendeten Anschlussbuchsen

5.3.3 Hinweise zur Konfektionierung von POF-Kabeln mit dem
Steckerset 2S1090-0008

Abb. 52: Duplex-Steckerset ZS1090-0008

Das Duplex-Steckerset ZS1090-0008 von Beckhoff besteht aus 10 Duplex Versatile-Link-Steckverbindern
und mehreren Bogen Schleif- und Polierpapier.
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Schritt-fiir-Schritt-Anleitung zur Konfektionierung des POF-Kabels

Die nachfolgende Schritt-flir-Schritt-Anleitung beschreibt die korrekte Konfektionierung eines POF-Kabels
mit einem Versatile-Link-Duplex-Steckverbinder. Die Steckverbinder werden mit Standard-Werkzeugen wie
Cutter-Messer oder Abisolierzange an die Kabelenden angebracht. Die Endpolitur des konfektionierten
Kabels wird mit dem im Steckerset beigefligten Polierset, bestehend aus einer Plastik-Schleiflehre,
Schleifpapierbégen mit der Kérnung 600 und rosa Polierbégen durchgefuhrt. Die konfektionierte
Steckverbindung kann sofort nach der Bearbeitung benutzt werden.

Fir die Arbeitsschritte bendtigtes Material:

POF-Kabel (Polymeric optical fiber, z. B. Z1190 von Beckhoff)

Cutter-Messer oder Schere

Abisolierzange

Polierset (im Steckerset ZS1090-0008 von Beckhoff enthalten)

Versatile Link Duplex-Stecker (im Steckerset ZS1090-0008 von Beckhoff enthalten)

o=

1. Abisolieren des POF-Kabels

Das Kabel sollte auf einer Lange zwischen 100 mm und 150 mm vom Kabelende aufgetrennt sein, um die
nachfolgenden Arbeiten ordnungsgeman durchfiihren zu kénnen.

Nachdem Sie das Kabel auf die gewlinschte Lange gekurzt haben, entfernen sie mittels Abisolierzange ca.
7 mm der auReren Ummantelung der Einzeladern. Die beiden Kabelenden sollten ungefahr gleich lang
abisoliert sein.

Abb. 53: POF-Kabel auf gleiche Lange abisoliert

2. Anbringen des Steckverbinders

Schieben Sie beide Kabelenden in den Steckverbinder und ziehen Sie den Steckverbinder bis zum Anschlag
zuriick. Die Fasern sollten jetzt nicht mehr als 1,5 mm aus den vorderen Offnungen herausragen.

Sie schlielRen den Steckverbinder, indem Sie die obere und untere Halfte zusammenklappen und einrasten
lassen.

Abb. 54: In den Steckverbinder eingelegtes Kabel
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Abb. 55: Geschlossener Steckverbinder

Achten Sie beim Einlegen der Leiter in die Steckverbinder auf die gekreuzte Verbindung der optischen

Kanale zur Gegenseite (Tx1 — Rx2; Tx2 — Rx1). Als Orientierung dient die Nase des Scharniers am
Stecker.

Abb. 56: Korrekt verbundene Optische Kanale

3. Schleifen und Polieren

Fasern, die mehr als 1,5 mm aus dem Steckverbinder herausragen, missen mit einem Cutter-Messer oder
einer Schere eingekurzt werden.

Schieben Sie nun den Steckverbinder komplett in die Schleiflehre, so dass die zu polierenden Enden auf der

unteren Seite herausragen. Die Schleiflehre ist zum Polieren von einem oder zwei Simplex- oder einem
Duplex-Steckverbinder geeignet.

Abb. 57: Schleiflehre mit herausragenden Faserenden
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® VerschleiRanzeige

Die Verschleilanzeige der Schleiflehre besteht aus vier Punkten auf der Unterseite. Sollte einer
dieser Punkte nicht mehr sichtbar sein, ist die Schleiflehre zu ersetzen.

Pressen Sie nun mit gleichmafRigen Druck und mdglichst senkrecht die Schleiflehre auf das Schleifpapier.
Um ein gleichmaRiges Schleifergebnis zu erzielen, beschreiben Sie beim Schleifen die Form einer 8", bis
die Fasern bindig mit der Schleiflehre abschliefen. AnschlieRend reinigen Sie die Schleiflehre und den
Steckverbinder von unten mit einem weichen, trockenen Tuch.

Abb. 58: Polieren in Form einer ,8“

4. Feinpolitur

Fahren Sie nun mit der Feinpolitur und dem rosa Polierbogen in gleicher Art und Weise fort. Dazu den
biindigen Steckverbinder mit der Schleiflehre auf der matten Seite des Polierbogens mit leichtem Druck
aufsetzen und die Form einer ,8“ maximal 25 mal beschreiben. Nach Abschluss der Prozedur sollte das
Faserende flach, glatt und sauber sein.

® Verbesserung der Ubertragungsperformance durch Feinpolitur

1 Die Feinpolitur mit dem Polierbogen bringt eine Verbesserung der Ubertragungsperformance von
Transmitter zu Receiver oder in der Kabelverbindung von bis zu 0,5 dB gegenuber der Behandlung
nur mit dem Schleifbogen allein. Der Arbeitsschritt des Polierens kann allerdings fiir kurze Ubertra-
gungsentfernungen ausgelassen werden.

Abb. 59: Feinpolierte Fasern im Steckverbinder
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Diagnose-LEDs

6 Diagnose-LEDs

6.1

EK1100, EK1100-0008
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Abb. 60: Diagnose-LEDs EK1100, EK1100-0008

LEDs zur Diagnose der Spannungsversorgung

LED Anzeige Zustand Beschreibung

Us grin aus - Keine Betriebsspannung am Buskoppler vorhanden
an - 24 V. Betriebsspannung am Buskoppler vorhanden

Up grin aus - Keine Spannungsversorgung an den Powerkontakten vorhanden
an - Spannungsversorgung 24 V. an den Powerkontakten vorhanden

LEDs zur Diagnose d

er EtherCAT State Machine/PLC

LED Anzeige Zustand Beschreibung
RUN grin aus Init Der Buskoppler ist im Initialisierungs-Zustand
blinkt Pre-Operational Der Buskoppler ist im Zustand Pre-Operational
Einzelblitz |Safe-Operational Der Buskoppler ist im Zustand Safe-Operational
an Operational Der Buskoppler ist im Zustand Operational
flackert Bootstrap Es wird eine Firmware geladen.
LEDs zur Feldbus-Diagnose
LED Anzeige Zustand Beschreibung
LINK/ACT grin aus - keine Verbindung auf dem ankommenden EtherCAT-Strang
(XTIN) an linked vorhergehender EtherCAT-Teilnehmer angeschlossen
blinkt active Kommunikation mit vorhergehendem EtherCAT-Teilnehmer
LINK/ACT grun aus - keine Verbindung auf dem weiterfihrenden EtherCAT-Strang
(X2 oUT) an linked folgender EtherCAT-Teilnehmer angeschlossen
blinkt active Kommunikation mit folgendem EtherCAT-Teilnehmer
LINK/ACT E- |grin aus - keine Verbindung interner E-Bus
Bus an linked Verbindung interner E-Bus
blinkt active Verbindung/Kommunikation interner E-Bus
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6.2

EK1101-xxxx

Abb. 61: Diagnose-LEDs EK1101-00x0, EK1101-0008

LEDs zur Diagnose der Spannungsversorgung

LED Anzeige Zustand Beschreibung

Us grun aus - Keine Betriebsspannung am Buskoppler vorhanden
an - 24 \/,. Betriebsspannung am Buskoppler vorhanden

Up grin aus - Keine Spannungsversorgung an den Powerkontakten vorhanden
an - Spannungsversorgung 24 V. an den Powerkontakten vorhanden

LEDs zur Diagnose d

er EtherCAT State Machine/PLC

LED Anzeige Zustand Beschreibung
RUN grun aus Init Der Buskoppler ist im Initialisierungs-Zustand
blinkt Pre-Operational Der Buskoppler ist im Zustand Pre-Operational
Einzelblitz |Safe-Operational Der Buskoppler ist im Zustand Safe-Operational
an Operational Der Buskoppler ist im Zustand Operational
flackert Bootstrap Es wird eine Firmware geladen.
LEDs zur Feldbus-Diagnose
LED Anzeige Zustand Beschreibung
LINK/ACT grin aus - keine Verbindung auf dem ankommenden EtherCAT-Strang
(XTIN) an linked vorhergehender EtherCAT-Teilnehmer angeschlossen
blinkt active Kommunikation mit vorhergehendem EtherCAT-Teilnehmer
LINK/ACT grin aus - keine Verbindung auf dem weiterfihrenden EtherCAT-Strang
(X2 OUT) an linked folgender EtherCAT-Teilnehmer angeschlossen
blinkt active Kommunikation mit folgendem EtherCAT-Teilnehmer
LINK/ACT E- |grin aus - keine Verbindung interner E-Bus
Bus an linked Verbindung interner E-Bus
blinkt active Verbindung/Kommunikation interner E-Bus
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6.3

EK1501, EK1501-0010, EK1541
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Abb. 62: Diagnose-LEDs Buskoppler EK15x1-00x0

LEDs zur Diagnose der Spannungsversorgung

LED Anzeige Zustand Beschreibung

Us grun aus - Keine Betriebsspannung am Buskoppler vorhanden
an - 24 \/. Betriebsspannung am Buskoppler vorhanden

Up grin aus - Keine Spannungsversorgung an den Powerkontakten vorhanden
an - Spannungsversorgung 24 V. an den Powerkontakten vorhanden

LEDs zur Diagnose der EtherCAT State Machine/PLC

LED Anzeige Zustand Beschreibung
RUN grun aus Init Der Buskoppler ist im Initialisierungs-Zustand
blinkt Pre-Operational Der Buskoppler ist im Zustand Pre-Operational
Einzelblitz |Safe-Operational Der Buskoppler ist im Zustand Safe-Operational
an Operational Der Buskoppler ist im Zustand Operational
flackert Bootstrap Es wird eine Firmware geladen.
LEDs zur Feldbus-Diagnose
LED Anzeige Zustand Beschreibung
LINK/ACT grin aus - keine Verbindung auf dem ankommenden EtherCAT-Strang
(XTIN) an linked vorhergehender EtherCAT-Teilnehmer angeschlossen
blinkt active Kommunikation mit vorhergehendem EtherCAT-Teilnehmer
LINK/ACT grin aus - keine Verbindung auf dem weiterfihrenden EtherCAT-Strang
(X2 OuT) an linked folgender EtherCAT-Teilnehmer angeschlossen
blinkt active Kommunikation mit folgendem EtherCAT-Teilnehmer
LINK/ACT E- |grin aus - keine Verbindung interner E-Bus
Bus an linked Verbindung interner E-Bus
blinkt active Verbindung/Kommunikation interner E-Bus
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7 Anhang

71 Sicherheitshinweis und Verhaltensregeln zur Laser-
Klasse 1

A VORSICHT
Laser-Klasse 1 Produkt - Unfallgefahr durch Blendung!

CLASS 1 LASER PRODUCT

Folgende laserspezifische Verhaltensregeln sind fur die in dieser Dokumentation beschriebenen Produkte
der Laser-Klasse 1 zu beachten:

 Der Laserstrahl darf nicht auf Personen gerichtet werden, da es durch Blendung zu Unféllen kommen
kann.

* Nicht in den direkten oder reflektierten Strahl blicken.

* Falls Laserstrahlung ins Auge trifft, sind die Augen bewusst zu schlief3en und der Kopf sofort aus dem
Strahl zu bewegen.

* Bei der Verwendung des Lasers dlrfen keine optischen Instrumente zur Betrachtung der Strahlungs-
quelle verwendet werden, da dies zu einer Uberschreitung der Expositionsgrenzwerte fihren kann.

+ Manipulationen (Anderungen) an der Lasereinrichtung sind unzuléssig.

7.2 Firmware Kompatibilitat

Die Koppler EK110x und EK15xx verfiigen Uber keine Firmware.

7.3 Firmware Update EL/ES/ELM/EM/EPxxxx

Dieses Kapitel beschreibt das Gerate-Update fur Beckhoff EtherCAT Slaves der Serien EL/ES, ELM, EM, EK
und EP. Ein FW-Update sollte nur nach Ricksprache mit dem Beckhoff Support durchgeflihrt werden.

HINWEIS

Nur TwinCAT 3 Software verwenden!

Ein Firmware-Update von Beckhoff IO Geraten ist ausschlieRlich mit einer TwinCAT3-Installation durchzu-
fUhren. Es empfiehlt sich ein moglichst aktuelles Build, kostenlos zum Download verfligbar auf der

Beckhoff-Website https://www.beckhoff.com/de-de/.

Zum Firmware-Update kann TwinCAT im sog. FreeRun-Modus betrieben werden, eine kostenpflichtige Li-
zenz ist dazu nicht nétig.

Das fiir das Update vorgesehene Gerat kann in der Regel am Einbauort verbleiben; TwinCAT ist jedoch im
FreeRun zu betreiben. Zudem ist auf eine stérungsfreie EtherCAT Kommunikation zu achten (keine ,LostF-
rames‘ etc.).

Andere EtherCAT-Master-Software wie z.B. der EtherCAT-Konfigurator sind nicht zu verwenden, da sie un-
ter Umstanden nicht die komplexen Zusammenhange beim Update von Firmware, EEPROM und ggf. wei-
teren Geratebestandteilen unterstitzen.
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Speicherorte

In einem EtherCAT-Slave werden an bis zu drei Orten Daten fiir den Betrieb vorgehalten:

« Je nach Funktionsumfang und Performance besitzen EtherCAT Slaves einen oder mehrere lokale
Controller zur Verarbeitung von 10-Daten. Das darauf laufende Programm ist die sog. Firmware im
Format *.efw.

* In bestimmten EtherCAT Slaves kann auch die EtherCAT Kommunikation in diesen Controller integriert
sein. Dann ist der Controller meist ein so genannter FPGA-Chip mit der *.rbf-Firmware.

« Darlber hinaus besitzt jeder EtherCAT Slave einen Speicherchip, um seine eigene
Geratebeschreibung (ESI; EtherCAT Slave Information) zu speichern, in einem sog. ESI-EEPROM.
Beim Einschalten wird diese Beschreibung geladen und u. a. die EtherCAT Kommunikation
entsprechend eingerichtet. Die Geratebeschreibung kann von der Beckhoff Website (http://

www.beckhoff.de) im Downloadbereich heruntergeladen werden. Dort sind alle ESI-Dateien als Zip-
Datei zuganglich.

Kundenseitig zuganglich sind diese Daten nur Gber den Feldbus EtherCAT und seine
Kommunikationsmechanismen. Beim Update oder Auslesen dieser Daten ist insbesondere die azyklische
Mailbox-Kommunikation oder der Registerzugriff auf den ESC in Benutzung.

Der TwinCAT Systemmanager bietet Mechanismen, um alle drei Teile mit neuen Daten programmieren zu
kénnen, wenn der Slave dafir vorgesehen ist. Es findet Ublicherweise keine Kontrolle durch den Slave statt,
ob die neuen Daten fur ihn geeignet sind, ggf. ist ein Weiterbetrieb nicht mehr mdéglich.

Vereinfachtes Update per Bundle-Firmware

Bequemer ist der Update per sog. Bundle-Firmware: hier sind die Controller-Firmware und die ESI-
Beschreibung in einer *.efw-Datei zusammengefasst, beim Update wird in der Klemme sowohl die Firmware,
als auch die ESI verandert. Dazu ist erforderlich

« dass die Firmware in dem gepackten Format vorliegt: erkenntlich an dem Dateinamen der auch die
Revisionsnummer enthalt, z. B. ELxxxx-xxxx_REV0016_SWO01.efw

+ dass im Download-Dialog das Passwort=1 angegeben wird. Bei Passwort=0 (default Einstellung) wird
nur das Firmware-Update durchgefiihrt, ohne ESI-Update.

+ dass das Gerat diese Funktion unterstitzt. Die Funktion kann in der Regel nicht nachgertstet werden,
sie wird Bestandteil vieler Neuentwicklungen ab Baujahr 2016.

Nach dem Update sollte eine Erfolgskontrolle durchgefiihrt werden

« ESI/Revision: z. B. durch einen Online-Scan im TwinCAT ConfigMode/FreeRun — dadurch wird die
Revision bequem ermittelt

* Firmware: z. B. durch einen Blick ins Online-CoE des Gerétes

HINWEIS

Beschadigung des Gerates moglich!
v Beim Herunterladen von neuen Geratedateien ist zu beachten
a) Das Herunterladen der Firmware auf ein EtherCAT-Gerat darf nicht unterbrochen werden.

b) Eine einwandfreie EtherCAT-Kommunikation muss sichergestellt sein, CRC-Fehler oder LostFrames
dirfen nicht auftreten.

c) Die Spannungsversorgung muss ausreichend dimensioniert, die Pegel entsprechend der Vorgabe sein.

= Bei Stérungen wahrend des Updatevorgangs kann das EtherCAT-Gerat ggf. nur vom Hersteller wieder
in Betrieb genommen werden!
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7.31 Geratebeschreibung ESI-File/XML

ACHTUNG bei Update der ESI-Beschreibung/EEPROM

Manche Slaves haben Abgleich- und Konfigurationsdaten aus der Produktion im EEPROM abgelegt. Diese
werden bei einem Update unwiederbringlich Gberschrieben.

Die Geratebeschreibung ESI wird auf dem Slave lokal gespeichert und beim Start geladen. Jede
Geratebeschreibung hat eine eindeutige Kennung aus Slave-Name (9-stellig) und Revision-Nummer (4-
stellig). Jeder im System Manager konfigurierte Slave zeigt seine Kennung im EtherCAT-Reiter:

=Bl 5¥STEM - Configuration

' NC - Configuration General | EtherCAT | Process Data | Startup | CoE - Onling || Online
! PLC - Configuration
EI. 1/0 - Configuration Tupe: |EL32EI4 4Ch, Ana. Input PT100 [RTD) |

E‘ﬁ If0 Devices Product/F evision: | EL3204-0000-0016 |

=== Device 2 (EtherZAT)

.o Device 2-Image Auto Inc Addr: FFFF

= Device 2-Image-Info EtherCaT addr [ m [ Advanced Settings... ]
- &1 Inputs _
- @) Outputs Previous Port: Tem 1 ([EK1101)-B

H-§ InfoData
=-f Term 1 (EK1101)
---%TID
- § WieState
-§ InfoData

- | Term 2 (EL3204)

- Term 3 (EL3201)

Abb. 63: Geratekennung aus Name EL3204-0000 und Revision -0016

Die konfigurierte Kennung muss kompatibel sein mit der tatsachlich als Hardware eingesetzten
Geratebeschreibung, d. h. der Beschreibung die der Slave (hier: EL3204) beim Start geladen hat.
Ublicherweise muss dazu die konfigurierte Revision gleich oder niedriger der tatsachlich im
Klemmenverbund befindlichen sein.

Weitere Hinweise hierzu entnehmen Sie bitte der EtherCAT System-Dokumentation.

® Update von XML/ESI-Beschreibung

1 Die Geraterevision steht in engem Zusammenhang mit der verwendeten Firmware bzw. Hardware.

Nicht kompatible Kombinationen flihren mindestens zu Fehlfunktionen oder sogar zur endgiiltigen

AuBerbetriebsetzung des Gerates. Ein entsprechendes Update sollte nur in Ricksprache mit dem
Beckhoff Support ausgefiihrt werden.

Anzeige der Slave-Kennung ESI

Der einfachste Weg die Ubereinstimmung von konfigurierter und tatséchlicher Geratebeschreibung
festzustellen, ist im TwinCAT-Modus Config/FreeRun das Scannen der EtherCAT-Boxen auszufihren:
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#- B SYSTEM - Configuration

' MG - Configuration General | Adapter || EH
! PLC - Configuration
EI! I/ - Configuration Mo Addr
=B 1/0 Devices 1 1001
Sl Y Ocvice 2 (Etbercary ] b - I 1117
-I- Dervic .‘q Append Box. ..
-I- Dremvic

- & Input ¥ Delete Device

8 ‘.1 IOI}ItTZ; @ Online Reset
nfal
\ B3 i -
I':'I°|j Term a8 Online Reload (Config Mode anly]

QT I Cnline Delete (Config Made only)

oI TR
: M “IB Export Device. ..

:j I: " Import Box. ..

Scan Boxes...

rL

Abb. 64: Rechtsklick auf das EtherCAT Gerat bewirkt das Scannen des unterlagerten Feldes

Wenn das gefundene Feld mit dem konfigurierten Ubereinstimmt, erscheint

TwinCAT System Manager [EI

L
\:!‘) onfiguration is identical

Abb. 65: Konfiguration identisch

ansonsten erscheint ein Anderungsdialog, um die realen Angaben in die Konfiguration zu (ibernehmen.
Check Configuration

Found ltems: Dizahle » Configured [tems:

= M Tem5(EK1101) [EK1101-0000-0017] = M Tem1(EK1101) [EK1101-0000-0017]
M Tem B (EL3204) [EL3204-0000-001 6] '
M Tem 7 (EL3201) [EL3201-0000-001 7] Delete > M Tern 3[EL2201) [EL3201-0000-0015]

B Tem 8 ELI011) -] Term 4 [EL9011)

|gnare >

» Copy Before »

» Copy After »

»» Copy all x>

A B

Cancel

Extended Infarmation

Abb. 66: Anderungsdialog

In diesem Beispiel in Abb. Anderungsdialog. wurde eine EL3201-0000-0017 vorgefunden, wahrend eine
EL3201-0000-0016 konfiguriert wurde. In diesem Fall bietet es sich an, mit dem Copy Before-Button die
Konfiguration anzupassen. Die Checkbox Extended Information muss gesetzt werden, um die Revision
angezeigt zu bekommen.
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Anderung der Slave-Kennung ESI

Die ESI/EEPROM-Kennung kann unter TwinCAT wie folgt aktualisiert werden:

+- B S¥STEM - Configuration
BB MC - Configuration

+-§A PLC - Configuration {
= - 1/0 - Corfiguration | Mo

* Es muss eine einwandfreie EtherCAT-Kommunikation zum Slave hergestellt werden

» Der State des Slave ist unerheblich

» Rechtsklick auf den Slave in der Online-Anzeige fuhrt zum Dialog EEPROM Update, Abb. EEPROM

Update

General| Adapter | EtherCAT | Online

Addr | Mame
|- B 1)0 Devices i I§ 1001 Tem1[EK1101)
.= Device 2 (EtherCAT) : # 21002 Tem 2 [EL3204)
. %a Device 2-Image el 1003 Tem 3 (EL320N)
--=¥a Device 2-Image-Info | |
+ %T Inputs
+‘.I, Cukputs

+$ Infolata
+-f§ Term 1 (EK1101)
g8 Mappings

Abb. 67: EEPROM Update

| CoE - Online

Reguest ‘TNIT' skake
Reguest 'PREOP' state
Reguest ‘SAFEQP skate
Reguest 'OP" state

Reguest 'BOOTSTRAP state

Clear 'ERR.OR! state

EIFITIWEII’E Epgaie. i

Advanced Settings. ..

Properties. ..

Im folgenden Dialog wird die neue ESI-Beschreibung ausgewahlt, s. Abb. Auswahl des neuen ESI. Di